= SAP2000 Modular

ROBOT SYSTEMS

Zum computergesteuerten Fahren auf Rollenpriifstéinden.
Jedem Test, jedem Fahrzeug, jeder Motorisierung gewidmet.

Menschliches
Fahrverhalten

Modulares Design

Verschiedene Fahrstile

abrufbar

Dynamisches und prézises
Aktuator- und Antriebssystem

Héchste Reproduzierbarkeit

Alle Modulgewichte <12 kg fir
komfortablen Aufbau

Schneller und einfacher Fahrzeug-
einbau innerhalb 3-5 Minuten

Auswahl des
Schaltakt

= PRAZISE ZUVERLASSIG EFFIZIENT

ROBOT SYSTEMS
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STAHLE

Neue Eigenschaften

Die neue Generation des
SAP2000 in dieser
hochmodularen Version erlaubt

1. kiirzeste Installationszeiten

2. flexibelste Verwendung
der Aktuatorik

3. niedrigstes Modulgewicht
von <12 kg

Systemkomponenten: Unsere Sitz-
platte mit Sicherheitsgurtbefestigung
besteht aus einem Schaltaktuator
auf der Grundplatte, es sind jedoch
auch verschiedene Schaltaktuatoren
erhdltlich (einige Beispiele unten). Un-
sere Pedalantriebseinheit integriert
Gas- und Bremsaktuatoren. Bei Be-
darf kann ein Kupplungsaktuator
Modul aufgesteckt werden. Dariiber
hinaus kann unser SAP2000Modular
zusétzliche Aktuatoren wie beispiels-

weise Schliisselboys integrieren.

Einige Beispiele unserer verfigbaren Optionen

Dreh Schaltaktuator

Schaltwippen/
Lenkradtasten-Aktuator

SPE Schlisselboy-
Drucktastenaktuator

Lenkrad Schaltaktuator 2-Achs

Autopilot System

Eine Installation auf dem neuesten
Stand der Technik: Durch Aufschnap-
pen der (gelben) Pedalaktuatorein-
heit auf die Sitzplatte wird die Grund-
platte der Schaltaktuatoreinheiten
automatisch an der Sitzplatte befes-
tigt und verriegelt, ebenso wird die
elektrische Verbindung zum Haupt-
anschluss an der Pedalantriebs-
einheit hergestellt. Durch Einrasten
des Kupplungsaktuatorsin die (gelbe)
Pedalaktuatoreinheit wird auch die
elektrische Verbindung zum Haupt-
stecker hergestellt.

SCX Schlisselboy -

Drehaktuator

Drucktasten Schaltaktuator




