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Tradition trifft Moderne,

Erfahrung verbunden mit Innovation.

"Im Grunde brauchen wir nur Alu-Barren, Kupfer-
draht, Blechcoils, Magnete und Halbzeuge, um
daraus Getriebemotoren zu bauen”. Was so salopp
von der Georgii Kobold Geschdftsleitung formuliert
wird, beschreibt die Fertigungstiefe des Unter-
nehmens in einem Satz. Der unternehmerischen
Weitsicht der Familie Vonderschmidt ist es zu verdan-
ken, dass diese Aussage bei Georgii Kobold auch
heute ihre Giltigkeit hat. Denn an den Standorten in
Horb und Hemmingen laufen alle Fertigungsschritte -
Entwicklung, Konstruktion, GieBen, Stanzen, Wickeln,
Montage, CNC-Bearbeitung, Verzahnen, Lackieren -
im eigenen Betrieb.

Diese enorme Fertigungstiefe ist ein unschétzbarer
Vorteil bei der Herstellung von Antrieben im Hygienic
Design. Gerade bei der qudlitétsoptimierten
Produkfion zertifizierter Motoren und Getriebe fur
hygienische und prozessintegrierte Bereiche kann
Georgii Kobold so seiner Verantwortung gegeniber
dem Anwender gerecht werden.

Zudem macht das gebindelte Fertigungswissen das
Unternehmen flexibel, um Hygienic Design-Antriebe
ideal kundenspezifisch anzupassen.
Lebensmittelindustrie, Pharmaindustrie, Verfahrens-
technik, Getréinkeabfillungen stellen sehr hohe
Anspriche an Anlagen- und Maschinenkomponenten
und sie nutzen das Georgii Kobold Hygenic Design
Know-how.

Fur Bereiche mit hohen Hygieneanforderungen hat
Georgii Kobold Edelstahl-Getriebemotoren ent-
wickelt. Diese kénnen bei Bedarf mit infegriertem
Servoregler geliefert werden. lhre Materialien und
Oberflachen erméglichen CIPReinigungsverfahren
mit aggressiven Desinfekfionsmitteln unter Hochdruck.

Als das Unternehmen 1924 gegriindef wurde, hatte
sich wohl kaum einer vorstellen kénnen, wo die
Entwicklung hingeht.

Unternehmergeist und Entwicklungsleidenschaft
gehdren bei Georgii Kobold zusammen. Deshalb ist
auch einer der Meilensteine in der Firmenhisforie die
Entwicklung des Magnetgetriebemotors 2016 und
dessen Markteinfuhrung. Die komplett berihrungs-
lose Kraftibertragung besticht durch Effizienz und
niedrigen Gerduschpegel.

Heute befindet sich die Georgii Kobold GmBH &
Co. KG vollstandig in Familienhand. Das Familien-
unternehmen wird von Dr. Reiner Vonderschmidt,
Andreas Vonderschmidt und Dr. Stefan Vonder-
schmidt gefthrt.




Sicherheit fur anspruchsvolle Einsatzgebiete Aut einen Blick

An die Herstellung von Lebensmitteln und pharmazeutischen Erzeug- I Intelligentes mehrfaches Dichtungskonzept und |
nissen werden hohe Anforderungen gestellt, um einen zuverlassigen erweifertes Produktangebot mit schmiersfofffreien
Verbraucherschutz zu gewdhrleisten. Diese Anforderungen missen auch Magnetgetrieben und Torquemotoren im ‘
durch alle eingesetzten Produktionskomponenten erfillt werden. Hygienic Design

Fir Bereiche mit hohen Hygieneanforderungen hat GEORGII KOBOLD I Weitreichende Anpassungen der Hygienic Design-

Motoren an lhre Anforderungen. Wir realisieren schon
heute einen ,one-pieceflow” und sind so in der Lage,
auch bei kleinen Abnahmemengen individuelle
Anpassungen vorzunehmen.

deshalb neue Edelstahl-Getfriebemotoren im Hygienic Design entwickelt,
die auch mit integriertem Servoregler geliefert werden kénnen.

Je Zonen-Einsatz realisieren wir bei unseren Getriebemotoren und
Torquemotoren spezifische Hygienic Design Vorgaben an das Material,
den Aufbau der Oberfléche bis hin zur Reinigung.

So ist in den anspruchsvollen, prozessintegrierten Bereichen der Einsatz
von aggressiven und effekfiven Reinigungs- und Desinfekfionsmitteln I Vermeidung von Uberoptimierung, Anpassung der
sowie Hochdruckreinigern moglich. Motoren hinsichtlich Baugréfe und Design,
Verfugbarkeit von verschiedenen ,Hygienestufen”
von korrosionsbestandig bis Hygienic Design in
1.4404 Edelstahl oder eloxiertem Aluminium, je
nach Anforderung und Anwendung

I Hygienic Design nach EHEDG-Richtlinien

Gezielt kdnnen wir unsere Antriebe an lhre unterschiedlichen
Anforderungen anpassen.
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Die European Hygienic Engineering & Design Group (EHEDG) ist eine Expertengemeinschaft von Maschinen- und
Komponentenherstellern, Fachleuten aus der Nahrungsmittelindustrie sowie von Forschungsinstituten und Gesundheits-
behsrden. Als Mitglied in der EHEDG sehen wir es als unsere Aufgabe, zur hygienegerechten Konstruktion und
Gestaltung von Antrieben in allen Bereichen der Nahrungsmittelindustrie beizutragen und somit eine sichere Produktion
von Lebensmitteln zu gewdhrleisten. Unsere Produkte unterstreichen diesen Anspruch.

Getriebemotoren und Torquemotoren im
Hygienic Design von GEORGII KOBOLD
fur Branchen mit sehr hohen Anspriichen
an Hygiene, Sauberkeit und Korrosions-
schutz, wie z. B. in der

I lebensmittelindustrie
I Getrankeabfillung
I Pharmaindustrie

I Verfahrenstechnik




.. FUR IHRE
PROBLEM ZON

Hygienic Design Zone (prozessintegriert)

Bei der Produktion von lebensmitteln gelten spezifische und teils sehr hohe Hygiene-
anforderungen. Unterschieden wird hier in drei Zonen, in denen jeweils unterschiedliche
Anspriche an die einzelnen Anlagen- und Maschinenteile gestellt werden, die dabei
zum Einsatz kommen. Je Zonen-Einsatz realisieren wir auch bei unseren Anfrieben spezi-

fische Vorgaben fir das Material tber den Aufbau der Oberfléche bis hin zur Reinigung.

Spritzzone (prozessnah)

=
Sy

=
Sy

Anspruch an Hygienic Design Sehr hoch Hoch
Material 1.4404 Eloxiertes Aluminium
oder 1.4301

Oberfléche Feingedreht (Ra<0,8pm) Feingedreht (Ra<0,8pm)

Schutzart IP66K/IP69K IP66K/IP6OK

Reinigung Mit aggressiven Strahlwasser

Reinigungsmitteln, oder

Hochdruckreinigung Hochdruckreinigung

Erfillung EHEDG Kriterien Ja GroBtenteils

(Material abweichend)

Sehr hoch Mittel
1.4404 Eloxiertes Aluminium
oder 1.4301 oder 1.4301
Feingedreht (Ra<0,8pm) Gedreht
IP66K/IP6OK IP66K/IP69K
Hochdruckreinigung Strahlwasser
oder
Hochdruckreinigung
Ja Nein

Zoneneinteilung in der Getréinke- und Lebensmittelindustrie

I Hygienic Design Zone:

(prozessintegriert)

I Spritzzone:
(prozessnah)

I Nicht-Produkt-Zone:

Lebensmittel sind in Kontakt mit
den Antrieben und den Komponenten

Tropfen,/Spritzer von Nahrungsmitteln kénnen in
den Herstellungsprozess zuriickgelangen
und Konfaminationen verursachen.

Kein Lebensmittelkontakt méglich



Antriebspower -
tur hygienegerechte Einsatze

Mechanische Ausfihrung:

Bauformen

I Servomotoren: IM B14, IM B5
I Planetenradgetriebemotoren: IM B14

Finbaulage

I Beliebig

Flanschgenauigkeit

I Flansch nach EN 50347 1SO 6

Gehdause und Lagerschilde

I Totraumfreie Geh&usekonstruktion

I Edelstahl 1.4301 (AISI 304)

I Oberflachenrauigkeit Ra <0,8 ym

I Abdichtung vorhandener Metall-/Metall-
Verbindungen mit Silikon-Dichtring

Stator

I Vergossene Statorwicklung

Rotor

I Rotor mit Seltenen-Erd-Dauermagneten

Schwingstérke

I Schwinggite A nach DIN EN 60034-14

Wellenende

I Noch DIN 748, Teil 3, jedoch genauere Passung k5

1 Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332 Form D
I Welle mit Passfedernut nach DIN 6885-1

lager-/Verzahnungsschmierung

I Llebensmitteliaugliche Lebensdauerschmierung

I Geschlossenes System

lebensdauer

1 Mindestens 20.000 h

Schutzart

Bremse

I Dauermagnetbremse

1 Spannung 24 V.
Die Bremse ist als Haltebremse konzipiert und dient
zum Feststellen der Antriebswelle im Stillstand

Elektrische Ausfihrung:

Ausfihrung
I GemaB DIN EN 60034 und VDE 0530

Spannung

I 400 V Nennspannung

I Weitere Ausfihrungen (bspw. 230 V oder 48 V) auf
Anfrage méglich

Isolation
1 1SOF

leistung

I Motorleistung gilt fir Befriebsbedingung:
Aufstellort: <1.000m tber NN,
Umgebungstemperatur: -20° C bis +40 °C,
Befriebsart: S1

Wicklungsschutz
I Kalileiter PT1000
I Weitere Ausfihrungen auf Anfrage méglich

Gebersysteme

I Resolver

I Hiperface-Gebersystem
I EnDat-Gebersystem

Anschluss
I Gem. Anschlussplan (s. Seite 12)

Weitere Ausfihrungen auf Anfrage.

1 1P6OK

Bremse
Motor-Baugrshe Haltemoment Nennspannung Nennstrom Schalizeiten Tragheitsmoment Gewicht
Mg, [Nm] Uy [V] Ier [A] t, [ms] Jgg [10% kgm?] G, [kg]
KSG/KSY 16.. 2,0 24 0,46 25/6 0,12 0,21
KSG/KSY 26.. 4,5 24 0,50 35/7 0,19 0,38
KSG/KSY 36.. %0 24 0,75 40/7 0,56 0,53
KSG/KSY 46.. 18,0 24 1,00 50/10 19 1,1
KSG/KSY 56.. 36,0 24 1,10 90,/22 6,2 19




Kabelausfihrungen
im Hygienic Design

Maximale Leistung ~ Maximale Dynamik

Food105 Food80
Mantel PVC PUR
Adern VX PUR
Max. Befriebstemperatur 105 °C 80 °C
Zertifizierung UL/CSA UL/CSA

1.000 V, external wiring 1.000 V, external wiring

——

.

Encoderkabel
4x2x0,25+2x0,5

Abmessung / Art Leistungskabel
4G0,75+1x(2x0,5D)
4G1,5+1x(2x0,5D)
4G2,5+1x(2x0,5D)

4G4,0+1x(2x0,5D)

Hinweis:

Bei Wahl eines Gebersystems oder bei Wahl des Food80-Kabels ist ein Derating von 30 % auf die Motorleistung zu beriicksichtigen.

. ;\i‘-_-: .

Signalbelegung Einbaudose

Leistung 8-polig

Einbaudosen in
Edelstahl-Ausfihrung

Signal 12-polig

Motor Resolver R4 Geber RQ Sick
Pin Signal Pin Signal Pin Signal
1 W 1 S4 SIN+ 1 DATA-
2 PE 2 ST COS- 2 Vee (+8Y)
3 U 3 PTC 4 SIN
4 \% 4 PTC 5 COS
A N.C 5 R1 REF- 6 DATA+
B N.C 6 R2 REF+ 7 GND
C BR+ 7 S2 SIN- 8 REFSIN
D BR- 8 S3 COS+ 9 REFCOS
9,10, 11,12 N.C. 10 PTC
1 PTC
3,12 N.C.

Hinweis:
Die Einbaudosen aus Edelstahl erfilllen nicht die EHEDG-Kriterien.

Bei Einsatz in der Spritz- oder Prozesszone empfehlen wir, eine Kabelausfihrung zu verwenden.

Gebersysteme

Motorbezeichnung Geber Eigenschaften

R4 Resolver] Periode/r, U_S/U_R=0,5

RQ SKM36, Sick-Stegman  Hiperface, Multiturn 4096 r. (12 bit/r. + 12bif) + 128 Inc./r.
RE-1 ECN 1313, Heidenhain  EnDat, Absolut-Singleturn {2048 Ink./r.)

RD-1 EQN 1325, Heindenhain EnDat, Absolut-Multiturn (1024 Ink./r.)

Weitere Gebersysteme auf Anfrage méglich.

Wicklungsschutz

Standard PT1000, weitere Sensoren auf Anfrage.

Aufbau der Typenbezeichnung

Motor KSY |2 |6 |4|.55| HD | -MD | -Rx | /230

/SX

Getriebemotor KSG| 2 |6 |4 (.55 | HD | -MD | -Rx | /230

I Motorgrundtyp

I Baugréhe

1 Polzahl

I Paketléinge in cm

I Bemessungsdrehzahl {/100] in min~'

I HD-Baureihe

I Bremse

I Rotorlagegeber
(R4 = Resolver / RQ = Geber Sick Stegmann (Standard), s. S.13)

I Bemessungsspannung

I Varianten der Grundtype, auf Anfrage

I mechanische und elekirische Sonderausfihrungen, auf Anfrage

/SX

I Integriertes Getriebe: PG-Planefenradgetriebe

/PG

I Getriebe Baugréfe und Ubersetzung

70.03

I Wellenausfihrung Getriebe: Vollwelle (V) oder Vollwelle-Blockflansch (VB)

/v

I mechanische Sonderausfihrungen, auf Anfrage

/SX




Technische Daten - Motor
KSY-HD Baugréfie 1

Motor KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBe/KSY-HD... 162.90 164.80 166.60
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400
Bemessungsfrequenz fu (Hz) 450 400 300
EMKKonstante Ke (V,/1000 )’ 30 34 45
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 9000 8000 6000
Bemessungsleistung Py (kW) 0,30 0,40 0,50
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,35 0,50 0,75
Bemessungsstrom I (A 0,75 1,00 1,10
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,47 0,50 0,68
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 0,45 0,75 1,10
Stillstandsstrom lo (A)" 0,90 1,40 1,50
Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A)" 0,50 0,54 0,73
Spitzenmoment Mo (Nm)™™ 1,7 3,1 43
Spitzenstrom lox (A) 4,2 67 6,9
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,40 0,46 0,62
Sténderwiderstand Ruv (W) 289 12,8 13,2
Standerinduktivitat Lyy (mH) 26,1 15,7 18,0
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 0,9 1,2 14
Thermische Zeitkonstante T, (min)™" 32 34 35
Massentragheitsmoment Jo (10747 kgm?) 0,12 0,18 0,24
Motorgewicht Moo (kg) 3,4 4,0 4,6
Motor mit Bremse

Massentragheitsmoment Jor (104" kgm?) 0,24 0,30 0,36
Motorgewicht Meyortbremse (KG) 4,2 48 5,4
Haltemoment My (Nm) 2 2

“Werte bei 20° C / ™" Werte bei 200 min(Motor) / " Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / ™" geschatzter Wert

Kennlinien KSY-HD 162/164/166
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Mit Bremse MD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréBe/KSY-HD... 162.90 164.80 166.60
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) Q000 8000 6000
Bemessungsleistung Py (kW) 0,28 0,39 0,44
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,30 0,46 0,70
Bemessungsstrom Iy (A) 0,64 0,92 1,03
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,47 0,50 0,68
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 0,40 0,72 1,00
Stillstandsstrom Io (A)” 0,80 1,33 1,37
Stillstandsdrehmomentkonstante Kro (Nm/A)" 0,50 0,54 0,73
Mit Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréBe/KSY-HD... 162.90 164.80 166.60
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 9000 8000 6000
Bemessungsleistung Py (kW) 0,30 0,38 0,42
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,32 0,45 0,67
Bemessungsstrom Iy (A) 0,68 0,90 0,99
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,47 0,50 0,68
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 0,41 0,73 0,99
Stillstandsstrom Io (A) 0,82 1,35 1,36
Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/AJ" 0,50 0,54 0,73
Mit Bremse MD & Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBe/KSY-HD... 162.90 164.80 166.60
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) Q000 8000 6000
Bemessungsleistung P (kW) 0,26 0,31 0,37
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,28 0,37 0,59
Bemessungsstrom Iy (A) 0,60 0,74 0,87
Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,47 0,50 0,68
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 0,38 0,68 0,93
Stillstandsstrom Io (A)” 0,76 1,26 1,27
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,50 0,54 0,73
AbmeSSUﬂgeﬂ —— B14 Ausfohrung —— B5 Ausfihrung
31 k 0 99
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Typ/KSY 1 Resolver R4 Resolver und Bremse Geber RQ Geber RQ und Bremse
q k k k k
KSY 162... HD(-MDJ)R../S1 84 136 176 154 195
KSY 164... HD[-MD)R../S1 104 156 196 174 215
KSY 168... HD(-MDJ)R../S1 144 196 236 214 255




e
Technische Daten - Motor

KSY-HD Baugréfie 2

Motor KSY-HD KSY-HD KSY-HD Mit Bremse MD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBe/KSY-HD... 264.55 266.45 268.40 BaugréBe/KSY-HD... 264.55 266.45 268.40
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000
Bemessungsfrequenz fi (Hz) 275 225 200 Bemessungsleistung Py (kW) 0,55 0,65 073
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 499 60,4 676 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,95 1,37 1,75
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000 Bemessungsstrom Iy (A) 1,34 1,56 1,75
Bemessungsleistung Py (kW) 0,60 0,70 0,80 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,71 0,88 1,00
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,00 1,44 1,80 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,36 1,93 2,50
Bemessungsstrom Iy (A) 1,40 1,60 1,80 Stillstandsstrom Io (A)” 1,84 2,12 2,40
Bemessungsdrehmomentkonstante Koy (Nm/A) 0,71 0,88 1,00 Stillstandsdrehmomentkonstante Kro (Nm/A)" 0,74 0,91 1,04
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,40 2,00 2,60
Stillstandsstrom lo (A)" 1,90 2,20 2,50 Mit Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A)" 0,74 0,91 1,04 BaugrsBe/KSY-HD... 264.55 266.45 268.40
Spitzenmoment M (Nm)™ 50 71 090 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000
Spitzenstrom LA 76 87 100 Bemessungsleistung Py (kW) 0,54 0,59 0,67
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,68 0,82 0,92 Bemessungsdrehmoment My [Nm) 0,23 1,26 160
Standerwidersiand Ruy (W) 07 8.1 67 Bemessungsstrom Iy (A) 1,31 143 1,60
Standerindukiivitar Ly (mH) 148 142 132 Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,71 0,88 1,00
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 1,5 1,8 2,0 Stillstandsmoment Mo [Nm]™* 136 185 2,37
Thermische Zeitkonstante T, (min)™" 37 39 4] Stillstandsstrom lo (A) 1,84 2,03 2,28
Masseniragheiismoment Iy (104 kgm?) 0.50 073 095 Stillstandsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,74 0,91 1,04
Motorgewicht Moo (kg) 55 6,4 72
Motor mit Bremse Mit Bremse MD & Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
- BaugréfBBe/KSY-HD... 264.55 266.45 268.40
Massentrégheitsmoment Jor (1074 kgm?) 0,70 0,93 115 -
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000
Motorgewicht Meyortbremse (KG) 6,8 77 8,5 -
Bemessungsleistung P (kW) 0,47 0,53 0,60
Haltemoment My (Nm) 4,5 4,5 4,5
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,81 112 1,43
X -, Bemessungsstrom I [A) 1,14 1,27 1,43
Werte bei 20° C /™ Werte bei 200 min' (Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert "
Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,71 0,88 1,00
Stillstandsmoment Mo (Nm)™* 1,28 1,76 2,26
Kennlinien KSY-HD 264/266/268 Stillstandsstrom Iy [A)” 173 1,93 217
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,74 0,91 1,04
M [Nm] KSY 264.55 HD 400V M [Nim] KSY 266.45 HD 400V
6 8 AbmeSSUﬂgeﬂ —— B14 Ausfihrung —— B5 Ausfihrung
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Technische Daten - Motor
KSY-HD Baugréfie 3

Motor KSY-HD KSY-HD KSY-HD Mit Bremse MD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBe/KSY-HD... 364.50 368.40 3612.30 BaugréBe/KSY-HD... 364.50 368.40 3612.30
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5000 4000 3000
Bemessungsfrequenz fi (Hz) 250 200 150 Bemessungsleistung Py (kW) 0,73 0,92 1,16
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 53,6 66,6 88,8 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,40 2,20 3,70
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5000 4000 3000 Bemessungsstrom Iy (A) 1,69 2,20 2,68
Bemessungsleistung Py (kW) 0,80 1,00 1,30 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,83 1,00 1,38
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,60 2,50 4,00 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 2,10 3,70 5,20
Bemessungsstrom Iy (A) 1,90 2,50 2,90 Stillstandsstrom Io (A)” 2,47 3,59 3,69
Bemessungsdrehmomentkonstante Koy (Nm/A) 0,83 1,00 1,38 Stillstandsdrehmomentkonstante Kro (Nm/A)" 0,85 1,03 1,41
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 2,20 3,90 5,50
Stillstandsstrom lo (A)" 2,60 3,80 3,90 Mit Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A)" 0,85 1,03 1,41 BaugrsBe/KSY-HD... 364.50 368.40 3612.30
Spitzenmoment M., (Nm)™" 70 12,3 172 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5000 4000 3000
Spitzenstrom LA 03 13.3 139 Bemessungsleistung Py (kW) 0,73 0,88 1,06
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,75 0,92 1,24 Bemessungsdrehmoment My [Nm) 1,39 209 3.36
Standerwidersiand Ruy (W) 63 36 38 Bemessungsstrom Iy (A) 1,67 2,09 2,43
Standerindukiivitar Ly (mH) 244 18,6 215 Bemessungsdrehmomentkonstante Kp (Nm/A) 0,83 1,00 1,38
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 3,9 52 57 Stillstandsmoment Mo (Nm) 207 3,00 201
Thermische Zeitkonstante T, (min)™" 43 47 50 Stillstandsstrom lo (A) 244 3,50 3.55
Masseniragheiismoment Iy (104 kgm?) 13 2.3 33 Stillstandsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,85 1,03 1,41
Motorgewicht Moo (kg) 8,5 11 13,5
Motor mit Bremse Mit Bremse MD & Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
- BaugréfBBe/KSY-HD... 364.50 368.40 3612.30
Massentrégheitsmoment Jor (1074 kgm?) 19 2,9 3,9 -
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5000 4000 3000
Motorgewicht Meyortbremse (KG) 10,5 13,0 15,5 -
Bemessungsleistung P (kW) 0,57 0,65 0,88
Haltemoment My (Nm) Q Q Q
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,09 1,54 2,80
X -, Bemessungsstrom I [A) 1,31 1,54 2,03
Werte bei 20° C /™ Werte bei 200 min' (Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert "
Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,83 1,00 1,38
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,88 3,31 4,66
Kennlinien KSY-HD 364/368/3612 Stillstandsstrom Iy [A)” 2,21 3,21 3,30
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,85 1,03 1,41
M [Nm] KSY 364.50 HD 400V M [Nim] KSY 368.40 HD 400V
8 14 AbmeSSUﬂgeﬂ —— B14 Ausfihrung —— B5 Ausfihrung
7 12
6 \\\ 10 \\ 43 k @ 139
5 N 8 \
431 o \\ B g
!
9 - B — 4 R e ™ Vdm
K T S R _—"——\r\ P T - '— T : ‘
@ - - _— * —
o SN 0 \
200 1.200 2.200 3.200 4.200 5.200 6.200 7.200 8.200 200 1.200 2200 3.200 4200 5200 6.200 7.200
n [1/min] n [1/min] 30 N
= =§= S1-Befrieb Delta100K = =@== S1-Betrieb Delta40K = = S1-Betrieb DeltalO0K = =@== S1-Betrieb Delta40K o -
Sort—g s
Q;Q
M [Nm] KSY 3612.30 HD 400V pel
20 S
e—— .
14 - M & /12tiet
12
10
8 N
'y \\\ Typ/KSY 3 Resolver R4 Resolver und Bremse Geber RQ Geber RQ und Bremse
4 e el
o S CETT PP e = q k k k k
0 s KSY 364... HD(-MDJ)R../S1 123 169 203 183 225
200 1.200 2200 S 4.200 ] []5/-?“?3 KSY 368.. HD[MDJR_/S1 163 200 243 223 265
= 9= S1-Betrieb Deltal00K = =@== S1-Betricb Delta40K KSY 3612... HD[-MD)R../S1 203 249 283 263 305




e
Technische Daten - Motor

KSY-HD Baugréfle 4

Motor KSY-HD KSY-HD KSY-HD Mit Bremse MD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBe/KSY-HD... 464.45 468.30 4612.30 BaugréBe/KSY-HD... 464.45 468.30 4612.30
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 3000
Bemessungsfrequenz fi (Hz) 225 150 150 Bemessungsleistung Py (kW) 1,41 1,85 2,10
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 596 85,6 89,3 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 3,00 5,00 6,70
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 3000 Bemessungsstrom Iy (A) 3,26 444 5,08
Bemessungsleistung Py (kW) 1,60 2,01 2,32 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,92 1,33 1,32
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 3,40 6,40 740 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 4,40 8,10 10,90
Bemessungsstrom Iy (A) 3,70 4,80 5,60 Stillstandsstrom Io (A)” 4,89 6,00 8,13
Bemessungsdrehmomentkonstante Koy (Nm/A) 0,92 1,33 1,32 Stillstandsdrehmomentkonstante Kro (Nm/A)" 0,90 1,35 1,34
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 4,70 8,50 11,40
Stillstandsstrom lo (A)" 5,20 6,30 8,50 Mit Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A)" 0,90 1,35 1,34 BaugrsBe/KSY-HD... 464.45 468.30 4612.30
Spitzenmoment M (Nm)™ 147 268 350 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 3000
Spitzenstrom LA 182 222 208 Bemessungsleistung Py (kW) 1,37 173 1,82
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,81 1,21 1,20 Bemessungsdrehmoment My [Nm) 290 9,50 5,80
Standerwidersiand Ruy (W) 23 18 1 Bemessungsstrom Iy (A) 3,15 4,14 4,39
Standerindukiivitar Ly (mH) 64 60 16 Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,92 1,33 1,32
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 2,8 3,8 4,2 Stillstandsmoment Mo [Nm]™* 4,30 780 1040
Thermische Zeitkonstante T, (min)™" 58 63 67 Stillstandsstrom lo (A) 478 >/8 776
Masseniragheiismoment Iy (104 kgm?) 45 80 5 Stillstandsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,90 1,35 1,34
Motorgewicht Moo (kg) 15 19 23
Motor mit Bremse Mit Bremse MD & Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD
- BaugréfBBe/KSY-HD... 464.45 468.30 4612.30
Massentrégheitsmoment Jor (1074 kgm?) 6,5 10,0 13,5 -
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 3000
Motorgewicht Meyortbremse (KG) 18 22 26 -
Bemessungsleistung P (kW) 1,08 1,45 1,38
Haltemoment My (Nm) 18 18 18
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,30 4,60 4,40
X -, Bemessungsstrom I [A) 2,50 3,46 3,33
Werte bei 20° C /™ Werte bei 200 min' (Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert "
Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,92 1,33 1,32
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 4,00 720 9,70
Kennlinien KSY-HD 464/468/4612 Stillstandsstrom Iy [A)” 4,44 5,33 724
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,90 1,35 1,34
M [Nm] KSY 464.45 HD 400V M [Nim] KSY 468.30 HD 400V
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Technische Daten - Motor
KSY-HD Baugréfie 5

Motor KSY-HD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBe/KSY-HD... 564.45 568.30 5612.25 5616.25
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400 400
Bemessungsfrequenz fi (Hz) 225 150 125 125
EMK-Konstante Ke (V/1000 | o]’ 607 910 113.9 106,3
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 2500 2500
Bemessungsleistung Py (kW) 2,07 2,73 3,04 3,43
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 4,40 8,70 11,60 13,00
Bemessungsstrom Iy (A) 4,80 6,30 6,80 8,20
Bemessungsdrehmomentkonstante Koy (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 6,60 12,30 16,30 20,40
Stillstandsstrom lo (A)" 710 8,90 9,50 12,70
Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A)" 0,93 1,38 1,72 1,61
Spitzenmoment Mo (Nm)™™ 20,7 38,7 51,3 64,2
Spitzenstrom Lo (A 25,0 31,1 33,1 44,6
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,83 1,24 1,55 1,44
Stainderwiderstand Ruv (W) 14 10 1,0 0,6
Standerinduktivitat Lyy (mH) 4,4 4,7 4.9 3,2
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 3,1 4,7 49 53
Thermische Zeitkonstante T, (min)™" 65 71 75 79
Massentragheitsmoment Jo (10747 kgm?) 12 21 30 39
Motorgewicht Moo (kg) 20 25 30 35
Motor mit Bremse
Massentrégheitsmoment Jor (104" kgm?) 19 28 37 46
Motorgewicht Meyortbremse (KG) 25 30 35 40
Haltemoment My (Nm) 36 36 36 36
“Werte bei 20° C / ™" Werte bei 200 min(Motor] / **" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / ™" geschatzter Wert
Kennlinien KSY-HD 564/568/5612/5616
M [Nm] KSY 564.45 HD 400V M [Nim] KSY 568.30 HD 400V
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Mit Bremse MD KSY-HD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréBe/KSY-HD... 564.45 568.30 5612.25 5616.25
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 2500 2500
Bemessungsleistung Py (kW) 1,88 2,51 2,85 3,17
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 4,00 8,00 10,90 12,10
Bemessungsstrom Iy (A) 4,35 5,80 6,37 756
Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 6,30 11,80 15,80 19,80
Stillstandsstrom Io (A)” 6,77 8,55 919 12,30
Stillstandsdrehmomentkonstante Kro (Nm/A)" 0,93 1,38 1,72 1,61
Mit Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBe/KSY-HD... 564.45 568.30 5612.25 5616.25
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 2500 2500
Bemessungsleistung Py (kW) 1,70 2,25 247 2,54
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 3,61 717 943 Q.71
Bemessungsstrom Iy (A) 3,92 5,20 5,51 6,07
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60
Stillstandsmoment Mo (Nm)™" 6,06 11,23 14,80 18,43
Stillstandsstrom Io (A) 6,52 8,14 8,60 11,45
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/AJ" 0,93 1,38 172 1,61
Mit Bremse MD & Geber RQ-3 KSY-HD KSY-HD KSY-HD KSY-HD
BaugréfBBe/KSY-HD... 564.45 568.30 5612.25 5616.25
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 2500 2500
Bemessungsleistung P (kW) 1,31 1,87 2,09 2,00
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 279 594 798 765
Bemessungsstrom Iy (A) 3,03 4,30 4,67 4,78
Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 5,61 10,49 13,92 1743
Stillstandsstrom Io (A)” 6,03 760 8,09 10,83
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,93 1,38 1,72 1,61
AbmeSSUﬂgeﬂ —— B14 Ausfihrung —— BS5 Ausfihrung
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Typ/KSY 5 Resolver R4 Resolver und Bremse Geber RQ Geber RQ und Bremse
q k k k k
KSY 564... HD[-MDJ)R../S1 142 198 245 213 267
KSY 568... HD[-MDJR../S1 182 238 285 253 307
KSY 5612... HD(-MDJR../S1 182 278 325 293 347
KSY 5616... HD(-MDJ-R../S1 262 318 365 333 387




.
Technische Daten - Getriebemotor
Motordaten fir KSG-HD Baugréfe 1

Getriebemotor Mit Bremse MD
BaugréBe/KSG... 162.90 164.80 166.60 BaugréfBe/KSG... 162.90 164.80 166.60
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 6000 6000 6000
Bemessungsfrequenz fu (Hz) 300 300 300 Bemessungsleistung Py (kW) 0,19 0,28 0,31
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 30 34 45 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,30 0,45 0,50
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 6000 6000 6000 Bemessungsstrom Iy (A) 0,64 0,90 0,74
Bemessungsleistung Py (kW) 0,22 0,31 0,38 Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,47 0,50 0,68
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,35 0,50 0,60 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 0,35 0,65 0,90
Bemessungsstrom I (A) 0,75 1,00 0,88 Stillstandsstrom Io (A)” 0,70 1,20 1,23
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,47 0,50 0,68 Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/AJ" 0,50 0,54 0,73
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 0,40 0,70 0,95
Stillstandsstrom lo (A)” 0,80 1,30 1,30 Mit Geber RQ-3
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,50 0,54 0,73 BaugroBe/KSG... 162.90 164.80 166.60
Spitzenmoment M (Nm)™ 17 31 43 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 6000 6000 6000
Spitzensirom (A 492 67 650 Bemessungsleistung P (kW) 0,19 0,28 0,31
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,40 0,46 0,62 Bemessungsdrehmoment My [Nm) 0,30 0,45 0,50
Standerwidersiand Ruy (Ohm)” 289 12,8 13,2 Bemessungssirom I (A 0,64 090 074
Standerindukiivitdt Ly [mH) 261 157 180 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,47 0,50 0,68
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 0,9 1,2 14 Stilstandsmoment Mo [Nm)™” 035 065 09
Thermische Zeitkonstante T, (min)™™"" 32 34 35 Stillsiandsstrom lo (A) 070 1,20 1,23
Massentréigheitsmoment Joy (104" kgm?) 0,12 018 0,24 Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A) 0,50 0,54 0,73
Motorgewicht Mo kg) 3,4 40 4.6
- Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Mot t B
FOTMESTENEe : BaugraBe/KSG... 162.90 164.80 166.60
Massentragheitsmoment Jor (104" kgm?) 0,24 0,30 0,36 )
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 6000 6000 6000
Motorgewicht Meortbremse (KG) 42 438 54
Bemessungsleistung Py (kW) 0,16 0,22 0,22
Haltemoment My (Nm) 2 2 2
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,25 0,35 0,35
Bemessungsstrom Iy (A) 0,53 0,70 0,51
Maximale Motordrehzahl Noox Mot | 1/min) 6000 6000 6000 .
= Bemessungsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,47 0,50 0,68
. . Stillstandsmoment Mo (Nm])™ 0,30 0,60 0,80
Werte bei 20° C / *" Werte bei 200 min'(Motor) / =" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert - -
Stillstandsstrom lo [A) 0,60 111 1,10
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,50 0,54 0,73
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KSG 162... HD(-MD)R../S1/PG-HD--50.. 148 190 228 206 247
KSG 164... HD[-MDJR../S1,/PG-HD-1-50.. 158 210 248 226 267

KSG 166... HD(-MDJR../S1/PG-HD--50.. 178 230 268 246 287




Technische Daten - Getriebemotor
KSG-HD Baugréfle 1

162.90 162.90 162.90 162.90 164.80 164.80 164.80 164.80
HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../
PG50.03 PG50.05 PG50.07 PG50.10 | PG50.03 PG50.05 PG50.07 PG50.10

Motor
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 1,0 1.7 2.3 3,3 14 2,4 3,3 4,8
Bemessungsdrehzahl ny [U/min] 2000 1200 860 600 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung Py [kW] 0,21 0,21 0,21 0,21 0,29 0,30 0,30 0,30
Stillstandsmoment Mo [Nm] 1,1 1,9 2.7 3,8 2 3,3 4,7 6,7
Maximaldrehzahl Nitax [U/min] 2000 1200 860 600 2000 1200 860 600
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 4,8 8,1 11,3 16,2 8,8 14,7 20,6 29,5
max. zuldssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Magge [Nm] 6,0 10,0 14,0 20,0 6,0 10,0 14,0 20,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 50 50 40 40 50 50 40 40
Radialkraft
(S1=100 %/S3=60%/1000mal zuléssig) [Nm] 1000 / 1400 / 1800 1000 / 1400 / 1800
Axialkraft
(S1=100 %,/53=60%,1000mal zuléssig) [Nm] 1700 / 2500 / 3200 1700 / 2500 / 3200
Verdrehspiel am Abtrieb
(Standausfuhrung) @ [arcmin] <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [aremin] <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [10-%kgm?] 0,196 0,141 0,129 0,124 0,256 0,201 0,189 0,184
Tréigheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomier [107%kgm?] 0,316 0,262 0,249 0,244 0,376 0,321 0,309 0,304
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A]] <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 2000 1200 860 600 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung Py (kW) 0,18 0,18 0,18 0,18 0,27 0,27 0,27 0,27
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,86 1,43 2,00 2,85 1,28 2,14 2,99 4,28
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,00 1,66 2,33 3,33 1,85 3,09 4,32 6,18
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 2000 1200 860 600 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung Py (kW) 0,18 0,18 0,18 0,18 0,27 0,27 0,27 0,27
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,86 1,43 2,00 2,85 1,28 2,14 2,99 4,28
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,00 1,66 2,33 3,33 1,85 3,09 4,32 6,18
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1,/min) 2000 1200 860 600 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung Py (kW) 0,15 0,15 0,15 0,15 0,18 0,18 0,18 0,18
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,71 1,19 1,66 2,38 0,86 1,43 2,00 2,85
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 0,86 1,43 2,00 2,85 1,71 2,85 3,99 5,70

"Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min"!(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden

166.60 166.60 166.60 166.60
HD.../ HD.../ HD.../ HD.../
PG50.03 PG50.05 PG50.07 PG50.10

Motor
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 1.7 2,9 4,0 57
Bemessungsdrehzahl ny [U/min] 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung Py [kW] 0,36 0,36 0,36 0,36
Stillstandsmoment Mo [Nm] 2.7 4,5 6,3 9,0
Maximaldrehzahl Nviax LU/min] 2000 1200 860 600
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 12,3 20,4 28,6 30,0
max. zul@ssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Mage [Nm] 6,0 10,0 14,0 20,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 50 50 40 40
Radialkraft
(ST=100 %/S3=60%,/1000mal zuléssig) [Nm] 1000 / 1400 / 1800
Axialkraft
(S1=100 %,/53=60%,/1000mal zuléssig) [Nm] 1700 / 2500 / 3200
Verdrehspiel am Abirieb
(Standausfihrung) ? [arcmin] <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [arcmin] <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [107%kgm?] 0,316 0,262 0,249 0,244
Tragheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomesr [107%kgm?] 0,436 0,382 0,369 0,364
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A])] <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung Pu (kW) 0,30 0,30 0,30 0,30
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,43 2,38 3,33 475
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 2,57 4,28 599 8,55
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung Py (kW) 0,30 0,30 0,30 0,30
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,43 2,38 3,33 475
Stillstandsmoment Mo (Nm)™" 2,57 4,28 5,09 8,55
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 2000 1200 860 600
Bemessungsleistung P (kW) 0,21 0,21 0,21 0,21
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,00 1,66 2,33 3,33
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 2,28 3,80 5,32 760

“Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min~'(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden
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Kennlinien Diagramme - Getriebe
KSG-HD Baugréfle 1

Kennlinien KSG-HD 162 Kennlinien KSG-HD 166
M [Nm] KSG 162.90 HD 400V-PG i-3 M [Nim] KSG 162.90 HD 400V-PG i-5 M [Nim] KSG 166.60 HD 400V-PG i-3 M [Nim] KSG 166.60 HD 400V-PG i-5
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Kennlinien KSG-HD 164
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10 16
8
7 L 12
6 10
5 8
4 6
3
2 — —_———— 4——'——-———.______
P T - - —— % 2 s L T T ® —
0 0
70 570 1.070 1.570 2.070 2.570 40 340 640 940 1.240 1.540
n [1/min] n [1/min]
w— == S1-Betrieb Delta100K = =@== S1-Betrieb Delta40K w o= S1-Betrieb Delta100K = =@= = S1-Betrieb Delta40K
M [Nm] KSG 164.80 HD 400V-PG i-7 M [Nm] KSG 164.80 HD 400V-PG i-10
25 35
20 — 30
\\ 25 \
15 P 20
10 15
5 10
I R R R e SR b i o B PP
30 130 230 330 430 530 630 730 830 930 20 170 320 470 620 770
n [1/min] n [1/min]

w == S1-Betrieb Delta100K = =@== S1-Betrieb Delta40K w= == S1-Betrieb Deltal00K = =@== S1-Betrieb Delta40K



R
Technische Daten - Getriebemotor

Motordaten fir KSG-HD Baugréfie 2

Getriebemotor Mit Bremse MD
BaugréBBe/KSG... 264.55 266.45 268.40 BaugréBe/KSG... 264.55 266.45 268.40
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000
Bemessungsfrequenz fu (Hz) 275 225 200 Bemessungsleistung Py (kW) 0,40 0,47 0,54
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 49,9 60,4 67,6 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,70 1,00 1,30
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000 Bemessungsstrom Iy (A) 0,99 114 1,30
Bemessungsleistung Py (kW) 0,46 0,52 0,61 Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,71 0,88 1,00
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,80 1,10 1,45 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,20 1,65 2,20
Bemessungsstrom Iy (A 1,13 1,24 1,45 Stillstandsstrom Io (A)” 1,62 1,81 2,12
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,71 0,88 1,00 Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/AJ" 0,74 0,91 1,04
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,29 177 2,28
Stillstandsstrom lo (A)” 1,74 1,95 2,19 Mit Geber RQ-3
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,74 0,91 1,04 Baugréfe/KSG... 264.55 266.45 268.40
Spitzenmoment M (Nm]™ 59 71 09 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000
Spitzensirom (A 76 87 100 Bemessungsleistung P (kW) 0,40 0,45 0,50
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,68 0,82 0,92 Bemessungsdrehmoment My [Nm) 070 0,95 1,20
Standerwiderstand Ryy (Ohm)” Q7 8,1 6,7 Bemessungssirom I (A) 0,99 108 120
Standerindukiivitdt Ly [mH) 148 1492 132 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,71 0,88 1,00
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 1,5 1,8 2,0 Stilstandsmoment Mo [Nm)™” 120 165 210
Thermische Zeitkonstante T, (min)™™"" 37 39 4] Stillsiandsstrom lo (A) 162 1,81 2,02
Massentréigheitsmoment Joy (104" kgm?) 050 073 005 Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A)" 0,74 0,91 1,04
Motorgewicht Mo kg) 55 6,4 72
- Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Mot t B
FOTMESTENEe : BaugraBe/KSG... 264.55 266.45 268.40
Massentragheitsmoment Jor (104" kgm?) 0,7 0,93 1,15 )
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5500 4500 4000
Motorgewicht e (k) 68 77 85 .
Bemessungsleistung Py (kW) 0,29 0,33 0,36
Haltemoment My (Nm) 4,5 4,5 4,5
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,50 0,70 0,85
Bemessungsstrom Iy (A) 0,70 0,80 0,85
Maximale Motordrehzahl Noox Mot | 1/min) 6000 6000 6000 .
= Bemessungsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,71 0,88 1,00
X . Stillstandsmoment Mo (Nm])™ 1,10 1,50 2,00
Werte bei 20° C / * Werte bei 200 min'(Motor) / =" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert - -
Stillstandsstrom lo [A) 1,49 1,65 1,88
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,74 0,91 1,04
Abmessungen
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DIN 332-D M6 Typ/KSG 2 Resolver R4 Resolver und Bremse Geber RQ Geber RQ und Bremse
q k k k k
Mé x 10 KSG 264... HD(-MD)R../S1/PG-HD--70.. 174 220 255 235 280
375 KSG 266... HD[-MD)R../S1/PG-HD--70.. 194 240 275 255 300

KSG 268... HD[-MD)R../S1/PG-HD--70.. 214 260 205 275 320




Technische Daten - Getriebemotor
KSG-HD Baugréfle 2

264.55 264.55 264.55 264.55 266.45 266.45 266.45 266.45
HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../
PG70.03 PG70.05 PG70.07 PG70.10 | PG70.03 PG70.05 PG70.07 PG70.10

Motor
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 2,3 3,8 53 76 3,1 572 7.3 10,5
Bemessungsdrehzahl n [U/min] 1830 1100 790 550 1500 Q00 640 450
Bemessungsleistung Py [kW] 0,44 0,44 0,44 0,44 0,49 0,49 0,49 0,49
Stillstandsmoment Mo [Nm] 3,7 6,1 8,6 12,3 5 8,4 11,8 16,8
Maximaldrehzahl Nitax [U/min] 2000 1200 860 600 2000 1200 860 600
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 14,8 24,7 34,6 49,4 20,2 33,7 4772 60
max. zuldssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Magge [Nm] 13,5 22,5 31,5 45,0 13,5 22,5 31,5 450
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 110 110 Q0 80 110 110 Q0 80
Radialkraft
(S1=100 %/53=60%/1000mal zul&ssig) [Nm] 2100 / 2700 / 3700 2100 / 2700 / 3700
Axialkraft
(S1=100 %,/53=60%,1000mal zulassig) [Nm] 3500 / 5000 / 6500 3500 / 5000 / 6500
Verdrehspiel am Abtrieb
(Standausfuhrung) @ [arcmin] <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [aremin] <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [10-%kgm?] 0,733 0,568 0,531 0,516 0,963 0,798 0,761 0,746
Tréigheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomer [107%kgm?] 0,933 0,768 0,731 0,716 1,163 0,998 0,961 0,946
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A]] <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1830 1100 790 550 1500 Q00 640 450
Bemessungsleistung Py (kW) 0,38 0,38 0,38 0,38 0,45 0,45 0,45 0,45
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,00 3,33 4,66 6,65 2,85 4,75 6,65 9,50
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 3,42 5,70 7,98 11,40 4,70 7,84 10,97 15,68
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1830 1100 790 550 1500 900 640 450
Bemessungsleistung Py (kW) 0,38 0,38 0,39 0,38 0,43 0,43 0,42 0,43
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,00 3,33 4,66 6,65 2,71 4,51 6,32 9,03
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 3,42 5,70 798 11,40 4,70 784 10,97 15,68
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1,/min) 1830 1100 790 550 1500 Q00 640 450
Bemessungsleistung Py (kW) 0,27 0,27 0,28 0,27 0,31 0,31 0,31 0,31
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,43 2,38 3,33 4,75 2,00 3,33 4,66 6,65
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 3,14 5,23 732 10,45 4,28 713 9,08 14,25

"Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min"!(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden

268.40 268.40 268.40 268.40
HD.../ HD.../ HD.../ HD.../
PG70.03 PG70.05 PG70.07 PG70.10

Motor
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 41 6,9 9,6 13,8
Bemessungsdrehzahl ny [U/min] 1330 800 570 400
Bemessungsleistung Py [kW] 0,57 0,58 0,57 0,58
Stillstandsmoment Mo [Nm] 6,5 10,8 15,2 21,7
Maximaldrehzahl Nviax LU/min] 2000 1200 860 600
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 26,2 43,7 61,2 60,0
max. zul@ssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Mage [Nm] 13,5 22,5 31,5 45,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 110 110 90 80
Radialkraft
(ST=100 %/S3=60%,/1000mal zuléssig) [Nm] 2100 / 2700 / 3700
Axialkraft
[S1=100 %/53=060%/1000mal zulassig) [Nm] 3500 / 5000 / 6500
Verdrehspiel am Abirieb
(Standausfihrung) ? [arcmin] <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [arcmin] <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [107%kgm?] 1,183 1,018 0,981 0,966
Tragheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomsar [107%kgm?] 1,383 1,218 1,181 1,166
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A])] <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 1330 800 570 400
Bemessungsleistung P (kW) 0,52 0,52 0,52 0,52
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 3,71 6,18 8,05 12,35
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 6,27 10,45 14,63 20,90
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 1330 800 570 400
Bemessungsleistung Py (kW) 0,48 0,48 0,48 0,48
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 3,42 5,70 798 11,40
Stillstandsmoment Mo (Nm)™" 5,99 9,98 13,97 19,95
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 1330 800 570 400
Bemessungsleistung P (kW) 0,34 0,34 0,34 0,34
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,42 4,04 5,65 8,08
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 5,56 9,26 12,97 18,53

“Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min~'(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden



Kennlinien Diagramme - Getriebe
KSG-HD Baugréfle 2

Kennlinien KSG-HD 264 Kennlinien KSG-HD 268
M [Nm] KSG 264.55 HD 400V-PG i-3 M [Nm] KSG 264.55 HD 400V-PG i-5 M [Nm] KSG 268.40 HD 400V-PG i-3 M [Nm] KSG 268.40 HD 400V-PG i-5
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Technische Daten - Getriebemotor

Motordaten fir KSG-HD Baugréfie 3

Getriebemotor Mit Bremse MD
BaugréBBe/KSG... 364.50 368.40 3612.30 BaugréBe/KSG... 364.50 368.40 3612.30
Bemessungsspannung Un (V) 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5000 4000 3000
Bemessungsfrequenz fu (Hz) 250 200 150 Bemessungsleistung Py (kW) 0,58 0,65 0,71
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 536 66,6 88,8 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,10 1,55 2,25
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 5000 4000 3000 Bemessungsstrom Iy (A) 1,33 1,55 1,38
Bemessungsleistung Py (kW) 0,68 0,80 0,97 Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,83 1,00 1,38
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,10 1,60 2,90 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,70 3,10 4,30
Bemessungsstrom I (A) 1,33 1,60 2,10 Stillstandsstrom Io (A)” 2,00 3,01 4,05
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,83 1,00 1,38 Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/AJ" 0,85 1,03 1,41
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,90 3,40 4,70
Stillstandsstrom lo (A)” 2,24 3,30 3,33 Mit Geber RQ-3
Stillstandsdrehmomentkonstante Kro (Nm/A) 0,85 1,03 1,41 BaugréBe/KSG... 364,50 368.40 3612.30
Spitzenmoment M (Nm)™ 70 123 172 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3500 3000
Spitzensirom LA 03 13,3 13,0 Bemessungsleistung P (kW) 0,52 0,60 0,69
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,75 0,92 1,24 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 110 165 2,20
Standerwiderstand Ryy (Ohm)” 6,3 3,6 3,8 Bemessungsstrom v (A) 1,33 1.0 159
Standerindukiivitat Ly (mH) 44 186 215 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,83 1,00 1,38
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 3,9 572 57 Siillsiandsmoment Mo [Nm]™* 1,80 310 4,30
Thermische Zeitkonstante T, (min)™™"" 43 47 50 Stillstandsstrom lo (A) 212 3,01 3.05
Massentréigheitsmoment Joy (104" kgm?) 13 23 33 Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A) 0,85 1,03 1,41
Motorgewicht Mo kg) 8,5 11,0 13,5
Motor mit Bremse Mit Bremse MD & Geber RQ-3
N BaugréBe/KSG... 364.50 368.40 3612.30
Massentragheitsmoment Jor (104" kgm?) 1,9 2,9 3,9 )
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3500 3000
Motorgewicht Meortbremse (KG) 10,5 13,0 15,5 -
Bemessungsleistung Py (kW) 0,28 0,24 0,28
Haltemoment My (Nm) 90 9.0 9.0
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,60 0,65 0,90
Bemessungsstrom Iy (A) 0,72 0,65 0,65
Maximale Motordrehzahl Noox Mot | 1/min) 6000 6000 6000 .
= Bemessungsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,83 1,00 1,38
X . Stillstandsmoment Mo (Nm])™ 1,50 2,70 3,80
Werte bei 20° C / * Werte bei 200 min'(Motor) / =" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert - -
Stillstandsstrom lo [A) 1,76 2,62 2,70
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,85 1,03 1,41
Abmessungen
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DIN 332-D M8
Typ/KSG 3 Resolver R4 Resolver und Bremse Geber RQ Geber RQ und Bremse
q k k k k
KSG 364... HD(-MD)R../S1/PG-HD--90.. 189,5 236 270 250 296
KSG 368... HD[-MD)R../S1/PG-HD--90.. 229,5 276 310 290 336

KSG 3612... HD[MDJR../S1/PG-HD--90.. 269,5 316 350 330 376
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Technische Daten - Getriebemotor

KSG-HD Baugréfie 3

364.50 364.50 364.50 364.50 368.40 368.40 368.40 368.40 3612.30 3612.30 3612.30 3612.30
HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../
PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I-
Motor 90.03 90.05 90.07 90.10 90.03 90.05 90.07 90.10 Motor 90.03 90.05 90.07 90.10
KSG... KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10 3 5 7 10 Ubersetzung i 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 3,1 52 7.3 10,5 4,6 76 10,6 15,2 Bemessungsmoment My [Nm] 8,3 13,8 19,3 276
Bemessungsdrehzahl n [U/min] 1670 1000 710 500 1330 800 570 400 Bemessungsdrehzahl ny [U/min] 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py [kW] 0,54 0,54 0,54 0,55 0,64 0,64 0,63 0,64 Bemessungsleistung Py [kW] 0,87 0,87 0,87 0,87
Stillstandsmoment Mo [Nm] 54 Q.0 12,6 18,1 Q7 16,2 22,6 32,3 Stillstandsmoment Mo [Nm] 13,4 22,3 31,3 44,7
Maximaldrehzahl Nitax [U/min] 2000 1200 860 600 2000 1200 860 600 Maximaldrehzahl Nviax LU/min] 2000 1200 860 600
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 20,0 33,3 46,6 66,5 35,1 58,4 81,8 100,0 Maximaldrehmoment Moo [Nm] 49,0 81,7 114,4 100,0
max. zuldssiges Bremsmoment max. zul@ssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Magge [Nm] 270 450 63,0 90,0 270 450 63,0 90,0 [bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Mage [Nm] 270 45,0 63,0 90,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 170 170 140 110 170 170 140 110 Max. Blockierdrehmoment [Nm] 170 170 140 110
Radialkraft Radialkraft
(S1=100 %/53=60%/1000mal zul&ssig) [Nm] 2700 / 3400 / 4700 2700 / 3400 / 4700 (ST=100 %/53=060%,/1000mal zuléssig) [Nm] 2700 / 3400 / 4700
Axialkraft Axialkraft
(S1=100 %,/53=60%,1000mal zulassig) [Nm] 4500 / 6500 / 8000 4500 / 6500 / 8000 (S1=100 %,/53=60%,/1000mal zuléssig) [Nm] 4500 / 6500 / 8000
Verdrehspiel am Abtrieb Verdrehspiel am Abirieb
(Standausfuhrung) @ [arcmin] <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 (Standausfihrung) ? [arcmin] <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [aremin] <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 [Sonderausfihrung) @ [arcmin] <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [10-%kgm?] 1,869 1,464 1,361 1,338 2,869 2,464 2,361 2,338 (ohne Bremse) Jom [107%kgm?] 3,869 3,464 3,361 3,338
Tragheitsmoment Getfriebemotor Tragheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomee [107%kgm?] 2,469 2,064 1,961 1938 3,469 3,064 2,961 2,038 + Bremse Jomear [107%kgm?] 4,469 4,064 3,961 3,938
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A]] <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55 Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A])] <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10 Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1670 1000 710 500 1330 800 570 400 Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 0,45 0,45 0,44 0,45 0,52 0,52 0,52 0,52 Bemessungsleistung P (kW) 0,78 0,78 0,78 0,78
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,57 4,28 5,99 8,55 3,71 6,18 8,65 12,35 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 741 12,35 17,29 24,70
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 513 8,55 11,97 1710 912 15,20 21,28 30,40 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 12,83 21,38 29,93 42,75
Mit Geber RQ-3 Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10 Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1670 1000 710 500 1330 800 570 400 Bemessungsdrehzahl n (1/min) 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 0,50 0,50 0,49 0,50 0,52 0,52 0,52 0,52 Bemessungsleistung Py (kW) 0,75 0,75 0,75 0,75
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,85 475 6,65 9,50 3,71 6,18 8,65 12,35 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 713 11,88 16,63 23,75
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 513 8,55 11,97 1710 912 15,20 21,28 30,40 Stillstandsmoment Mo (Nm)™" 12,83 21,38 2993 42,75
Mit Bremse MD & Geber RQ-3 Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10 Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1,/min) 1670 1000 710 500 1330 800 570 400 Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 0,37 0,37 0,37 0,37 0,44 0,44 0,44 0,44 Bemessungsleistung P (kW) 0,45 0,45 0,45 0,45
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,14 3,56 4,99 713 3,14 523 732 10,45 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 4,28 713 9,08 14,25
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 4,56 7,60 10,64 15,20 8,27 13,78 19,29 2755 Stillstandsmoment Mg (Nm)™ 11,40 19,00 26,60 38,00

“Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min"'(Motor) / **" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden “Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min~'(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden
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Kennlinien Diagramme - Getriebe

KSG-HD Baugréfie 3

Kennlinien KSG-HD 364 Kennlinien KSG-HD 3612
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Technische Daten - Getriebemotor

Motordaten fir KSG-HD Baugréfie 4

Getriebemotor Mit Bremse MD
BaugréBBe/KSG... 464.45 468.30 4612.30 BaugréBe/KSG... 464.45 468.30 4612.30
Bemessungsspannung Un (V) 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 2500
Bemessungsfrequenz fu (Hz) 225 150 125 Bemessungsleistung Py (kW) 0,85 0,97 1,18
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 596 85,6 89,3 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 1,80 3,10 4,50
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 2500 Bemessungsstrom Iy (A) 1,96 2,33 3,41
Bemessungsleistung Py (kW) 1,23 1,63 1,83 Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,92 1,33 1,32
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,10 4,30 5,90 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 3,50 6,40 8,70
Bemessungsstrom I (A) 2,33 3,23 4,47 Stillstandsstrom Io (A)” 3,89 474 6,49
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,90 1,33 1,32 Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/AJ" 0,90 1,35 1,34
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 3,00 710 9,40
Stillstandsstrom lo (A)” 4,24 5,26 701 Mit Geber RQ-3
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,92 1,35 1,34 Baugréfe/KSG... 464.45 468.30 4612.30
Spitzenmoment M (Nm]™ 147 2% 8 350 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4500 3000 2500
Spitzensirom LA 182 222 208 Bemessungsleistung Py (kW) 0,88 1,07 115
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,81 1,21 1,20 Bemessungsdrehmoment My [Nm) 210 3,40 4,40
Standerwiderstand Ryy (Ohm)” 2,3 1,8 11 Bemessungssirom I (A) 2,28 2,56 3,33
Standerindukiivitdt Ly [mH) 64 690 46 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,92 1,33 1,32
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 2,8 3,8 4,2 Stilstandsmoment Mo [Nm)™” 3,60 6,50 8,60
Thermische Zeitkonstante T, (min)™™"" 58 63 67 Stillsiandsstrom lo (A) 40 481 642
Massentréigheitsmoment Joy (104" kgm?) 45 80 15 Stillstandsdrehmomentkonstante Kio (Nm/A)" 0,90 1,35 1,34
Motorgewicht Mo kg) 15 19 23
- Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Mot t B
FOTMESTENEe : BaugraBe/KSG... 464.45 468.30 4612.30
Massentragheitsmoment Jor (104" kgm?) 6,5 10 13,5 )
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4000 2600 2200
Motorgewicht Meortbremse (KG) 18 22 26
Bemessungsleistung Py (kW) 0,31 0,71 0,83
Haltemoment My (Nm) 18 18 18
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 0,75 2,60 3,60
Bemessungsstrom Iy (A) 0,82 1,95 2,73
Maximale Motordrehzahl Noox Mot | 1/min) 4500 5000 5000 .
= Bemessungsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,92 1,33 1,32
. . Stillstandsmoment Mo (Nm])™ 3,00 5,60 7,60
Werte bei 20° C / * Werte bei 200 min'(Motor) / =" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert - -
Stillstandsstrom lo [A) 3,33 415 5,67
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,90 1,35 1,34
Abmessungen
=35 75 k
O c
2< q )
<2 min. 8 fir EHEDG-onforme Anbindung
z29
) 58
T
S2
£
3
|| |2
Cﬁgg a4+ - _ __ |t
Vgl &
DIN 332-D M12
Typ/KSG 4 Resolver R4 Resolver und Bremse Geber RQ Geber RQ und Bremse
q k k k k
KSG 464... HD(-MD)R../S1/PG-HD--120.. 226 280 320 205 346
KSG 468... HD(-MD)R../S1/PG-HD--120.. 266 320 360 335 386

2115 KSG 4612... HD[MDJR../S1/PG-HD--120.. 306 360 400 375 426




Technische Daten - Getriebemotor
KSG-HD Baugréfle 4

464.45 464.45 464.45 464.45 468.30 468.30 468.30 468.30
HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../
PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I-
Motor 120.03 120.05 120.07 120.10 120.03 120.05 120.07 120.10
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 6,0 10,0 14,0 20,0 12,3 20,4 28,6 40,9
Bemessungsdrehzahl n [U/min] 1500 900 640 450 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py [kW] 0,94 0,94 0,94 0,94 1,29 1,28 1,29 1,28
Stillstandsmoment Mo [Nm] 11,1 18,5 25,9 371 20,2 33,7 472 67,5
Maximaldrehzahl Nitax [U/min] 1500 Q00 640 450 1500 1000 710 500
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 419 69,8 978 139,7 76,4 1273 178,2 240
max. zuldssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Magge [Nm] 54,0 90,0 126,0 180,0 54,0 90,0 126,0 180,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 440 440 330 270 440 440 330 270
Radialkraft
(S1=100 %/53=60%/1000mal zul&ssig) [Nm] 5000 / 6500 / 9000 5000 / 6500 / 9000
Axialkraft
(S1=100 %,/53=60%,1000mal zulassig) [Nm] 8500 / 12000 / 16000 8500 / 12000 / 16000
Verdrehspiel am Abtrieb
(Standausfuhrung) @ [arcmin] <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [aremin] <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [10-%kgm?] 6,938 5,230 4,837 4,669 10,438 8,730 8,337 8,169
Tréigheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomeer [107%kgm?] 8,938 7,230 6,837 6,669 12,438 10,730 10,337 10,169
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A]] <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1500 Q00 640 450 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 0,90 0,90 0,89 0,90 1,28 1,28 1,29 1,28
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 5,70 Q.50 13,30 19,00 12,26 20,43 28,60 40,85
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 10,83 18,05 25,27 36,10 19,95 33,25 46,55 66,50
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1500 Q00 640 450 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 0,94 0,94 0,94 0,94 1,25 1,25 1,26 1,25
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 599 9,98 13,97 19,05 1,97 19,95 2793 39,90
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 1,12 18,53 25,94 3705 19,95 33,25 46,55 66,50
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1,/min) 1500 Q00 640 450 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 0,72 0,72 0,71 0,72 0,81 0,81 0,81 0,81
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 4,56 760 10,64 15,20 770 12,83 1796 25,65
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ Q.69 16,15 22,61 32,30 1767 29,45 41,23 58,90

"Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min"!(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden

4612.30 4612.30 4612.30 4612.30
HD../  HD../  HD../  HD../
PG-I- PG-I- PG-I- PG-I-
Motor 120.03 120.05 120.07 120.10
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 16,8 28,0 39,2 56,1
Bemessungsdrehzahl ny [U/min] 830 500 360 250
Bemessungsleistung Py [kW] 1,46 1,46 1,48 1,47
Stillstandsmoment Mo [Nm] 26,8 44,7 62,5 89,3
Maximaldrehzahl Nviax LU/min] 1500 1000 710 500
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 102,3 170,5 2387 240
max. zul@ssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Mgge!! [Nm] 54,0 90,0 126,0 180,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 440 440 330 270
Radialkraft
(ST=100 %/S3=60%,/1000mal zuléssig) [Nm] 5000 / 6500 / 9000
Axialkraft
[S1=100 %/53=060%/1000mal zulassig) [Nm] 8500 / 12000 / 16000
Verdrehspiel am Abirieb
(Standausfihrung) ? [arcmin] <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [arcmin] <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [107%kgm?] 13,938 12,230 11,837 11,669
Tragheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomee [10-%kgm?] 15038 14230 13837 13,669
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A])] <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 830 500 360 250
Bemessungsleistung P (kW) 1,46 1,47 1,48 1,47
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 16,82 28,03 39,24 56,05
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 2708 4513 63,18 Q0,25
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 830 500 360 250
Bemessungsleistung Py (kW) 1,39 1,39 1,40 1,39
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 15,96 26,60 3724 53,20
Stillstandsmoment Mo (Nm)™" 26,51 4418 61,85 88,35
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 830 500 360 250
Bemessungsleistung P (kW) 0,94 0,95 0,95 0,95
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 10,83 18,05 25,27 36,10
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 23,66 39,43 55,20 78,85

“Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min~'(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden
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Kennlinien KSG-HD 464
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Getriebemotor Mit Bremse MD
BaugréBBe/KSG... 564.45 568.30 5612.25 5616.25 BaugréBe/KSG... 564.45 568.30 5612.25 5616.25
Bemessungsspannung Un V) 400 400 400 400 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4000 3000 2500 2000
Bemessungsfrequenz fy (Hz) 200 150 125 125 Bemessungsleistung Py (kW) 1,26 113 1,36 1,88
EMK-Konstante Ke (V/1000 1 /il 60,7 Q1,9 13,9 106,3 Bemessungsdrehmoment My (Nm) 3,00 3,60 5,20 9,00
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 4000 3000 2500 2000 Bemessungsstrom Iy (A) 3.26 2,61 3,04 5,63
Bemessungsleistung Py (kW) 1,63 2,10 2,36 2,60 Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 3,20 5,40 730 10,90 Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 5,00 9,40 12,50 15,80
Bemessungsstrom Iy (A 3,48 3,91 4,27 6,81 Stillstandsstrom Io (A)” 5,38 6,81 727 9,81
Bemessungsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60 Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/AJ" 0,93 1,38 1,72 1,61
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 5,50 10,20 13,50 16,90
Stillstandsstrom lo (A)” 591 739 785 10,50 Mit Geber RQ-3
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,93 1,38 1,72 1,61 BaugrsBe/KSG... 564.45 568.30 5612.25 5616.25
Spitzenmoment M (Nm]™ 207 387 513 642 Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 3500 3000 2500 2000
Spitzensirom LA 250 311 33 446 Bemessungsleistung P (kW) 1,14 1,13 1,20 1,70
Spitzendrehmomentkonstante Kimax (Nm/A)" 0,83 1,24 1,55 1,44 Bemessungsdrehmoment My [Nm) 310 3,60 4,60 810
Stainderwiderstand Ry (Ohm)’ 14 10 10 06 Bemessungssirom Iy (A 3,37 2,61 2,69 5,06
Standerindukiivitat Ly (mH) 44 47 40 392 Bemessungsdrehmomentkonstante K (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60
Elektrische Zeitkonstante T, (ms) 3,1 4,7 49 53 Stilstandsmoment Mo [Nm)™” 500 940 12,30 15,30
Thermische Zeitkonstante T, (min)™™"" 65 71 75 79 Stillstandsstrom lo (A) .38 6,81 715 9,50
Massentgheitsmoment 1 104 kg > o 30 30 Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,93 1,38 1,72 1,61
rot
Motorgewicht Mo kg) 20 25 30 35
Motor mit Bremse Mit Bremse MD & Geber RQ-3
N BaugréBe/KSG... 564.45 568.30 5612.25 5616.25
Massentragheitsmoment Jor (104" kgm?) 19 28 37 46 ]
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 3000 2500 2000 1500
Motorgewicht Meortbremse (KG) 25 30 35 40 -
Bemessungsleistung Py (kW) 0,82 0,89 113 1,46
Haltemoment My (Nm) 36 36 36 36
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 2,60 3,40 5,40 9,30
Bemessungsstrom Iy (A) 2,83 2,46 3,16 5,81
Maximale Motordrehzahl Noox Mot | 1/min) 4000 4500 4500 4500 .
= Bemessungsdrehmomentkonstante Ky (Nm/A) 0,92 1,38 1,71 1,60
X . Stillstandsmoment Mo (Nm])™ 4,30 8,20 10,90 13,70
Werte bei 20° C / * Werte bei 200 min'(Motor) / =" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden / geschatzter Wert - -
Stillstandsstrom lo [A) 4,62 5,04 6,34 8,51
Stillstandsdrehmomentkonstante Ko (Nm/A)" 0,93 1,38 1,72 1,61
Abmessungen
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q k k k k
KSG 564... HD(-MD)R../S1/PG-HD--150.. 2525 308,5 3555 323,5 3775
KSG 568... HD[-MD)R../S1/PG-HD--150.. 2025 3485 3955 363,5 4175
\ 1 \ 0 | KSG 5612... HD[-MD)R../S1/PG-HD--150.. 332,5 388,5 435,5 403,5 4575
(6x] M10x 16 KSG 5616... HD[-MDJR../S1/PGHD--150.. 372,5 4285 475,5 4435 4975
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Technische Daten - Getriebemotor
KSG-HD Baugréfle 5

564.45 564.45 564.45 564.45 568.30 568.30 568.30 568.30
HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../ HD.../
PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I-
Motor 150.03 150.05 150.07 150.10 150.03 150.05 150.07 150.10
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 91 15,2 21,3 30,4 15,4 25,7 35,9 51,3
Bemessungsdrehzahl n [U/min] 1330 800 570 400 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py [kW] 1,27 1,27 1,27 1,27 1,61 1,61 1,62 1,61
Stillstandsmoment Mo [Nm] 15,7 26,1 36,6 52,3 29,1 48,5 6/.8 Q6,9
Maximaldrehzahl Nitax [U/min] 1330 800 570 400 1330 900 640 450
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 59,0 98,3 1377 196,7 110,3 183,8 2574 3677
max. zuldssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Magge [Nm] 108,0 180,0 252,0 360,0 108,0 180,0 252,0 360,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 830 830 750 440 830 830 750 440
Radialkraft
(S1=100 %/53=60%/1000mal zul&ssig) [Nm] 7000 / 9000 / 13000 7000 / 9000 / 13000
Axialkraft
(S1=100 %,/53=60%,1000mal zulassig) [Nm] 14000 / 20000 / 26000 14000 / 20000 / 26000
Verdrehspiel am Abtrieb
(Standausfuhrung) @ [aremin] <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [aremin] <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [10-%kgm?] 18,384 13,680 12,756 12,376 27,384 22,680 21,756 21,376
Tréigheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomser [107%kgm?] 25,384 20,680 19,756 19,376 34,384 29,680 28,756 28,376
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A]] <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1330 800 570 400 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 1,25 1,25 1,25 1,25 1,64 1,64 1,65 1,64
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 8,98 14,96 20,95 29,93 15,68 26,13 36,58 52,25
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 15,39 25,65 35,91 51,30 29,07 48,45 67,83 96,90
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1/min) 1330 800 570 400 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 1,23 1,23 1,23 1,23 1,52 1,52 1,53 1,52
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 8,84 14,73 20,62 29,45 14,54 24,23 33,92 48,45
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 15,39 25,65 35,91 51,30 28,50 4750 66,50 95,00
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl ny (1,/min) 1330 800 570 400 1000 600 430 300
Bemessungsleistung Py (kW) 1,31 1,31 1,31 1,31 1,52 1,52 1,53 1,52
Bemessungsdrehmoment My (Nm) Q.41 15,68 21,95 31,35 14,54 24,23 33,92 48,45
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 13,68 22,80 31,92 45,60 25,65 42,75 59,85 85,50

“Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min"!'(Motor) / ™" Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden

5612.25 5612.25 5612.25 5612.25 | 5616.25 5616.25 5616.25 5616.25
HD../  HD../ HD../ HD../ | HD../ HD../ HD../ HD../
PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I- PG-I-
Motor 150.03 150.05 150.07 150.10 150.03 150.05 150.07 150.10
KSG...
Ubersetzung i 3 5 7 10 B 5 7 10
Bemessungsmoment My [Nm] 20,8 34,7 48,5 69,4 31,1 51,8 72,5 103,6
Bemessungsdrehzahl ny [U/min] 830 500 360 250 670 400 290 200
Bemessungsleistung Py [kW] 1,81 1,82 1,83 1,82 2,18 217 2,20 217
Stillstandsmoment Mo [Nm] 38,5 64,1 89,8 128,3 48,2 80,3 12,4 160,6
Maximaldrehzahl Nviax LU/min] 1330 900 640 450 1330 900 640 450
Maximaldrehmoment Moo [Nm] 146,2 243,7 3411 400 183,0 305,0 426,9 400,0
max. zul@ssiges Bremsmoment
[bei max. 1000 Zyklen pro Stunde) Mage [Nm] 108,0 180,0 252,0 360,0 108,0 180,0 252,0 360,0
Max. Blockierdrehmoment [Nm] 830 830 750 440 830 830 750 440
Radialkraft
(ST=100 %/S3=60%,/1000mal zuléssig) [Nm] 7000 / 9000 / 13000 7000 / 9000 / 13000
Axialkraft
[S1=100 %/53=060%/1000mal zulassig) [Nm] 14000 / 20000 / 26000 14000 / 20000 / 26000
Verdrehspiel am Abirieb
(Standausfihrung) @ Tarcmin] <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
Verdrehspiel am Abtrieb reduziert
[Sonderausfihrung) @ [arcmin] <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2
Tragheitsmoment Getriebemotor
(ohne Bremse) Jom [107%kgm?] 36,384 31,680 30,756 30,376 45,384 40,680 39,756 39,376
Tragheitsmoment Getriebemotor
+ Bremse Jomsee [107%kgm?] 43,384 38,680 37756 37,376 52,384 47,680 46,756 46,376
Laufgerdusche bei Nenndrehzahl L [dB(A])] <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55 <55
Mit Bremse MD
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 830 500 360 250 670 400 200 200
Bemessungsleistung P (kW) 1,88 1,89 1,91 1,89 2,26 2,25 2,28 2,25
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 21,66 36,10 50,54 72,20 32,21 53,68 7515 10735
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 39,05 65,08 Q1,11 130,15 49,02 81,70 114,38 163,40
Mit Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 830 500 360 250 670 400 290 200
Bemessungsleistung Py (kW) 1,63 1,64 1,65 1,64 2,02 2,01 2,04 2,01
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 18,81 31,35 43,89 62,70 28,79 4798 6717 95,95
Stillstandsmoment Mo (Nm)™" 3762 62,70 8778 125,40 46,74 7790 109,06 155,80
Mit Bremse MD & Geber RQ-3
Ubersetzung 3 5 7 10 3 5 7 10
Bemessungsdrehzahl nw (1/min) 830 500 360 250 670 400 290 200
Bemessungsleistung P (kW) 1,83 1,84 1,86 1,84 2,24 2,23 2,26 2,23
Bemessungsdrehmoment My (Nm) 21,09 35,15 49,21 70,30 31,92 53,20 74,48 106,40
Stillstandsmoment Mo (Nm)™ 34,20 5700 79,80 114,00 43,04 7173 100,42 143,45

“Werte bei 20° C /" Werte bei 200 min~'(Motor) / " Kurzzeitbetrieb max. 3 Sekunden
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Kennlinien Diagramme - Getriebe

KSG-HD Baugréfle 5

Kennlinien KSG-HD 564 Kennlinien KSG-HD 5612
M [Nm] KSG 564.45 HD 400V-PG i-3 M [Nm] KSG 564.45 HD 400V-PG i-5 M [Nm] KSG 5612.25 HD 400V-PG i-3 M [Nm] KSG 5612.25 HD 400V-PG i-5
70 120 160 300
60 140 N
100 < o < 250 <
50 ~_ 80 ~ 100 N 200 ™
40 ~ 60 \\ 80 \\ 150 AN
30 60 N N
40 \ 100
20 — | 40 S— | \
10 et o N e — T ——+3 p1) SR ] R O S 50----—-:.:._.—-——0—_,‘\
0 0 0 ~ 0
70 270 470 670 870 1.070 1.270 1.470 40 340 640 940 1.240 70 270 470 670 870 1.070 1.270 40 340 640 940
n [1/min] n [1/min] n [1/min] n [1/min]
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M [Nm] KSG 564.45 HD 400V-PG i-7 M [Nm] KSG 564.45 HD 400V-PG i-10 M [Nm] KSG 5612.25 HD 400V-PG i-7 M [Nm] KSG 5612.25 HD 400V-PG i-10
160 250 400 450
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120 ~L 200 300 ~ 350 AN
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100 N~ 250 N\ 300
150 N 250 AN
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60 100 150 N N\
\ 150
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0 =--e o k- <1 0 T ° RN o e MEAN
30 130 230 330 430 530 630 730 20 170 320 470 620 30 130 230 330 430 530 20 170 320 470
n [1/min] n [1/min] n [1/min] n [1/min]
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Kennlinien KSG-HD 568 Kennlinien KSG-HD 5616
M [Nim] KSG 568.30 HD 400V-PG i-3 M [Nm] KSG 568.30 HD 400V-PG i-5 M [Nm] KSG 5616.25 HD 400V-PG i-3 M [Nim] KSG 5616.25 HD 400V-PG i-5
120 200 200 350
180 180
100 N N N 300
N 140 N 190 N 250 ™\
80 = N N\ N\
\ 120 NC 120 200
60 100 100 N
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o[ -9 -’-._—‘j 28 ----- b J = ~Q\\ 28 m=e=- L i A 'y \\ 58 ------- L) v—~§.‘ \
70 270 470 670 870 1.070 1.270 1.470 40 340 640 940 70 270 470 670 870 1.070 1.270 1.470 40 340 640 940
n [1/min] n [1/min] n [1/min] n [1/min]
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M [Nm] KSG 568.30 HD 400V-PG i-7 M [Nm] KSG 568.30 HD 400V-PG i-10 M [Nm] KSG 5616.25 HD 400V-PG i-7 M [Nm] KSG 5616.25 HD 400V-PG i-10
300 400 450 450
350 — 400 N\ 400
250 \ 300 \ 350 \ 350 \\
200 ~\ 250 N 300 300 AN
150 ~ 200 \\ 250 N\ 500 AN
100 ™ 150 N 150 AN 150 = —es AN
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30 130 230 330 430 530 630 730 20 170 320 470 30 130 230 330 430 530 630 20 170 320 470
n [1/min] n [1/min] n [1/min] n [1/min]
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