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2 LUFTUNGSSYSTEME

Luftungstypen fur Reihensystem

KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Hier zeigen wir verschiedene Arten von Liftungen, wie sie an Gebauden, Stallen oder Gewachshausern

Anwendung finden kdnnen.

Schmetterlings-Liftung

- An Hallen, Gebauden, Stallen, Gewachshausern
oder Ahnlichem 6ffnet auf jeder Dachseite ein
Antriebssystem eine durchgehende Liftung.

— Bei der Seitenliftung offnet ein Antrieb eine
durchgehende Hebe-Senkliiftung oder eine
Ludftungsklappe.

— Hier finden Zahnstangengetriebe der Reihe
Z5G, AZD sowie EZD Anwendung.

Cabrio-Luftung

- Gesamtes Dach kann gedffnet werden
(Cabrio Typ C), siehe Seite 4.

- Bei der Dachliftung 6ffnet auf jeder Dachseite
ein Antriebssystem mehrere durchgehende
Liftungsklappen. Der Antrieb treibt mehrere
Umlenkgetriebe an.

- Bei der Seitenliiftung 6ffnet ein Antrieb eine
durchgehende Hebe-Senkliftung oder eine
Lidftungsklappe.

- Hier finden Zahnstangengetriebe der Reihe
Z5G, AZD sowie EZD Anwendung.

Multitunnel-LUuftung

- Bei der Dachliftung 6ffnet ein Antriebssystem
eine durchgehende Liftungsklappe.

— Hier finden Zahnstangengetriebe der Reihe
ZS5G, AZD sowie EZD Anwendung.

— Durch das aneinanderkoppeln mit Umlenk-
getrieben konnen auch gleichzeitig mehrere
Tunnel (Multitunnel] betrieben werden.
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN LUFTUNGSSYSTEME 3

Luftungstypen fur Venlo Gewachshauser

Auf dieser Seite zeigen wir spezielle Liftungen, welche an Gewachshauser der hollandischen Venlo-
Bauweise Anwendung finden.

Klappen-Luftung

— Hier 6ffnet auf jeder Dachseite ein Antrieb
mehrere einzelne Liftungsklappen in
Firstrichtung sowie die Klappen der neben-
einander liegenden Schiffe.

- Hier finden bei Tragerliftung Getriebe der
Baureihe LZG und bei Schaukelliftung der
Baureihe UBL Anwendung.

Cabrio-Luftung

— Typ A als Reihensystem mit zentralem
Ldftungsrohr unter dem First, hier werden
Zahnstangengetriebe der Reihe ZSG, AZD
sowie EZD eingesetzt.

- Typ B mit Schubstangensystem, hier finden
Zahnstangengetriebe der Reihe LZG / UBL
Anwendung.

- Bitte beachten Sie unsere Hinweise fiir Cabrio-
Liftungen, siehe Seite 4.

Durchgehende Liftung

— Auf jeder Dachseite eine durchgehende
Liftungsklappe in Firstrichtung. Ein Antriebs-
system offnet mehrere Klappen von aneinan-
derliegenden Gewachshaus-Schiffen.

— Hier kommen Systeme mit Ubereinander-
liegenden sowie nebeneinander liegenden
Schubstangensystemen mit Zahnstangen-
getrieben LZG / UBL zum Einsatz.

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



4 LUFTUNGSSYSTEME

KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Luftungstypen fur Cabrio-Systeme

Beispiel Cabrio Liftung mit Typ A

Typ A

Typ B

Typ C

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

Bei Cabrio-Systemen kann das Dach nahezu vollstandig
gedffnet werden um maximale Liftung zu gewahrleisten.
Durch die vielfaltige Auswahlmaoglichkeit von Antrieben und
Zahnstangengetrieben ist es uns maglich, fur jede Cabrio-
Variante eine Losung zu bieten.

Die Mechanik kann als Reihensystem (Typ A + C) oder als
Schubstangensystem (Typ B) ausgefihrt sein.

Die gangigsten drei Cabrio-Liftungen (Typ A - C) zeigen
nachfolgend ihre Unterscheidungsmerkmale:

Cabrio Luftung - Typ A als Reihensystem

- Antrieb erfolgt Gber eine zentrale unter dem First liegende
Lidftungswelle.

- Beide Dachseiten werden von einem Antrieb gleichzeitig bewegt.

-~ Als Antrieb werden EWA mit 1-9 rpm eingesetzt.

— In Verbindung mit Zahnstangengetrieben der Reihe ZSG,
AZD sowie EZD werden optimale Schlie3geschwindig-
keiten erreicht.

Cabrio Luftung - Typ B als Schubstangensystem

-~ Antrieb erfolgt Uber ein auf den Gitterbindern liegendes
Schubstangensystem (siehe Bild S. 18).

— Jede Dachseite wird von je einem Antrieb bewegt.

- Als Antrieb werden schnelle EWA, unsere bewahrten
SpeedLogic oder TurbolLogic eingesetzt.

- In Verbindung mit Zahnstangengetrieben der Reihe LZG /
UBL werden optimale Schlielgeschwindigkeiten erreicht.

Cabrio Liuftung - Typ C als Reithensystem

- Anordnung der durchgehenden Liftungsklappen wie bei
Breitschiffhausern.

- Als Antrieb verwendet man EWA mit 1-9 rpm. In Verbin-
dung mit unseren Zahnstangengetrieben der Reihe ZSG,
AZD sowie EZD bekommt man ein optimales Liftungssystem.

- Mit unseren Umlenkgetrieben kdnnen auch mehrere Liif-
tungsklappen zu einem System zusammengefasst werden.
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

TechSoft

TECHSOFT 5

Auf unserer Internetseite finden Sie unsere Berechnungssoftware TechSoft. Nach Eingabe aller wichtigen
Daten erhalten Sie das bendtigte Drehmonent fir den Antrieb, sowie die Torsionswerte im Antriebsrohr.
Mit einem weiteren Klick erhalten Sie eine Auswahl der bendtigten Produkte.

- Auswahl des Liftungstyps

- Einfache Eingabe der erforderlichen
Berechnungsdaten

— Berechnung des Drehmomentes

- Berechnung der Torsion

- Auswahl der erforderlichen Antriebstechnik

Dwuchen  Info

» Dochiibung
» Saitenlihung
» Torian
» Frodukle EWA

I Auswoh! der Berechnungsart
W e

Eingabe dor Ausgangsdaten

Lifturgaléinge [LL] T am
Fenstarbesite (BL) 174
Hebslarm [B1) 1,74
Angriffsuinksl {Gomme] [ 90,00
Bindeckung (GG)
Rahmen [GR| Al [GF, Variols - noeml)| =
Schneslost |GS) a
Windlast {GW] i [
Ritzadrenchus [r] Lock Z5G 12 [F=1000/1200 N, =
Reibungfakior (KR)

2. Bavechnung
Lo )

)

www.lockdrives.com/techsoft/

.Wir wollen Sie bestmaglich bei der Auslegung lhres
Liftungssystems unterstitzen. Als registrierter

Kunde haben Sie die Moglichkeit auf
unserer Internetseite das passende
Antriebssystem zu ermitteln. Als nicht-
registrierter Kunde wenden Sie sich
bitte an unseren technischen Vertrieb,
wir beraten Sie gerne.”
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Auswahl festlegen
Drehmoment

Geschwindigkeit

Typ

EWA 10
EWA 10.0503
EWA 10.0505

EWA 10.0903
EWA 10.0905

EWA 12

| EWA 12.1501

EWA 12.1503
EWA 12.1505
EWA 12.1506
EWA 12.1509

EWA 12.2501

| Nm

T [Ne]

50
50

20
20

150
150
150
150
150

1/min

n [1/min]

3,6
5.6

3.6
5.6

16
32
4,4
6,5
8,8

i) e

I

» Infos » Downloads

» Infos » Downloads
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6 REIHENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Reihensystem Dachluftung

— Reihensystem Dachliiftung mit Getriebe ZSG.

In Reihe liegende Liftungsklappen kdnnen mit einem
Antrieb betrieben werden. Eine oder mehrere Zahn-
stangen werden mit einer Verbindungswelle 1”-Rohr
DIN 2440 mit dem Antrieb verbunden. Die Zahnstangen
schwenken mit der Klappe.

— Bis zu 600 Nm Antriebsleistung konnen in das System
eingeleitet werden.

— Hube bis 1800 mm sowie Belastungen bis zu 2500 N
je Zahnstange in Serie, grof3ere Hibe oder Lasten
auf Anfrage.

— Integrierte Schwenk-Lagerung bei der Baureihe ZSG,
die Getriebe werden direkt an der Dachkonstruktion
befestigt. Die Verbindungswelle wird durch die

T N D Getriebe gefihrt.

R TRt echeaty — Externe Schwenklagerung bei den Baureihen AZD/EZD.

— Reihensystem Dachliftung mit Getriebe AZD.

Alternativ mit Scherengetriebe SGS. Anwendung wenn
5 Schauen Sie sich die Videoanimation Zahnstange nicht in den Raum stehen darf und bei
IR WEBLE) geringen Lasten (Bsp. Wintergarten).

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110


http://www.lockdrives.com/techsoft/

KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN REIHENSYSTEM 7

A

. . . -.:q .~ Lager
Antriebsrohr (bauseits) & K.
17,33,7 x 3,25 mm / DIN 2440

‘ ~ Getriebe
° AZD03/AZD 05
300-700 N
‘ ‘ — Zahnstange

AZZ
Buchskupplung
BKS 45

Montageplatte —
MPL 22

Getriecbe — ¢
7SG 12/256 20

1200 N/2500 N Kettenkupplung

KKS 10

~ Elektroantrieb
EWA 10-EWA 14
50-600 Nm

Zahnstange —
VAYA

""" Rohrverbinder
ARV 60 ‘

~ Antriebswelle

& ¢ 22 mm
‘ L = 3000 mm

Lager
SGZ 80.93

Scherengetriebe —

SGS 80
200N — Abdeckprofil
SGZ 80.98
Buchskupplung

BKS 35 ‘ /

~ Elektroantrieb
EWA 10 und EWA 12
50-250 Nm
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8 REIHENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

/. T T T —.
Reihensystem Seitenluftung

— Reihensystem Seitenliiftung mit Getriebe AZD, gebogene Zahnstange.

In Reihe liegende Liftungsklappen kdnnen mit einem
Antrieb betrieben werden. Ein oder mehrere Zahnstan-
gen werden mit einer Verbindungswelle 1°-Rohr DIN
2440 mit dem Antrieb verbunden. Die Zahnstangen
schwenken mit der Klappe.

— Bis zu 600 Nm Antriebsleistung konnen in das System
eingeleitet werden.

— Hiibe bis 1800 mm sowie Belastungen bis zu 700 N je
Zahnstange in Serie, groflere Hiibe oder Lasten auf
Anfrage.

— Externe Schwenklagerung bei den Baureihen AZD/ EZD.

— Reihensystem Seitenliftung mit Getriebe AZD, \ \ N
gerade Zahnstange. Alternativ mit Scherengetriebe SGS. Anwendung wenn

Zahnstange nicht in den Raum stehen darf und bei
geringen Lasten (Bsp. Wintergarten).

—> Schauen Sie sich die Videoanimation
im Web an.

Zur Berechung der bendtigten
Produkte: www.lockdrives.com/techsoft/
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN REIHENSYSTEM 9

Lager
ALD/ELD

~ Umlenkgetriebe
KGO 32

Getriebe 150 Nm

AZD 03/AZD 05

300-700 N

Antriebsrohr —
17,33,7x 3,25 mm
DIN 2440

~ Handantrieb
HWA 53
40-160 Nm

Zahnstange —
AZZ

HKG 06
60 Nm

Reithensystem mit Scherengetriebe SGS
""""" : Rohrverbinder
ARV 60

— Abdeckprofil

Scherengetriebe —,
g SGZ 80.98

SGS 80
200N

Buchskupplung
BKS 35 ‘

~— Elektroantrieb
EWA 10 und EWA 12
50-250 Nm

Alternative:
Handkettenantrieb

~— Antriebswelle
222 mm
L =3000 mm
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10 REIHENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Reihensystem Seitenluftung

— Reihensystem Seitenliiftung mit absenkbaren Paneelen.

Liftungen mit absenkbaren Paneelen oder Folie konnen
mit einem Antrieb betrieben werden. Es kann ein Elektro-
antrieb EWA oder ein Handantrieb HWA eingesetzt werden.

— Betéatigung mit Elektroantrieb EWA oder Hand-
antrieb HWA. Bei hoherliegenden Liftungswellen
(HL = 1,50 m] mit Handkettenantrieb HKG.

— Mit Seiltrommeln STR oder Seilscheiben.

— Schauen Sie sich die Videoanimation
im Web an.

2017 110

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



.Wir bieten |hnen eine vollstandige Antriebslosung fur
unterschiedlichste Anforderungen, z. B. kdnnen wir
die Zahnstangen fir Liftungsklappen
individuell nach lhren Wiinschen biegen,
damit diese im geschlossenen Zustand |
nicht storen. Mit einem CAD-Programm .

konnen wir den gesamten Verlauf der
Storkontur simulieren.”




12 REIHENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

T
Reihensystem Gruppenluftung

KN AT

— Reihensystem Gruppenliiftung, mehrere einzelne Liftungen werden mit Umlenkgetrieben zu einer Gruppe mit einem
Elektroantrieb zusammengefasst.

Zur Luftung mehrschiffiger Gewachs- — Hibe bis 1800 mm sowie Belastungen bis zu
hauser mit Elektroantrieb EWA und 700 N je Zahnstange in Serie, groflere Hibe
Zahnstangen AZD / EZD. Die Durchver- oder Lasten auf Anfrage.
bindung der einzelnen Liftungen erfolgt — Externe Schwenklagerung bei den Baureihen
mit Getriebe KGO. Einsatz bei bis AZD / EZD, die Getriebe befinden sich neben
zu funf Schiffen. der Dachkonstruktion. Sie werden mit
externen Lagern welche die Verbindungs-
Bis zu 600 Nm Antriebsleistung konnen welle fiihren am Gebaude gehalten.

in das System eingeleitet werden, davon
bis zu 150 Nm je Schiff.

Zur Berechung der bendtigten E
Produkte: www.lockdrives.com/techsoft/ '
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Zahnstange —
AZZ
~ Umlenk-
. etriebe
Getriebe — EGO 32
AZD 03/AZD 05
300-700 N

150 Nm
nAntriebsrohr
1", DIN 2440 / 2441

/

~ Lager
ALD 11/ELD 12

REIHENSYSTEM

/ ~Umlenkgetriebe
KGO 32
150 Nm
~ Kettenkupplung
KKS 10
~ Elektroantrieb
¥ EWA 4
350-600 Nm
) et
\‘ !f' i
/ /
B KGO 32 §
/ /
AZD 03
AZD 05
- | T
KKS 10 KGO 32 1" (33,7 x 3,25 mm,

EWA 14

2017 1 10

DIN 2440)

13
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14 SCHUBSTANGENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Schubstangensystem Tragerliuftung
Gitterbindermontage

— Tragerliftung, mit Antrieb EWA und LZG auf Gitterbinder montiert.

In Flache liegende Liftungsklappen — Bis zu 40 Klappen entlang des Gitterbin-

(mehrere einzelne oder durchgehende) ders, je nach Klappengewicht.

konnen mit einem Antrieb pro Seite — Bis zu 1500 Nm Antriebsleistung kdnnen in

betrieben werden. An den Gitterbindern das System eingeleitet werden.

werden Getriebe LZG mit einer Verbin- — Belastungen bis zu 16000 N je Zahnstange in

dungswelle (1 1/4"-Rohr - 2“-Rohr DIN Serie, grofere Hiibe oder Lasten auf Anfrage.

2440) mit dem Antrieb verbunden. — Getriebe LZG mit verschiedenen Zahnstangen-
hohen (Hzd).

Die Zahnstangen bewegen entlang des
Gitterbinders das Zug-Druck-Rohr, an
dem die Driicker der Klappe befestigt
sind. Diese Driucker bewegen die jewei-

ligen Kla ppen. Zur Berechung der benétigten
Produkte: www.lockdrives.com/techsoft/
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN SCHUBSTANGENSYSTEM 15

Schraube
Mé ‘
“, ~ Antriebsrohr
4 (bauseits)
42,4 X 4,05 /2,65 mm

11/47, DIN 2441/ 2440
Schweif3- 60,3 x 3,65 mm, 2", DIN 2440

8 =

Zahnstange —
Lzz

kupplung
SKS 66/SKS 68

Getriebe
LZG 20/LZG 24

~ Kettenkupplung 550014000 N

KKS 10

~ Elektroantrieb
s EWA 10-EWA 16

50-1500 Nm
or
or ,—rffﬂhm““&q&
B e
"t’f ar i ar
ar ar
i
-]
S [
= & Q
[}
R 1
p— \:% a0 - i1 n: —
Bk
H — o

Bp

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



16 SCHUBSTANGENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Schubstangensystem Tragerliuftung
Stutzenmontage

]

— Tragerliftung mit Antrieb EWA, LZG an der Stltze montiert.

In Flache liegende Liftungsklappen — Bis zu 40 Klappen entlang des Gitterbin-
(mehrere einzelne oder durchgehende) ders, je nach Klappengewicht.

konnen mit einem Antrieb pro Seite —> Bis zu 1500 Nm Antriebsleistung kénnen in
betrieben werden. An den Gitterbindern das System eingeleitet werden.

R T R A R Ty — Belastungen bis zu 16000 N je Zahnstange in

dungswelle (1 1/4"-Rohr - 2“-Rohr DIN

Serie, groflere Hiibe oder Lasten auf Anfrage.
2440) mit dem Antrieb verbunden.

— Fir alle gangigen Stitzenabmalfle sind

Die Zahnstangen bewegen entlang des R

Gitterbinders das Zug-Druck-Rohr, an — Getriebe LZG mit verschiedenen Zahnstangen-

dem die Driicker der Klappe befestigt hdhen (Hzd).
sind. Diese Driicker bewegen die jewei- R
ligen Klappen. Produkte: www.l ives.com/techsoft/ EIL

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN SCHUBSTANGENSYSTEM 17

Schraube
Mé ‘

I

L]

Schweiflkupplung

SKS 66 / SKS 68 |
< |
Antriebsrohr (bauseits)

42,4 x 4,05/ 2,65 mm
11/4", DIN 2440
60,3 x 3,65 mm, 2", DIN 2440

Getriebe
LZG 20/ LZG 24
5500-16000 N

max. 6° ;

~ Klemmset

~ Zahnstange
L7z

— Kettenkupplung
KKS 11

— Elektroantrieb
' EWA 10-EWA 16
50-1500 Nm

/M'uh\ dr
v

ar

Kl
\ Te

Bk LZG 20 00
LZG 24 S

Bp
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

TRAGERLUFTUNG

Auswahltabellen Tragerluftung

Allgemeine Hinweise

Bei den folgenden Tabellen handelt es sich um einen Aus-
zug der sich auf dem Markt befindlichen Dachsysteme.
Sollten Sie die in Ihrem Projekt eingeplanten Liiftungs-
klappen oder Systemabmessungen in unseren Tabellen
nicht finden, ermitteln wir fir Sie, welcher Typ LZG und
EWA das optimale Antriebssystem fiir Ihr Projekt ist.

In unseren Anwendungstabellen konnen Sie ermitteln, ob
fur Ihr Projekt unser LZG 20 mit 5500 N oder mit 10000 N,
oder gar das LZG 24 mit 13000 N und 16000 N eingesetzt

werden sollte.

Das fiir die LZG erforderliche Drehmoment basiert auf
einer linearen Belastung der Zahnstange. Belastungen
durch Driicker werden hier nicht beriicksichtigt und
missen Uber den Gitterbinder bauseitig abgefiihrt werden.
Die Werte in den Tabellen sind unverbindlich.

NORMEN

Die Berechnung der Tabellen erfolgte unter Zugrunde-
legung der Norm fiir Gewachshauser DIN EN 13031-1 :
2003-09 Gewachshauserbemessung und Konstruktion —
Teil 1: Kulturgewachshauser. Es wurde die Deutsche
Fassung EN 13031 - 1: 2001 zu Grunde gelegt.

Zur Berechung der bendtigten
Produkte: www.lockdrives.com/techsoft/

ar
ol

2017 1 10

Hn

GRUNDLAGEN

Die Tabellen sind einsetzbar fiir Projekte mit folgenden
MaBen:

— Gewéchshausbreiten (Kappenbreite) von 3,20 m bis 4,80 m.

— Die Dachneigung o Dach betragt 22°-25°.
—> Die Glasdicke betragt 4 mm (10 kg/m?).

— Die ,Rinnenhohe” bis zur Oberkante des Gitterbinders (Tr)
betragt 150-180 mm.

— Die Zahnstangenhohe (Hzd) kann 11-60 mm betragen.

— Die Berechnung des erforderlichen Hubes H setzt voraus,
dass der Offnungswinkel der Fensterklappe doppelt so
grof} ist wie die Dachneigung.

— Ein LZG bendtigt ca. 70 Nm Antriebsmoment bei einer
Last von 10000 N.

INSEKTENSCHUTZ

Fir Anwendungen mit Insektenschutz reduzieren sich die
Angaben fir die Liiftungsklappen aufgrund des Mehrgewichtes.
Bei einem Insektenschutznetz mit einem Gewicht von 1800 g

je Laufmeter muss der Wert der Klappen folgendermafien
reduziert werden:

— Bei 3,20 m Kappenbreite - 25%
— Bei allen anderen Kappenbreiten - 20 %

Hinweis:

— Wir beraten Sie gerne bei der Auslegung.

Bn

Bo

} a Dach

Hop

19

Tr

Hzd

Hdp
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20 TRAGERLUFTUNG KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Tragerluftung Kappenbreite 3,20 m

Einzelne Scheibenbreite br = 1000-1500 m

- Glas 4 mm

— Dachneigung o = 22°-25°

— Rinnenhohe Tr = 150-180 mm . . \ N\ \

> Gisbelnohe,Dachhohe H, = S20-50mm AT Nech ey dr Schsbresng ity S de iele

— Hub Zahnstange = 650-670 mm Antriebsdrehmoment des Elektroantriebes EWA die Gesamtzahl der mdglichen

— Umdrehungen = 19,7-20,3 (PAR 06, Kapitel [EJ) Klappen.

Scheiben Scheibenabmessung [mm] | Zahnstangengetriebe LZG (N) Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk]

ar br
2 x 1000 x 825 34 40 - - 45 81 135 225 315 405 540 810 1080 1350
3 x 1000 «x 825 23 38 40 = 30 54 90 150 210 270 360 540 720 900
4 x 1000 x 825 17 31 40 - 23 41 68 113 158 203 270 405 540 675
2 x 1000 x 1000 25 38 40 = 33 59 99 164 230 296 394 591 788 985
3 x 1000 x 1000 17 30 39 - 22 39 66 109 153 197 262 393 524 655
4 x 1000 x 1000 12 23 30 37 16 30 49 82 115 148 197 296 394 493
2 x 1125 x 825 30 40 = = 40 72 120 200 281 361 481 722 962 1203
3 x 1125 x 825 20 37 40 - 27 48 80 134 187 241 321 482 642 803
4 x 1125 «x 825 15 28 36 = 20 36 60 100 140 180 240 360 480 600
2 x 1125 x 1000 22 38 40 - 29 33 88 146 204 263 350 525 700 875
3 x 1125 x 1000 15 27 85 = 19 85 58 97 136 175 233 350 466 583
4 x 1125 «x 1000 1 20 26 32 15 26 44 73 102 131 175 263 350 438
2 x 1250  x 825 28 38 40 = 37 67 112 187 262 337 449 674 898 1123
3 x 1250 x 825 19 34 40 - 25 45 75 125 174 224 299 449 598 748
4 x 1250  x 825 14 26 34 = 19 34 56 93 131 168 224 336 448 560
2 x 1250  x 1000 21 38 40 - 27 49 82 137 192 247 329 494 658 823
3 x 1250  x 1000 14 25 58 40 18 3 55 92 128 165 220 330 440 550
4 x 1250  x 1000 10 19 25 30 14 25 41 68 96 123 164 246 328 410
2 x 1500 x 825 23 38 40 - 31 3 92 153 214 275 366 549 732 915
3 x 1500 x 825 15 28 36 = 20 36 61 101 142 182 243 365 486 608
2 x 1500 X 1000 17 31 40 = 22 40 67 111 156 200 267 401 534 668
3 x 1500 x 1000 1" 20 26 32 15 27 45 74 104 134 178 267 356 445

Die Anzahl der Klappen in den Tabellen sind nur Richtwerte. Sie sind abhdngig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw.
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN TRAGERLUFTUNG 21

Tragerluftung Kappenbreite 4 m

Einzelne Scheibenbreite br = 1000-1670 m

- Glas 4 mm

— Dachneigung a = 22°-25°

— Rinnenhdhe Tr = 150-180 mm

— Giebelhthe, Dachhdhe H, = 980-1010 mm

Anleitung: Nach Auswahl der Scheibenabmessung ermitteln Sie die maximale
Anzahl Klappen pro Zahnstange LZG. Danach ermitteln Sie in Abhangigkeit vom

— Hub Zahnstange = 780-800 mm Antriebsdrehmoment des Elektroantriebes EWA die Gesamtzahl der mdglichen
— Umdrehungen = 23,6-24,2 (PAR 06, Kapitel] Klappen.
Scheiben Scheibenabmessung [mm] | Zahnstangengetriebe LZG (N) Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk]

ar br

4 x 1000 x 1000 14 25 32 = 19 3 56 93 130 167 223 335 446 558
2 x 1000 «x 1200 20 30 39 = 27 49 82 137 192 247 329 494 658 823
3 x 1000 «x 1200 13 25 32 39 18 3 55 92 128 165 220 330 440 550
4 x 1000 «x 1200 10 18 23 28 14 25 41 68 96 123 164 246 328 410
4 x 1125 x 1000 12 22 28 34 16 30 49 82 115 148 197 296 394 493
2 x 1125 x 1200 18 30 39 - 24 44 73 122 170 219 292 438 584 730
3 x 1125 x 1200 12 22 28 34 16 29 49 81 113 146 194 291 388 485
4 x 1125 «x 1200 9 16 21 26 12 22 37 61 85 110 146 219 292 365
4 x 1250 «x 1000 1 20 26 32 15 27 45 75 104 134 179 269 358 448
2 x 1250 «x 1200 16 30 39 - 22 39 66 109 153 197 262 393 524 655
3 x 1250 «x 1200 1" 20 26 32 15 26 44 73 102 131 175 263 350 438
4 x 1250 «x 1200 8 15 20 25 1 20 33 5B 76 98 131 197 262 328
2 x 1250  «x 1400 12 23 34 = 17 31 51 85 119 153 204 306 408 510
3 x 1250 x 1400 8 15 22 27 11 20 34 56 79 101 135 203 270 338
4 x 1250 «x 1400 6 1 14 17 9 15 26 43 60 77 102 153 204 255
3 x 1500 x 1000 12 22 28 34 17 30 50 83 117 150 200 300 400 500
2 x 1500 «x 1200 13 25 32 39 18 33 55 92 129 166 221 332 442 553
3 x 1500 X 1200 9 16 21 26 12 22 37 61 86 110 147 221 294 368
2 x 1500 X 1400 10 19 25 31 14 25 42 70 99 127 169 254 338 423
3 x 1500 X 1400 7 12 16 20 9 17 28 47 65 84 112 168 224 280
1 x 1600 «x 1400 20 30 39 - 27 48 80 133 186 239 319 479 638 798
2 x 1600 «x 1400 10 18 23 28 13 24 40 67 93 120 160 240 320 400
3 x 1600 x 1400 6 12 16 20 9 16 27 44 62 80 106 159 212 265
1 x 1600 x 1500 17 30 39 - 23 42 70 117 163 210 280 420 560 700
2 x 1600 x 1500 8 16 21 26 12 21 35 58 82 105 140 210 280 350
3 x 1600 x 1500 3 10 13 16 8 14 23 39 54 70 93 140 186 233
1 x 1670 x 1400 18 30 39 - 21 38 b4 106 149 191 255 383 510 638
2 x 1670 x 1400 9 17 22 27 11 19 32 5B 75 96 128 192 25 320
1 x 1670 x 1500 16 30 39 = 19 34 56 94 131 169 225 338 450 563
2 x 1670 «x 1500 8 15 19 28 9 17 28 47 66 85 113 170 226 283

Die Anzahl der Klappen in den Tabellen sind nur Richtwerte. Sie sind abhangig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw.
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22 TRAGERLUFTUNG KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Tragerluftung Kappenbreite 4,27 m

Einzelne Scheibenbreite br = 1000-1250 mm

- Tabelle Teil 1 von 2

- Glas 4 mm

— Dachneigung o = 22°-25°

\¢ R?nnenhlb'he N 159_180 mm Anleitung: Nach Auswahl der Scheibenabmessung ermitteln Sie die maximale

— Giebelhdhe, Dachhohe HG =1040-1070 mm Anzahl Klappen pro Zahnstange LZG. Danach ermitteln Sie in Abhangigkeit vom

— Hub Zahnstange = 830-850 mm Antriebsdrehmoment des Elektroantriebes EWA die Gesamtzahl der méglichen

— Umdrehungen = 25,2-25,8 (PAR 06, Kapitel [EJ) Klappen.

Scheiben Scheibenabmessung [mm] Zahnstangengetriebe LZG (N) Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk]

ar br
4 x 1000 «x 1000 14 26 34 - 19 g9 58 96 134 173 230 345 460 575
2 x 1000 «x 1200 21 38 40 - 28 51 85 141 197 254 338 507 676 845
3 x 1000 «x 1200 14 25 32 39 19 34 57 94 132 170 226 339 452 565
4 x 1000 x 1200 10 19 25 31 14 25 42 70 99 127 169 254 338 423
2 x 1000 x 1400 16 28 36 - 22 39 66 109 153 197 262 393 524 655
3 x 1000 «x 1400 11 20 26 32 15 26 44 73 102 131 175 263 350 438
4 x 1000 x 1400 8 15 19 23 11 20 33 5 76 98 131 197 262 328
4 x 1125 «x 1000 13 23 30 37 17 31 52 86 121 155 207 311 414 518
2 x 1125 «x 1200 19 28 36 = 25 45 76 126 177 227 303 455 606 758
3 x 1125 «x 1200 12 23 30 37 17 30 51 84 118 152 202 303 404 505
4 x 1125 X 1200 9 17 22 27 13 23 38 63 88 113 1561 227 302 378
2 x 1125 «x 1400 14 26 34 = 19 I 58 97 136 175 233 350 466 583
3 x 1125 x 1400 9 17 22 27 13 23 39 65 91 117 156 234 312 390
4 x 1125 x 1400 7 13 17 21 10 17 29 48 68 87 116 174 232 290
4 x 1250  x 1000 1 21 27 38 16 28 47 78 109 140 186 279 372 465
2 x 1250 «x 1200 17 28 36 - 23 41 69 14 160 206 274 411 548 685
3 x 1250 «x 1200 1 20 26 32 15 27 46 76 106 137 182 273 364 455
4 x 1250 «x 1200 8 15 20 25 1 21 34 57 80 103 137 206 274 343
2 x 1250  «x 1400 13 24 36 - 18 32 53 88 123 158 210 315 420 525
3 x 1250 «x 1400 8 16 21 26 12 21 35 58 82 105 140 210 280 350
4 x 1250 «x 1400 6 12 16 20 9 16 26 44 61 79 105 158 210 263
2 x 1250  «x 1400 12 22 29 36 17 30 50 83 116 149 198 297 396 495
3 x 1250 «x 1400 8 15 20 25 11 20 33 88 77 99 132 198 264 330
4 x 1250 «x 1400 6 " 14 17 8 15 25 41 58 74 99 149 198 248

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN TRAGERLUFTUNG 23

Tragerluftung Kappenbreite 4,27 m

Einzelne Scheibenbreite br = 1500-1670 mm

- Tabelle Teil 2 von 2

Klappe Anzahl Klappen pro LZG (Linie) Anzahl Klappen pro EWA (Fliche)

Scheiben Scheibenabmessung [mm] |  Zahnstangengetriebe LZG (N) Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk]
ar br dr
2 x 1500 x 1200 14 26 24 30 19 34 57 %3 132 170 227 341 454 568
3 x 1500  «x 1200 9 17 22 27 13 23 38 63 88 113 151 227 302 378
2 x 1500  «x 1400 11 20 26 32 15 27 45 74 104 134 178 267 356 445
3 x 1500  «x 1400 7 13 17 21 10 18 30 49 69 89 118 177 236 295
2 x 1600 «x 1200 13 24 31 38 18 88 54 90 127 163 217 326 434 543
X 1600 X 1200 9 16 21 26 12 22 36 60 84 108 144 216 288 360
1 X 1600 X 1400 20 28 36 = 27 49 82 137 191 246 328 492 656 820
2 x 1600 x 1400 10 18 23 28 14 25 41 68 96 123 164 246 328 410
3 x 1600 x 1400 6 12 16 20 9 16 27 45 b4 82 109 164 218 273
1 x 1600 x 1500 18 28 36 44 24 44 73 122 1717 220 293 440 586 733
2 x 1600 x 1500 9 16 21 26 12 22 37 61 86 110 147 221 294 368
3 x 1600 x 1500 6 11 14 17 8 15 24 40 57 73 97 146 194 243
1 x 1670 x 1400 19 28 36 - 26 47 79 131 184 236 315 473 630 788
2 x 1670 «x 1400 9 18 23 28 13 24 39 65 92 118 157 236 314 393
3 x 1670 «x 1400 6 12 16 20 9 16 26 44 61 79 105 158 210 263
1 x 1670 «x 1500 17 28 36 - 23 42 70 117 163 210 280 420 560 700
2 x 1670 x 1500 8 16 21 26 12 21 35 58 82 105 140 210 280 350
3 x 1670 x 1500 5 10 13 16 8 14 23 39 54 70 93 140 186 233

Die Anzahl der Klappen in den Tabellen sind nur Richtwerte. Sie sind abhdngig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw.
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24 TRAGERLUFTUNG KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Tragerluftung Kappenbreite 4,80 m

Einzelne Scheibenbreite br = 1000-1250 mm

- Tabelle Teil 1 von 2

— Glas 4 mm

— Dachneigung o = 22°-25°

> R?nnenh.'dhe TR= 15_0_180 mm Anleitung: Nach Auswahl der Scheibenabmessung ermitteln Sie die maximale

— Giebelhohe, Dachhdhe H, = 1000-1020 mm Anzahl Klappen pro Zahnstange LZG. Danach ermitteln Sie in Abhangigkeit vom

— Hub Zahnstange = 1000-1020 mm Antriebsdrehmoment des Elektroantriebes EWA die Gesamtzahl der maglichen

— Umdrehungen = 30,3-30,9 (PAR 06, Kapitel [El) Klappen.

Scheiben Scheibenabmessung [mm] | Zahnstangengetriebe LZG (N] Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk]

ar br dr
2 x 1000 x 1200 22 40 40 = 30 55 91 152 213 274 365 548 730 913
3 x 1000 x 1200 15 25 32 39 20 36 61 101 142 182 243 365 486 608
4 x 1000 «x 1200 " 20 26 32 15 27 46 76 106 137 182 273 364 455
2 x 1000 «x 1400 17 30 32 39 24 42 71 118 165 212 283 425 566 708
3 x 1000 «x 1400 " 21 27 33 16 28 47 78 110 141 188 282 376 470
4 x 1000 «x 1400 8 16 21 26 12 21 35 59 82 106 141 212 282 353
4 x 1125 «x 1000 13 25 32 39 18 3 55 91 128 164 219 329 438 548
2 x 1125 «x 1200 20 36 40 - 27 49 82 136 191 245 327 491 654 818
3 x 1125 x 1200 13 24 31 38 18 33 54 90 127 163 217 326 434 543
4 x 1125 «x 1200 10 18 23 28 14 24 41 68 95 122 163 245 326 408
2 x 1125  x 1400 15 25 32 39 21 38 63 105 146 188 251 377 502 628
3 x 1125  x 1400 10 19 25 31 14 25 42 70 97 125 167 251 334 418
4 x 1125 x 1400 7 14 18 22 10 19 31 52 73 94 125 188 250 313
4 x 1250 x 1000 12 22 28 34 16 30 49 82 115 148 197 296 394 493
2 x 1250 «x 1200 18 32 40 = 25 44 74 123 172 221 294 441 588 735
3 x 1250 «x 1200 12 22 28 34 16 30 49 82 115 148 197 296 394 493
4 x 1250 «x 1200 9 16 21 26 12 22 37 61 86 110 147 221 294 368
2 x 1250 «x 1400 14 25 32 39 19 34 57 95 132 170 227 341 454 568
3 x 1250 «x 1400 9 17 22 27 13 23 38 63 88 113 151 227 302 378
4 x 1250 «x 1400 7 13 17 21 9 17 28 47 66 85 113 170 226 283
2 x 1250 x 1500 12 23 30 37 17 30 50 84 117 151 201 302 402 503
3 x 1250 x 1500 8 15 20 25 11 20 34 56 78 101 134 201 268 335
4 x 1250 x 1500 6 11 15 18 8 15 25 42 58 75 100 150 200 250
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN TRAGERLUFTUNG 25

Tragerluftung Kappenbreite 4,80 m

Einzelne Scheibenbreite br = 1500-1670 mm

- Tabelle Teil 2 von 2

Klappe Anzahl Klappen pro LZG (Linie) Anzahl Klappen pro EWA (Fliche)

Scheiben Scheibenabmessung [mm] Zahnstangengetriebe LZG (N] Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk]

ar br

2 x 1500 «x 1200 15 25 32 39 21 37 62 103 145 186 248 372 496 620
3 x 1500 «x 1200 10 18 23 28 14 25 41 68 96 123 164 246 328 410
2 x 1500 «x 1400 11 21 27 33 16 28 47 78 110 141 188 282 376 470
3 x 1500 «x 1400 7 14 18 22 10 19 31 52 73 94 125 188 250 313
2 x 1500 x 1500 10 19 25 31 14 25 42 70 99 127 169 254 338 423
3 x 1500 x 1500 7 12 16 20 9 17 28 47 65 84 112 168 224 280
2 x 1600 x 1200 19 34 40 - 26 47 78 129 181 233 310 465 620 775
3 x 1600 x 1200 13 23 30 37 17 31 52 86 121 155 207 311 414 518
2 x 1600 x 1400 14 25 32 39 19 85 58 97 135 174 232 348 464 580
3 x 1600 x 1400 9 17 22 27 13 23 39 64 90 116 154 231 308 385
2 x 1600 x 1400 11 20 26 32 15 27 45 74 104 134 178 267 356 445
3 x 1600 x 1500 7 13 17 21 10 18 30 49 69 89 118 177 236 295
1 x 1600 x 1500 19 34 40 = 26 47 79 131 184 236 315 473 630 788
2 x 1600 x 1500 9 18 23 28 13 24 39 65 92 118 157 236 314 393
3 x 1600 x 1500 6 12 16 20 9 16 26 44 61 79 105 158 210 263
1 x 1670 «x 1400 21 38 40 - 28 51 84 140 197 253 337 506 674 843
2 x 1670 «x 1400 10 19 25 31 14 25 42 70 99 127 169 254 338 423
3 x 1670 «x 1400 7 12 16 20 9 17 28 47 65 84 112 168 224 280
1 x 1670 «x 1500 18 32 40 - 25 45 76 126 176 227 302 453 604 755
2 x 1670 x 1500 9 17 22 27 13 23 38 63 88 113 151 227 302 378
3 x 1670 «x 1500 6 11 14 17 8 15 25 42 58 75 100 150 200 250

Die Anzahl der Klappen in den Tabellen sind nur Richtwerte. Sie sind abhangig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw.
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26 PREFAB-ROHRE KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Langenermittlung Prefab-Rohre

Elektroantriebe Seitenmontage Seitenmontage FuBbefestigung
Zs [mm] Ys [mm] Ze [mml]
EWA 10 119,5 2855 201,5
EWA 12 106,5 298,5 2015
EWA 14 103,0 302,5 201,5
EWA 16 85,5 322,5 201,5
Zahnstangengetriebe Abstand Abstand
Xs [mm] Xk [mm]
LZG 20 70 14
LZG 24 90 134
XK LRyt - Ys Zs Lrz1 .3 Rohr - Typ A:

Antriebssystem bei Stitzenmontage

— Verbindung EWA und LZG mit KKS 11/
KKS 15 fiir 1 1/4"-Rohr + 2"-Rohr

— LZG mit LZG verbinden mit Rohr-Typ C,
SKS 66 oder SKS 68 fiir 1 1/4" und 2~

— Kupplungen fir andere Rohrabmessung
auf Anfrage

B(EWA 10-14)

12 (EWA 18)

— Fir eine genaue Berechnung der
Rohrlangen, treten Sie bitte mit uns in
Kontakt.

Levi vz —> Lange Prefab-Rohr bei 0° L, - Lange rechte Seite
Xk — Abstand Kettenkupplung Y./Z, - Maf bis Anfang Kupplung B-Seite
Ly, — Lange linke Seite (s.S.11 Kap. 5)
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN PREFAB-ROHRE 27

. Lrz : ZF ZF . Lrz Xk

Rohr - Typ B:

Antriebssystem bei
Gitterbindermontage

— Verbindung EWA und LZG mit KKS 10/
KKS 14 fir 1 1/4"-Rohr + 2"-Rohr

— LZG mit LZG verbinden mit Rohr-Typ C,
SKS 66 oder SKS 68 fiir 1 1/4" und 2"

— Kupplungen fiir andere Rohrabmessung
auf Anfrage

Lg; > Lange Prefab-Rohr LZG 24

Xk = Abstand KettenkupplUNg — ceetii s e

Z: — MaB bis Anfang Kupplung

B-Seite (5.5.11 Kap. 5) LZ Binderabstand LRZ Lange LZ Binderabstand LRZ Lange
Prefab-Rohr mit KKS Prefab-Rohr mit KKS
4000 3685 4000 3665
S LRZ N LZ N ZF N XK 4500 4185 4500 4165
5000 4685 5000 4665
Rohr - Typ C:

Zahnstangengetriebe LZG - LZG

— Verbindung von zwei LZG

— Verbindung LZG zu LZG mit
SKS 66 und SKS 68 fir 1 1/4" / 2"-Rohr

— Kupplungen fiir andere Rohrabmessungen
auf Anfrage

Lrx — Lange Prefab-Rohr LZG 20 LZG 24
Xs —> Abstand SChweiBKUPPLUNG ettt i e

Ly — Abstand LZG zu LZG

LZ Binderabstand LRX Lange Prefab-Rohr LZ Binderabstand LRX Lange Prefab-Rohr

mit SKS ohne SKS mit SKS ohne SKS
4000 7860 7760 4000 7820 7720
N LRX D LX N\ XS N XS 4500 8860 8760 4500 8820 8720
5000 9860 9760 5000 9820 9720

3(0,118]

]
]
— Unsere Werte-Tabelle bertiicksichtigt ein Spiel zwischen Welle und Axialsicherung der Kupplung M6

von jeweils 3 mm!
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28 SCHUBSTANGENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Schubstangensystem Schaukelluftung

e -
\ A

— Schaukelliftung, mit Antrieb EWA und UBL mit C-Profil an Rinne montiert.

In Flache liegende Liftungsklappen — Bis zu 40 Klappen entlang des Gitterbin-
konnen mit einem Antrieb pro Seite ders, je nach Klappengewicht.

betrieben werden. Zwischen zwei — Bis zu 600 Nm Antriebsleistung kdnnen in
Gitterbindern werden Getriebe UBL das System eingeleitet werden.

mit C-Profilen an den Rinnen befestigt.
Die Getriebe werden mit einer Verbin-

dungswelle (1"-Rohr DIN 2440) mit dem
Antrieb verbunden.

— Hube bis 900 mm sowie Belastungen bis
zu 5000 N je Zahnstange in Serie, grof3ere
Hibe auf Anfrage.

Die Zahnstangen bewegen sich in dem

C-Profil und ziehen das mitschwenkende

Zug-Druck-Rohr, an dem die Driicker

der Klappe befestigt sind. Diese Driicker Zur Berechung der bendtigten B
bewegen die jeweiligen Klappen. Produkte: www.lockdrives.com/techsoft/ —
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Schraube —
M6
e ~— Antriebsrohr (bauseits)
DIN 2440, 2441

@ 1,1 1/4"
¥ — Schweifikupplung

SKS 66

Elektroantrieb
EWA 12 -EWA 14
150-600 Nm

‘/ Getriebe

UBL 31/UBL 54
2500 N/5000 N

Kettenkupplung )
KKS 10 -
— — Motorkonsole
&\;’
K;\-\_
dr
o I
N Il
A\
S
| ‘=::;____ N Il

1A
c/ .
”\\

PRI
c//

-
<
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30 SCHUBSTANGENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Schaukelluftung Tragerbreite 6,40 m

— Glas 4 mm — Giebelhohe Hg = 750/945/1075 mm
— Dachneigung a = 22° — Hub Getriebe = 650/750/900 mm
— Rinnenabstand H; =80 mm

Klappe Anzahl Klappen pro UBL und EWA

Scheiben Scheibenabmessung [mm] Getriebe Elektroantriebe EWA (Nm) Getriebe Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk] UBL 31 (N) UBL 54 (N]
ar br dr 2500 5000
2 x 0750 x 0825 25 156 218 281 375 31 312 436 561 748
x 0750  x 0825 17 100 140 180 240 21 212 296 381 508
2 x 1000 «x 0825 19 118 165 213 285 31 241 337 433 578
2 x 1000 x 1000 13 81 116 146 195 26 166 232 298 398
3 x 1000 x 0825 12 75 105 135 180 25 161 225 289 386
3 x 1000 x 1000 8 50 70 90 120 17 112 156 201 268
2 x 1125 x 0825 17 106 148 191 255 31 216 301 387 516
2 x 1125  x 1000 " 68 95 123 165 23 112 156 201 268
3 x 1125  x 0825 " 68 95 123 165 23 215 301 387 516
3 x 1125 x 1000 8 50 70 90 120 16 148 207 266 859

Schaukelluftung Tragerbreite 8,00 m

— Glas 4 mm — Giebelhdhe Hg = 750/945/1075 mm
— Dachneigung a = 22° — Hub Getriebe = 650/750/900 mm
— Rinnenabstand H; = 80 mm

Klappe Anzahl Klappen pro UBL und EWA

Scheiben Scheibenabmessung [mm] Getriebe Elektroantriebe EWA (Nm) Getriebe Elektroantriebe EWA (Nm)
Anzahl [Stk] UBL 31 (N] UBL 54 (N]
Elg br dr 2500 5000
2 x 1025 «x 1000 15 93 130 170 227 24 151 211 27 362
2 x 1025 «x 1200 10 65 94 118 157 16 105 147 189 252
3 x 1025 x 1000 10 62 86 113 152 16 101 141 181 242
3 x 1025  x 1200 7 43 60 78 106 " 70 98 126 168
2 x 1125  x 1000 13 83 116 152 202 21 135 189 243 324
2 x 1125  «x 1200 9 58 81 105 141 15 93 130 167 223
2 x 1125 «x 1000 9 56 78 101 136 14 90 126 162 216
2 x 1125 «x 1200 6 38 53 70 94 10 62 86 11 148

Die Anzahl der Klappen in den Tabellen sind nur Richtwerte. Sie sind abhdngig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw.
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32 SEILSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Seilsystem Venloschattierung

D AR
e p————

[e—

— Seilsystem im Venlogew&chshaus mit Elektroantrieb EWA und Kupplungen KKS montiert.

Antriebssystem fiir Schattierung bei — Bis zu 13000 m?2 Schattierflache mit

dem die EWA mit einer an die Stitze einem Antrieb.

geklemmten Befestigungsplatte montiert 5 Bis zu 300 Schleif-Blécke mit einem Antrieb.
wird. Dadurch entsteht eine optimale
Einbaulage zur Einstellung des End-
schalters. Geeignet fiir Schattiersysteme
mit fest montiertem Schattiergewebe,
sowie Systeme mit Schleifblocken moglich.

— Bis zu 1500 Nm Antriebsleistung kénnen in
das System eingeleitet werden.
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN SEILSYSTEM 33

Maximale Schattierungsflache

pro Elektroantrieb EWA = ’
Q]

System A - Profil System B - Rohr

— Seilspule g =70 mm — Gewicht Gewebe G = 80 g/m?
- Drahtdurchmesserd =3 mm — Léange Binderfeld L,=3,0/3,66/4,0/4,5/50m
— Verfahrweg = 230,3 mm/n

System A - Profil

AUmdrehungen 7Umdlehungen 18 Umdrehungen Umdrehungen 23 Umdrehungen T[Nm]
218 EWA 10
392 478 522 587 653 90 EWA 10
653 796 870 979 1088 150 EWA 12
1088 1327 1450 1631 1813 250 EWA 12
1740 2123 2320 2610 2900 350 EWA 14
2175 2654 2900 3263 3625 450 EWA 14
2828 3450 3770 4241 4712 600 EWA 14
4350 5307 5800 6525 7250 900 EWA 16
5655 6899 7540 8483 9425 1200 EWA 16
6960 8491 9280 10440 11600 1500 EWA 16
System B - Rohr
14 Umdrehungen 17 Umdrehungen 18 Umdrehungen Umdrehungen 23 Umdrehungen T [Nm]

EWA 10
441 538 588 662 735 90 EWA 10
735 897 980 1103 1225 150 EWA 12
1225 1495 1633 1838 2042 250 EWA 12
1960 2391 2613 2940 3267 350 EWA 14
2450 2989 3267 3675 4083 450 EWA 14
3185 3886 4247 4778 5308 600 EWA 14
4900 5978 6533 7350 8167 900 EWA 16
6370 7771 8493 9555 10617 1200 EWA 16
7840 9565 10453 11760 13067 1500 EWA 16

Kraft/Block

Blocks [Stiick] Elektroantrieb

3,0 kg 3,5 kg 4,0kg 5,0 kg 6,0 kg 7,0 kg 9,0 kg 12,0 kg | Drehmom Version
T [Nm]
37 31 27 22 18 16 12 9 50

EWA 10
66 56 49 39 33 28 22 17 90 EWA 10
110 94 82 66 55 47 37 28 150 EWA 12
184 156 137 109 92 78 61 46 250 EWA 12
292 250 219 175 146 125 97 73 350 EWA 14
364 314 275 220 182 157 121 91 450 EWA 14
476 408 357 286 238 204 159 119 600 EWA 14
728 626 548 438 364 313 243 182 900 EWA 16
948 814 712 570 474 407 316 237 1200 EWA 16
1168 1002 877 701 584 501 389 292 1500 EWA 16

Die Werte in der Tabelle sind nur Richtwerte. Sie sind abhangig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw. PAR 06, POTI = SIEHE KAPITEL
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34 SEILSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

Seilsystem Breitschiffschattierung

—> Seilsystem im Breitschiffgewdchshaus mit Elektroantrieb EWA und Kupplungen KKS montiert.

Durch Montage des Elektroantriebs EWA — Bis zu 3000 gm? Schattierflache mit einem

an den Giebel, kdnnen die auftretenden Antrieb maglich.

Krafte optimal aufgenommen werden. —> 600 Nm Antriebsleistung konnen in das
Zusatzlich entsteht eine ausgezeichnete System eingeleitet werden.

Einbaulage zur Einstellung des End-

schalters.
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN SEILSYSTEM 35

Maximale Schattierungsflache

pro Elektroantrieb EWA

— Seilspule g =72/80/100 mm — Gewicht Gewebe G = 80 g/m?
- Drahtdurchmesser d =3 mm — Lange Binderfeld L, =3,0/4,0/5,0m

Sellspule Fléche [ Elektroantrieb

L.=30m L.=4,0m L.=60m Drehmoment Version
10 Umdrehungen 13 Umdrehungen 19 Umdrehungen TINm

g=72mm 190 EWA 10
342 454 - 90 EWA 10

570 757 - 150 EWA 12

950 1262 - 250 EWA 12

1330 1766 - 350 EWA 14

1710 2272 - 450 EWA 14

2280 3040 - 600 EWA 14

g =80 mm 172 230 - 50 EWA 10
310 414 - 90 EWA 10

517 690 - 150 EWA 12

862 1150 - 250 EWA 12

1207 1610 - 350 EWA 14

1552 2070 - 450 EWA 14

2070 2760 - 600 EWA 14

g =100 mm 137 182 254 50 EWA 10
247 328 456 90 EWA 10

412 547 761 150 EWA 12

687 912 1268 250 EWA 12

961 1277 1775 350 EWA 14

1237 1648 2289 450 EWA 14

Die Werte in der Tabelle sind nur Richtwerte. Sie sind abhangig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw.
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36 ZAHNSTANGENSYSTEM KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

T
Zahnstangensystem Venloschattierung

P

— Zahnstangensystem im Venlogew&dchshaus mit Elektroantrieb EWA und Kupplungen KKS.
Getriebe SZG zum Verfahren des Schattiergewebes.

Antriebssystem fiir Schattierung bei — Bis zu 10000 gm? Schattierflache mit
dem die EWA mit einer an die Stiitze einem Antrieb.

geklemmten Befestigungsplatte montiert 5 Bijs zu 600 Nm Antriebsleistung kénnen
wird. Dadurch entsteht eine optimale
Einbaulage zur Einstellung des End-
schalters. Geeignet fir Schattiersysteme
mit fest montiertem Schattiergewebe.

in das System eingeleitet werden.
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN ZAHNSTANGENSYSTEM 37

Maximale Schattierungsflache
pro Elektroantrieb EWA

— Verfahrweg = 81,3 mm/n
- Gewicht Gewebe G = 80 g/m?
— Léange Binderfeld L. =3,66/4,0/4,5/5,0m

45 Umdrehungen 49 Umdrehungen 55 Umdrehungen 62 Umdrehungen T[Nm]

714 EWA 10
1285 1441 1504 1558 90 EWA 10
2142 2402 2506 2596 150 EWA 12
3570 4003 4177 4327 250 EWA 12
4998 5604 5847 6058 350 EWA 14
6426 7205 7518 7789 450 EWA 14
8568 9607 10024 10385 600 EWA 14

Die Werte in der Tabelle sind nur Richtwerte. Sie sind abhangig von Montage, Lagerung, Stromwerten usw.

Montageschrauben — ﬂ

M8
H & Gegenscheibe
& sz2z

Zahnstangenadapter —
SZA 35

[ ]
[ -]
(2]
Schraube —— Getriebe
Mé SZ6 35

500N

@
Schweillkupplung —
SKS 66
~ Antriebsrohr Zahnstange
1", 11/4 S77
~ Kettenkupplung

KKS 10

~ Elektroantrieb
EWA 10-EWA 14
50-600 nm

3/0,118]

~ Montageplatte
MPL

6kt-SW 26

M6
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38 ROLLSYSTEME KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN

 TTTEE——
Single Rollschirm

— Einfach gewickeltes Rollschirmsystem fiir Dach

und Stehwande.

— Platzsparend durch Anpassung des Antriebsdurch-

messers an das Standardwickelrohr.

— Liftungshohe max. 4 m bei Wickelrohrdurchmesser
50 mm, abhangig von der Gewebeart.

— Luftungshohe max. 5 m bei Wickelrohrdurchmesser

63 mm, abhangig von der Gewebeart.

Hinweis:

— Gerne unterstiitzen wir Sie mit einer technischen
Beratung, da die Leistung und Lebensdauer stark
von der Auslegung Ihrer Anwendung abhangig ist.

Rollschirmlange / -hohe

pro Rohrmotor RMA

— RMA 20.0512, 50 Nm, mit Wickelrohr g; 50 mm,

G, = 9009/m RMA 20.0512 // 8 50 mm
4 - .
5 RMA 20.1212, 120 Nm, mit Wickelrohr g, 63 mm, » NNIX T | |
= - \ |
G,=900g/m T3 \‘ \ |
— Die Werte in den Diagrammen sind nur Richtwerte. £ \ \ \ |
NS O\ ¥ s \ ! ——100g/m?
Sie sind abhangig von Montage, Lagerung, Strom- x \\ \ \ =
s \ | g/m?
spannung usw. £ 2 NS \ ~200g/m?
- NN \\ | ——250g/m?
1+ I\\\ I
200 30 4 S0 & 70 8 9% 10 10 120
Linge / Length [m]
1 RMA 20.1212 // 8 63mm
5 <
Gewicht G:/a, 45 AN
4
| : s
£ N —rona
3 251 — 150g/m
£ — 20gioe
= ~——250g/m?
-
20 60

Liinge / Length [m]
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KAPITEL 01 - ANWENDUNGEN ROLLSYSTEME 39

[ T
Twin Rollschirm

— Doppelt gewickeltes Rollschirmsystem fiir Dach
und Stehwande.

— Platzsparend durch Anpassung des
Antriebsdurchmessers an das Standardwickel-
rohr.

— Mittiges Wickelrohr fir mehr Stabilitat gegen Wind-
druck, weniger Verschmutzung des Gewebes und
Kombination verschiedener Gewebe.

Hinweis:

— Gerne unterstiitzen wir Sie mit einer technischen
Beratung, da die Leistung und Lebensdauer stark
von der Auslegung Ihrer Anwendung abhangig ist.

Rollschirmlange / -hohe

pro Rohrmotor RMA

— RMA 20.0512, 50 Nm mit Wickelrohr g; 50 mm,

G, =900 g/m RMA 20.0512// 50 Nm /¢ 50 mm - ¢ 27 x 1,5 mm
— RMA 20.1212, 120 Nm mit Wickelrohr g; 63 mm, - m: | N ; | 50 Nm ||
G, =900 g/m .5 " N |
b
— Beschwerungsrohr g, 27 x 1,5 mm, G, = 960 g/m f a5 N At N ~——100g/m?
. . . . \ = W= \ \ ——150g/m?
— Die Werte in den Diagrammen sind nur Richtwerte. g3 Y — 2004/t
Sie sind abh&ngig von Montage, Lagerung, Strom- Ty \ N \\ ——250g/m?
spannung usw. 4 % A 5 Wb
Lange / Length [m]
/(1
i ‘ RMA 20.1212 // 120 Nm /g 63mm - ¢ 27 x 1,5 mm
e — i
. N 120 Nm
45 ¢ N -

— Gewicht G,/g,

[

35 T 100g/m?

—150g/m?

~200g/m?
AN ——250g/m?
E &0 45 50 5% &0 &5 70 75 80
‘ Linge / Length [m]

Gewicht G,/g,

3

Héhe / Height [m]

=

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES






Systeme




{} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



KAPITEL 02 - INHALT SYSTEME 1

Systeme

VariVenHt‘® oben-offnend

VariVent® TF Zugseil

VariVent® unten-offnend

VariVent® BF

EazyVent® oben-o6ffnend 18
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2 SYSTEME KAPITEL 02 - VARIVENT®

Immer gut gewickelt -
VariVent® Wickelluftungen

Die VariVent® Wickellliftung von Lock bietet
alle Maglichkeiten:

- Offnung von oben

- Offnung von unten

- Variables Offnen von oben und unten

Die VariVent® Wickellliftung garantiert hohe
Betriebssicherheit, da leichte Aluminium-
rohre mit kleinen Durchmessern und
Antriebe mit geringer Drehgeschwindigkeit
eingesetzt werden.

Alle Systeme konnen:

— im Freien betrieben werden
- kollisionssicher durch Zwangssynchro- Milchviehstall Gartencenter
nisierung (Patent) betrieben werden
- einfach und doppelt gewickelt werden
— den Antrieb je nach bendtigter Lange der
Liftung am Ende oder in der Mitte haben
- einfach von Hand- auf Elektroantrieb
umgeristet werden
— vollautomatisch nach Temperatur,

Wind und Regen gesteuert werden Christoph Veit // Vertrieb und Marketing
Ein einziger Antrieb gentgt fir eine JAuf die Erfindung der oben-offnenden Wickelliftung
Gebdudelange von 100 Metern bei einer VariVent® TF bin ich besonders stolz. Sie ist bis heute
Offnungshohe von maximal fiinf Metern. das weltweit einzige zwangssynchronisierte System,

das mit einem einzigen Antrieb bei allen Langen und
Hohen, sowie mit Hand- oder
Elektroantrieb zuverlassig und
betriebssicher funktioniert.
Die standigen Versuche, es

zu kopieren, bestatigen seine
unangefochtene Fiihrung.”
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KAPITEL 02 - VARIVENT® SYSTEME 3

Die Systemkomponenten
Im Uberblick

[N Elektroantrieb // EWA ™
Selbsthemmendes Schne-
ckengetriebe, Ausfilhrung
A60 bei Montage im Freien

Die Vielfalt des Bewahrten

Durch die Vielfalt der bewahrten Systeme und Komponenten

moglich. wird es Ihnen ermadglicht, fir jeden Anspruch und Gegeben-
heit die beste Losung zu finden.
Kombinieren Sie nach Bedarf: Antrieb, Getriebe, Kupplungen,
Seiltrommeln, Steuerungen. So finden Sie sicher eine effiziente
Losung fir die ganz spezielle Aufgabe in Ihrem Projekt.
Handantrieb // HWA™

Und wenn Sie sich nicht ganz sicher sind, helfen wir lhnen
gerne. Mit konkreten Losungsvorschlagen und Berechnun-
gen, in die wir unsere ganze Erfahrung einbringen.

Selbsthemmendes Schneckenge-
triebe. Gehause aus Spezialguss,
Getriebe aus Stahl. Verschiedene
Varianten mit Kettenrad und langer
Kurbel mdglich.

p—_y

B Umlenkgetriebe // KGO
90° Umlenkgetriebe zur Vertei-
lung von Kraften.

El seiltrommel // STR
Mit Befestigungskonsole
fir VariVent®-Systeme,
Hubfenster u. A.

Teleskopkupplung // GKT — ! Wickelrohr // WRO ——
Mit Langenausgleich fir Wickelrohr g 50 mm mit
VariVent®-Wickelsysteme, Kedernut ¢ 10 mm.
alle Teile nicht rostend.

\
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4 SYSTEME KAPITEL 02 - VARIVENT®

Das meist gebaute oben-offnende
Wickelsystem weltweit!

Alle abgebildeten Systeme haben die Europatente 0982466 und 1388637.

VariVent® TF Zugseil

Dank spezieller Ausgleichsmechanik der Teleskopkupplung
GKT ist keine Spannung auf der Plane und kein Nachjustieren
notig.

Mit einem einzigen Antrieb wird der obere Rand abgesenkt und
unten synchron aufgewickelt. Somit keine Kollisionsgefahr und
einfache Montage.

VariVent® TF Zentralrohr

Oben-6ffnendes Wickelsystem mit Zentralrohr. Weniger Rei-
bung, da keine Eckrolle. AuBerdem Uberbriickung von Toren
maoglich.

Mit einem einzigen Antrieb wird der obere Rand abgesenkt
und unten synchron aufgewickelt. Somit keine Kollisions-
gefahr.

VariVent® TF Diabolo

Oben-offnendes Wickelsystem mit einzigartigem Wickelprin-
zip fir verkirzten Einbauraum und Kosteneinsparung.

Drehmomenteinleitung iber gegenlaufige Seiltrommeln.
Bewahrte Ausgleichsmechanik tiber Teleskopkupplung.

Unten-offnende Wickelsysteme

Unten-offnende Wickelsysteme alternativ mit festem Antrieb
oder Kletterantrieb und spezieller Ausgleichsmechanik.
Kurzer Einbauraum, einfache Montage.

Keine Gewichtsbelastung auf das Wickelrohr durch den An-
trieb, deshalb optimaler Wickelprozess und somit Schonung
des Gewebes.
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KAPITEL 02 - VARIVENT® SYSTEME 5

Oben- und unten-offnendes
Wickelsystem

Alle Vorteile der VariVent®-Systeme in einem weltweit
einmaligen und voll variablen System. Oben &ffnen, unten
offnen, positionieren fiir Schattierung oder hochziehen
fur Sommerbetrieb.

Mit zwei Antrieben EWA bis zu 100 m Lange und 4,5 m
Hohe bei kurzem Einbauraum. Mit Kletterantrieb und
spezieller Ausgleichsmechanik.

VariVent® Twin

Grundlegend kann das System als zweifache
Wickelvariante angesehen werden.

Mit welcher eine Verbesserung des Isolierwer-
tes von bis zu 60 % (bei Verwendung einer Plane
mit 380g/m?) erreicht werden kann.

Das VariVent® Twin ist eine Variante der einfach
gewickelten Systeme BFS, BCS, TFS und TCS. VariVent® TC Twin

WRO GKT EWA —

\
— USG + MPL 59

|

VariVent® BF VariVent® BC VariVent® TF
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6 SYSTEME

KAPITEL 02 - VARIVENT®

VariVent® TF // oben-offnend
Zugseil

Einfach gewickelt ——

Doppelt gewickelt —

Das meist gebaute oben-6ffnende Wickelsystem weltweit!

Mit einem einzigen Antrieb wird der obere Rand abgesenkt
und unten synchron aufgewickelt. Somit keine Kollisions-

gefahr und einfache Montage.

Dank spezieller Ausgleichsmechanik der Teleskopkupplung
GKT ist keine Spannung auf der Plane und kein Nachjus-
tieren notig.

Kostenglinstiges System durch einfache Montage und
Zubehdérteile.

Mit dem TFD System hat man durch das mittlere Wickel-
rohr mehr Stabilitat gegen Winddruck, weniger Ver-
schmutzung der Plane. Kombination verschiedener Planen
und Netze moglich. Endfiihrung WRZ 10 notwendig.
Antriebstechnik kann am Ende oder in der Mitte der Anlage
montiert werden, somit groflere Langen moglich und weniger
Torsion des Wickelrohres.

Mit Handantrieb HWA oder Elektroantrieb EWA.

EWA kann einfach umgeriistet werden.

Antriebe in drei- oder einphasig moglich.
Vollautomatische Ansteuerung mit Liftungsregler LSR und
Wind/Regen. Bei einer Automatisierung ab 2,70 m einfach
gewickelt wird aus Verschleif3griinden das Zentralrohr-
System empfohlen.

Euro-Patente 0 982 466, 1 388 637

Einbaubeispiel // Einfach gewickelt

Einbaubeispiel // Doppelt gewickelt

P'ﬁ 8
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KAPITEL 02 - VARIVENT® SYSTEME 7

VariVent® TF : ;
Zugseil

Limax H Elektroantrieb Handantrieb Teleskopkupplung LO
[m] [m] Version Version Version [mm]

Einfach gewickelt

30 3,20 EWA 10.0505 HWA 53.0508 GKT 01.0447 698

50 3,20 EWA 10.0905 HWA 53.0512 GKT 01.0447 698

80 3,20 EWA 12.1505 HWA 53.0516 GKT 04.0447 784

2x75 3,20 EWA 12.2505 - 2 x GKT 04.0447 784
Doppelt gewickelt

30 4,50 EWA 12.1503 HWA 53.0516 GKT 04.2347 1801

2 x 30 4,50 EWA 14.4503 - 2 x GKT 04.2347 3800

Lmax abhangig von Wickelrohr-g, Tragrohr und Plane (Basis: Bmax 380g/m? // 680g/m2 - 20% Lmax)

Zubehor

¢, NS

ATR 06.5403  ATR06.9201 GKA 06.0680  WRZ 10.4021 WRZ 01 WRO 22.5015 WRV 50.2246
Version Art.Nr. Info
ATR 06.5403 81006.5403.02 Seiltrommel // Einfach
ATR 06.9201 81006.9201.01 Seiltrommel // Doppelt
GKA 06.0680 20998.0606.80 Adapter // Einfach // In Verbindung ATR 06.5403
WRZ 10.4021 81810.4020.4721 Endfihrungsprofil mit Rollschlitten // Doppelt
WRZ 01** 81801.01** Endfihrungsschiene // Doppelt // 1 x (**: 10=1,00 m ... 60 = 6,00 m)
WRO 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // ¢ 50 x 1,5 mm // L = 5000 mm Alu
WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // ¢ 46 x 2,0 mm // L = 385 mm
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8 SYSTEME KAPITEL 02 - VARIVENT®

VariVent® TF // oben-offnend
Diabolo

— Oben-6ffnendes Wickelsystem mit einem weltweit einzig-
artigen Wickelprinzip.

— Das Drehmoment wird Uber gegenlaufige Seiltrommeln
eingeleitet. So wird mit einem einzigen Antrieb der obere
Rand abgesenkt und unten synchron aufgewickelt. Somit
keine Kollisionsgefahr.

- Beim TFS Diabolo (einfach gewickelt) werden die
KGO-Getriebe durch zwei Seiltrommelkonsolen ersetzt
und somit Kosten eingespart.

— Das TFD Diabolo (doppelt gewickelt) eignet sich vor
allem fir kurze Gebaude. Durch das Einsparen der lan-
gen Teleskopkupplung wird ein verkiirzter Einbauraum
gewahrleistet.

— Die Antriebstechnik kann am Ende oder in der Mitte der

Anlage montiert werden, somit gréere Langen maoglich

und weniger Torsion des Wickelrohres.

Mit Handantrieb HWA oder Elektroantrieb EWA.

EWA kann einfach umgeristet werden.

Einfach gewickelt ——

Antriebe in drei- oder einphasig moglich.

Vollautomatische Ansteuerung mit Liftungsregler LSR
und Wind/Regen maglich.

SIS

Angemeldetes Patent
DE 10 2012 022 001.4, EU 13 005 091.7

Doppelt gewickelt ——

Einbaubeispiel // Einfach gewickelt

e < i

Einbaubeispiel // Doppelt gewickelt

e
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KAPITEL 02 - VARIVENT® SYSTEME 9

VariVent® TF ; ;
Diabolo

Lnax H, Elektroantrieb Handantrieb Teleskopkupplung LO
[m] [m] Version Version Version [mm]

Einfach gewickelt

30 3,20 EWA 10.0505 HWA 53.0808 // HWA 53.1012  GKT 01.0447 625

50 3,20 EWA 10.0905 HWA 53.0812 // HWA 53.1016  GKT 01.0447 625

2 x50 3,20 EWA 12.2505 - 2 x GKT 01.0447 2530
Doppelt gewickelt

30 4,50 EWA 12.1503 - GKT 04.0447 689

2x30 4,50 EWA 14.4503 = 2 x GKT 04.0447 2658

Lmax abhangig von Wickelrohr-g, Tragrohr und Plane (Basis: Bmax 380g/m? // 680g/m?2 - 20% Lmax)

Zubehor

P o0 P oWy

STR 22.5410 STR 22.9210 BKS 45.06 DST 11.0571 STR 41.5501 STR 43.5501 STR 45.9501 WRZ02.01 WRZ 02 WRO0 22.5015 WRV 50.2246

Version Art.Nr. Info

STR 22.5410 81422.5410.40 Seiltrommel // Einfach // Mit vormontiertem Drahtseil

STR 22.9210 81422.9210.60 Seiltrommel // Doppelt // Mit vormontiertem Drahtseil

BKS 45.0634 20745.0601.34 Buchskupplung // Kupplung zwischen Antriebswelle und Zentralrohr
DST 11.0571 81511.0571.0175 Drahtseil // 5 mm Spezial-Antriebsseil zwischen den Konsolen

STR 41.5501 81441.5501.10 Seiltrommel // Einfach // Obere Konsole ohne Stellring

STR 41.5502 81441.5502.10 Seiltrommel // Einfach // Untere Konsole mit Stellring und Halbschalenverbinder fir GKT
STR 43.5501 81443.5501.10 Seiltrommel // Doppelt // Obere Konsole ohne Stellring

STR 45.9501 81445.9501.10 Seiltrommel // Doppelt // Inkl. Rollschlitten, Seiltrommeln, Drahtseil
WRZ 02.02** 81801.02** Fihrungsschiene // Doppelt // (**: 10 =1,00 m ... 60 = 6,00 m)

WRZ 02.9101 81801.0291.01 Abspannblech // Doppelt

WRO 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // ¢ 50 x 1,5 mm // L = 5000 mm Alu

WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // ¢ 46 x 2,0 mm // L =385 mm

Einfach gewickelt Doppelt gewickelt

L max. Lo,
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10 SYSTEME KAPITEL 02 - VARIVENT®

[
VariVent® TF // oben-offnend

Zentralrohr

— Oben-o6ffnendes Wickelsystem mit Zentralrohr. Weniger
Reibung, da keine Eckrolle. AuBerdem Uberbriickung von
Toren moglich, durch den Einsatz spezieller Umlenkgetriebe.

— Mit einem einzigen Antrieb wird der obere Rand abge-
senkt und unten synchron aufgewickelt. Somit keine
Kollisionsgefahr. Dank spezieller Ausgleichsmechanik
mit Teleskopkupplung GKT keine Spannung auf der Plane
und kein Nachjustieren nétig.

— Mit TFD (doppelt gewickelt) ca. 450 gm Flache mit einem
einzigen Elektroantrieb EWA maglich. Mittiges Wickel-
rohr fir mehr Stabilitat gegen Winddruck, weniger
Verschmutzung der Plane, hohere Wickelgeschwindigkeit
und Kombination verschiedener Planen und Netze. End-
fihrung WRZ 10 notwendig.

— Antriebstechnik kann am Ende oder in der Mitte der Anlage
montiert werden, somit gréf3ere Langen, Ausgleich von
Gefallen und Unterbrechungen maoglich.

Mit Handantrieb HWA oder Elektroantrieb EWA.

EWA konnen einfach umgeriistet werden.

Einfach gewickelt ——

Antriebe in drei- oder einphasig maglich.

Vollautomatische Ansteuerung mit Liftungsregler LSR
und Wind/Regen maglich.

Euro-Patente 0 982 466, 1 388 637

Y A Ay A

Doppelt gewickelt ——

Einbaubeispiel // KGO seitlich

Einbaubeispiel // KGO mittig
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KAPITEL 02 - VARIVENT®

VariVent® TF

Zentralrohr

SYSTEME 11

Lnax H, Elektroantrieb Handantrieb Teleskopkupplung LO
[m] [m] Version Version Version [mm]

Einfach gewickelt

30 3,20 EWA 10.0505 HWA 53.0508 // HWA 53.0808  GKT 01.0447 2 x 750
50 3,20 EWA 10.0905 HWA 53.0512 // HWA 53.0812  GKT 01.0447 2 x 750
80 3,20 EWA 12.1505 HWA 53.0516 // HWA 53.0816  GKT 04.0447 2 x 836
2x75 3,20 EWA 12.2505 - 2 x GKT 04.0447 4x 2600
Doppelt gewickelt
30 4,50 EWA 12.1503 HWA 53.0516 // HWA 53.0816  GKT 04.2347 2x 1956
50 4,50 EWA 12.2503 - GKT 06.2347 2 x 1956
2 x50 4,50 EWA 14.4503 = 2 x GKT 06.2347 4 x 4346

Lmax abhangig von Wickelrohr-g, Tragrohr und Plane (Basis: Bmax 380g9/m2// 680g/m?2 - 20% Lmax)

Zubehor

ft‘"‘?zf

8

ELD 12.07/

STR 22.5410 STR 22.9210 KGO0 32.1115 GKA 06.0680 BKS 45.06 ELD 12.09 WRZ10.4021 WRZ 01 WRO0 22.5015  WRV 50.2246
Version Art.Nr. Info
STR 22.5410 81422.5410.40 Seiltrommel // Einfach // Mit vormontiertem Drahtseil
STR 22.9210 81422.9210.60 Seiltrommel // Doppelt // Mit vormontiertem Drahtseil
KGO0 32.1115 62512.1115.7320 Umlenkgetriebe mit Klemmring // Weitere Varianten erhaltlich
GKA 06.0680 20998.0606.80 Gelenkkupplung Adapter // Zur Verbindung KGO und GKT
BKS 45.0634 20745.0601.34 Buchskupplung // Verbindung zur Kraftibertragung
ELD 12.07 61405.9812.0703 Lager mit Bronzering // Einfach // Lagerung der KGO Getriebe, 70 mm
ELD 12.09 61405.9812.0903 Lager mit Bronzering // Doppelt // Lagerung KGO Getriebe, 90 mm
WRZ 10.4021 81810.4020.4721 Endfihrungsprofil mit Rollschlitten // Doppelt
WRZ 01** 81801.01** Endfiihrungsschiene // Doppelt // 1 x (**: 10 = 1,00 m ... 60 = 6,00 m)
WRO 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // ¢ 50 x 1,5 mm // L = 5000 m Alu
WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // @ 46 x 2,0 mm // L = 385 mm
Einfach gewickelt Doppelt gewickelt
L max. ;.LD 1L
L max. LO
2017 1 10 {} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



12 SYSTEME KAPITEL 02 - VARIVENT®

[
VariVent® BF // unten-offnend

Fester Antrieb

— Unten-offnendes Wickelsystem mit der von Lock entwi-
ckelten Teleskopkupplung GKT. Zur Liiftung oder auch
als Zugang.

— Kostenglinstiges Standardsystem, das einfach zu mon-
tieren ist.

— Mit einem einzigen Antrieb kann beim BFD System
(doppelt gewickelt) eine Flache von ca. 450 gm mit einem
einzigen Elektroantrieb EWA bedient werden. Mittiges
Wickelrohr fir mehr Stabilitat gegen Winddruck, weniger
Verschmutzung der Plane, hohere Wickelgeschwindigkeit

Einfach gewickelt —— und Kombination verschiedener Planen und Netze.

— Antriebstechnik kann am Ende oder in der Mitte der Anlage
montiert werden, somit grof3ere Langen maglich und weniger
Torsion des Wickelrohres.

— Mit Handantrieb HWA oder Elektroantrieb EWA.

EWA kann einfach umgeriistet werden.

Antriebe in drei- oder einphasig maglich.

N2

Vollautomatische Ansteuerung mit Liftungsregler LSR
und Wind/Regen maglich.

Doppelt gewickelt ——

Einbaubeispiel // Einfach gewickelt

Einbaubeispiel // Doppelt gewickelt

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



KAPITEL 02 - VARIVENT® SYSTEME 13

VariVent®BF h a
Fester Antrieb

Lnax H, Elektroantrieb Handantrieb Teleskopkupplung LO
[m] [m] Version Version Version [mm]

Einfach gewickelt

30 1,30 EWA 10.0505 HWA 53.0508 // HWA 53.0808 GKT 01.1347 1309
30 1,80 EWA 10.0505 HWA 53.0508 // HWA 53.0808 GKT 01.1847 1709
30 2,30 EWA 10.0505 HWA 53.0508 // HWA 53.0808 GKT 04.2347 1801
30 2,70 EWA 10.0505 HWA 53.0508 // HWA 53.0808 GKT 04.2747 2201
50 2,30 EWA 10.0905 HWA 53.0512 // HWA 53.0812 GKT 04.2347 1801
50 2,70 EWA 10.0905 HWA 53.0512 // HWA 53.0812 GKT 04.2747 2201
80 2,30 EWA 12.1505 HWA 53.0516 // HWA 53.0816 GKT 04.2347 1801
80 2,70 EWA 12.1505 HWA 53.0516 // HWA 53.0816 GKT 04.2747 2201
2x75 2,30 EWA 12.2505 - 2 x GKT 04.2347 1801
2x75 2,70 EWA 12.2505 - 2 x GKT 04.2747 2201
Doppelt gewickelt
30 4,50 EWA 12.1503 HWA 53.0516 // HWA 53.0816 GKT 04.2347 1801
50 4,50 EWA 12.2503 - GKT 06.2347 (= 40 m) 1801
2 x50 4,50 EWA 14.4503 - 2 x GKT 06.2347 3800

Lmax abh&ngig von Wickelrohr-g, Tragrohr und Plane (Basis: Bmax 380g9/m2// 680g/m?2 - 20% Lmax)

Zubehor

&

WRO 22.5015 WRV 50.2246
Version Art.Nr. Info
WRO0 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // 8 50 x 1,5 mm // L = 5000 mm Alu
WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // ¢ 46 x 2,0 mm // L =385 mm
Einfach gewickelt Doppelt gewickelt

L max. LO

L max. LO
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14 SYSTEME KAPITEL 02 - VARIVENT®

[
VariVent® BC // unten-offnend

Kletterantrieb

— Unten-offnendes Wickelsystem mit Kletterantrieb und
spezieller Ausgleichsmechanik.

— Kurzer Einbauraum und einfachere Montage. Eignet sich
hervorragend fir schweres Wickelmaterial.

— Keine Gewichtsbelastung auf das Wickelrohr durch den
Antrieb, deshalb optimaler Wickelprozess und somit
Schonung des Gewebes.

— Zuverlassige und leistungsstarke Antriebstechnik, auch im
AuBenbereich.

—> Antriebstechnik kann am Ende oder in der Mitte der An-
lage montiert werden, somit groflere Langen moglich und
weniger Torsion des Wickelrohres.

— Mit Handantrieb HWA oder Elektroantrieb EWA.

EWA kann einfach umgeriistet werden.

Einfach gewickelt ——

— Antriebe in drei- oder einphasig moglich.

— Vollautomatische Ansteuerung mit Liftungsregler LSR und
Wind/Regen maglich.

— Patent angemeldet.

Hinweis:
— Neue Montagekonsole MPL 75.22: Um den Neigungswinkel

entsprechend der Anwendung vor Ort einzustellen, damit
der Winkel der Kreuzgelenke nicht iiberschritten wird.

— Bei Handantrieb auch ohne GKT / ATR maglich, stattdessen

Qoppelt geniche N Adapter GKA 04.0647 verwenden.

Einbaubeispiel // Doppelt gewickelt
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KAPITEL 02 - VARIVENT® SYSTEME 15

VariVent® BC = =
Kletterantrieb

Lnax H, Elektroantrieb Handantrieb Teleskopkupplung* LO
[m] [m] Version Version Version [mm]

Einfach gewickelt

30 3,20 EWA 10.0505 HWA 53.0808 // HWA 53.1012 GKT 04.0447 710
50 3,20 EWA 10.0905 HWA 53.0812 // HWA 53.1016 GKT 04.0447 710
80 3,20 EWA 12.1505 HWA 53.0816 // - GKT 04.0447 710
2x75 3,20 EWA 12.2505 - 2 x GKT 04.0447 1612
Doppelt gewickelt
30 4,50 EWA 12.1503 HWA 53.0816 // - GKT 04.0447 710
50 4,50 EWA 12.2503 = GKT 04.0447 710
2 x50 4,50 EWA 14.4503 - 2 x GKT 04.0447 1612

Lmax abhéngig von Wickelrohr-g, Tragrohr und Plane (Basis: Bmax 380g/m2 // 680g/m?2 - 20% Lmax)
* Bei Handantrieb auch ohne GKT / ATR madglich, stattdessen Adapter GKA 04.0647 verwenden.

Zubehor

“ o F

ATR 06.5401  DST 11.0470  DUR 05.1090 WRZ 02.01 WRZ 10.0120  MPL 75.2246 WRO 22.5015 WRV 50.2246 GKA 04.0647

Version Art.Nr. Info

ATR 06.5401 81006.5401.01 Seiltrommel // @ 54 mm, glatt

DST 11.0470 81511.0470.1032 Drahtseil // @ 4 mm // L = 3,2 m inkl. Mutter M6
DUR 05.1090 81505.1090.5020 Winkel // Gebaudeseitige Befestigung des Drahtseils
WRZ 02.02** 81801.02** Fuhrungsschiene // 1 x (**:10=1,00 m ... 60 = 6,00 m)
WRZ 10.0120 81810.0120 Rollschlitten // 2 x

MPL 75.2246 82575.2246.01 Montageplatte // Schwenkbar (siehe Kapitel )
WRO 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // ¢ 50 x 1,5 mm // L = 5000 mm Alu
WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // ¢ 46 x 2,0 mm // L =385 mm
WRZ 20.5011 81820.5011 Kabelkette (ohne Abbildung)

WRZ 20.9102 81820.9102.0001 Startclip (ohne Abbildung)

WRZ 20.9111 81820.9111 Endclip (ohne Abbildung)

GKA 04.0647 20998.0406.4721 Adapter HWA // ¢ 50 mm // L = 100 mm

Einfach gewickelt Doppelt gewickelt

L max. LO |

L max. Lo
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16 SYSTEME KAPITEL 02 - VARIVENT®

VariVent® TC // oben- und unten-offnend
Kletterantrieb

- Alle Vorteile der VariVent®-Systeme in einem weltweit
einmaligen und voll variablen System. Oben 6ffnen, unten
6ffnen, Positionieren fiir Schattierung oder ganz hoch-
ziehen fir den Sommerbetrieb.

— Mit zwei Antrieben EWA bis zu 100 m Lange und 4,5 m
Hohe bei kurzem Einbauraum.

— Mit Kletterantrieb und spezieller Ausgleichsmechanik.
Optimaler Wickelprozess und Schonung des Gewebes, da
keine Gewichtsbelastung auf das Wickelrohr.

— Einfach gewickelt bis 3,2 m oder doppelt gewickelt bis
4,5 m Hohe. Mittiges Wickelrohr fiir mehr Stabilitat
gegen Winddruck, weniger Verschmutzung der Plane,
hohere Wickelgeschwindigkeit und Kombination ver-
schiedener Planen und Netze.

— Antriebstechnik kann am Ende oder in der Mitte der
Anlage montiert werden, somit groBere Langen maglich.
Hohe Kosteneinsparung, da nur ein zweites Teleskop
verwendet wird.

Einfach gewickelt ——

— Antriebe in drei- oder einphasig moglich.

— Vollautomatische Ansteuerung mit Liftungsregler LSR
und Wind/Regen maglich.

— Euro-Patent 1 388 637

Doppelt gewickelt ——

Einbaubeispiel // Einfach gewickelt

cmes

Einbaubeispiel // Doppelt gewickelt
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KAPITEL 02 - VARIVENT®

VariVent® TC

Kletterantrieb

Elektroantrieb

Teleskopkupplung

SYSTEME 17

Einfach gewickelt

Version

Version

30 3,20 2 x EWA 10.0505 GKT 04.0447 710
50 3,20 2 x EWA 10.0905 GKT 04.0447 710
80 3,20 2 x EWA 12.1505 GKT 04.0447 710
2x75 3,20 2 x EWA 12.2505 2 x GKT 04.0447 1612
Doppelt gewickelt
30 4,50 2 x EWA 12.1503 GKT 04.0447 710
50 4,50 2 x EWA 12.2503 GKT 04.0447 710
2 x50 4,50 2 x EWA 14.4503 2 x GKT 04.0447 1612

Lmax abhangig von Wickelrohr-g, Tragrohr und Plane (Basis: Bmax 380g9/m?2// 680g/m?2 - 20% Lmax)

Zubehor

e co | P

STR22.5410 STR22.9210 ATR06.5401 DST 11.0472 BKS 45.06 WRZ 02.02 WRZ 10.0120 TST 14 WRO 22.5015 WRV 50.2246
Version Art.Nr. Info
STR 22.5410 81422.5410.40 Seiltrommel // Einfach // Mit vormontiertem Drahtseil
STR 22.9210 81422.9210.60 Seiltrommel // Doppelt // Mit vormontiertem Drahtseil
ATR 06.5401 81006.5401.01 Seiltrommel // @ 54 mm, glatt
DST 11.0472 81511.0472.1080 Drahtseil-Niro g 4 mm x 8,00 m // Verbindung zwischen den Antrieben
BKS 45.0634 20745.0601.34 Buchskupplung // Verbindung zur Kraftiibertragung
WRZ 02.02** 81801.02** Fihrungsschiene // 1 x (**: 10=1,00 m ... 60 = 6,00 m)
WRZ 10.0120 81810.0120 Rollschlitten // 2 x
TST 14 30914.1001.0101 Grundsteuerung // TST 14 fiir 230 V // bei 400 V auf Anfrage
WRO 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // 8 50 x 1,5 mm // L = 5000 m Alu
WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // ¢ 46 x 2,0 mm // L =385 mm
WRZ 20.5011 81820.5011 Kabelkette [ohne Abbildung]
WRZ 20.9102 81820.9102.0001 Startclip [ohne Abbildung]
WRZ 20.9111 81820.9111 Endclip [ohne Abbildung]

Einfach gewickelt

Doppelt gewickelt

T

HL

L max. Lo |

L max. | LO |
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18 SYSTEME

EazyVent® -

KAPITEL 02 - EAZYVENT®

Die preiswerte Alternative

EazyVent® ermdoglicht eine oben-6ffnende
Beliftung, sowie ein Hochziehen des aufge-
wickelten Gewebes von unten nach oben.

Durch eine zentrale Welle mit Seiltrommel
wird die obere Gewebekante abgesenkt bzw.
angehoben. Die speziellen Seile werden um
das Gewebe herumgefiihrt und analog wieder
auf die Seiltrommel aufgewickelt.

Dadurch wird beim Ablassen an der unteren
Gewebekante eine Seilbeuge erzeugt, welche
diese in Rotation versetzt und somit aufwickelt.

Funktion und Vorteile:

— Von oben nach unten zunehmend beliften.

- Bis zu einer lichten Offnungshéhe von 3 m.

> Gewebe nach oben fahren (Sommerstel-
lung) ohne zuséatzlichen Antrieb.

— Einfache und schnelle Montage.

Kein Hohenversatz der unteren

Gewebekante.

Keine Krafteinleitung in die Wickel-

welle erforderlich.

Keine seitliche Antriebstechnik.

Nur ein Antrieb notwendig.

Hand- oder Elektroantrieb.

N2

N2

NN N7

Unterbrechungen der Anlage
(z.B. Tor) maglich.
— Mehrlagige Planen moglich.

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

.Das EazyVent® ist nicht mit einem VariVent®-System
vergleichbar, da die Komponenten und die Eigenschaften
des Wickelprozesses verschieden
sind. Wir sehen das EazyVent®

als eine bessere Losung im Gegen-
satz zur Falt-Jalousie. Durch das
weltweite Patent gewahren wir
einen geschutzten Vertrieb.”
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KAPITEL 02 - EAZYVENT®

SYSTEME 19

Die Systemkomponenten

Im Uberblick

©000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000 00

Elektroantrieb // EWA ~
Selbsthemmendes Schnecken-
getriebe, Ausfiihrung A60 bei
Montage im Freien méglich.

Rohrmotor // RMA
Rohrmotoren mit 120 Nm.
Robustes Stahlgetriebe,
hochwertiges Anschlusska-
bel 4,00 m lang. Hohe Zuver-
lassigkeit und Lebensdauer.

Handantrieb // HWA
Selbsthemmendes Schneckenge-
triebe. Gehduse aus Spezialguss,
Getriebe aus Stahl. Verschiedene
Varianten mit Kettenrad und langer
Kurbel maglich.

Seiltrommel // STR 12.91
Seiltrommel g 110 mm mit
Schrauben und Sicherheitsmuttern.

Seilklemmen // WRZ 30.10 —

Zur einfachen Montage des
Kunststoffseiles mit Schraube.

Kunststoffseil // DKU 12.04 —
Spezielles Kunststoffseil zum
Wickeln des Gewebe.

2017 1 10

EazyVent® - Einfacher geht's nicht!

Vollstandig geschlossen

Zunehmend von oben
nach unten offnen
Aufgewickeltes Gewebe
nach oben heben

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES




20 SYSTEME KAPITEL 02 - EAZYVENT®

T T ————————
EazyVent®// oben-6ffnend

Zentralrohr

Ein weltweit einzigartiges oben-offnendes Wickelsystem!

N2

Mit einem einzigen Antrieb wird der obere Rand abge-
senkt und unten synchron aufgewickelt. Somit kann
eine Flache von bis zu 600 m? Folie mit einem Antrieb
aufgewickelt werden.

Unterbrechungen der Anlage maglich, ohne das ein
weiterer Antrieb notig ist.

Flexibilitat durch Verwendung verschiedenster Materialien.

Antriebe in drei- oder einphasig moglich.

Speziell entwickelte Komponenten fiir ein LowCost-System,
geschitzter Vertrieb weltweit.

System mit Handantrieb HWA, Rohrmotor RMA oder
Elektroantrieb EWA. Einfache Umristung mdglich.

System mit —
Elektroantrieb

Kein Hoéhenversatz der unteren Gewebekante.

Hohe Sicherheit, da keine Krafteinleitung der Wickel-
welle erforderlich ist.

N N N 2 ZN N ZN 7

Weltweite Patentanmeldung.

System mit ——
Rohrmotor

Einbaubeispiel:

Das Gewebe kann beliebig oft durch Tiire oder Tore unterbrochen werden.
Es wird immer nur ein Antrieb fir alle Flachen bendtigt.

[l Nur ein Antrieb erforderlich.
71 Offnungen, Unterbrechung der Anlage.

[E]l Anlage kann bis Ende des Geb&udes gehen. Kein zusatzlicher Platz erforderlich.

] e e o e e e e e e
R s ==

N

e e e e el
e e e e e el i i it A
D st crsral

Das System ist weltweit zum Patent angemeldet.
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KAPITEL 02 - EAZYVENT® SYSTEME 21

EazyVent®

Zentralrohr

Elektroantrieb Rohrmotor Handantrieb

Version Version Version

Einfach gewickelt

30 3,00 EWA 10.0905 RMA 20.1212 HWA 53.0812// HWA 53.1016 200
50 3,00 EWA 12.1505 RMA 20.1212 HWA 53.0816 200
100 3,00 EWA 12.2505 = - 200
2x75 3,00 EWA 14.4505 = - 200

Lmax abhangig von Wickelrohr-g, Tragrohr und Plane (Basis: Bmax 380g9/m?2// 680g/m?2 - 20% Lmax)

Zubehor

NS rsemoy 7

STR 12.9101 WRZ 30.1005 WRZ 30.1505 DKU 12.0410 ARV 60.1042 WRA 63.0234 WRZ 30.0112 BKS 45.06 ELD 12.07 WRO 22.5015 WRV 50.2246

Version Art.Nr. Info

STR 12.9101 81412.9101.13 Kunststofftrommel // Inkl. Schrauben und Sicherheitsmuttern

WRZ 30.1005 81830.1005 Seilklemme fir Wickelrohr WRO // Mit selbstschneidender Schraube

WRZ 30.1505 81830.1505 Seilklemme // 2 x fir Anfang- und Endseil // Mit selbstschneidenden Schrauben
DKU 12.0410 81512.0410.1099 Kunststoffseil // 4 mm x 100 m // Spezielles Kunststoffseil

ARV 60.1042 81660.1042.3415 Rohrverbinder // 42,5 x 150 mm zur Verbindung der Zollrohre

WRA 63.0234 20998.6302.34 Aluadapter // RMA 20 // Inkl. Schraube und Mutter. Adapter zwischen Rohr und Rohrmotor
WRZ 30.0112 81830.0112 Montageblech // RMA 20 // Befestigungswinkel

BKS 45.0634 20745.0601.34 Buchskupplung // EWA/HWA

ELD 12.07 61405.9812.0703 Lager mit Bronzering // Zur Lagerung des Zentralrohrs

WRO 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // ¢ 50 x 1,5 mm //L = 5000 mm Alu

WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // ¢ 46 x 2,0 mm // L = 385 mm

EazyVent® mit EWA EazyVent® mit RMA

£

i

!
2
i

A

L max. AlLto | L max. Lo
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KAPITEL 03 - INHALT

ELEKTROANTRIEBE 1

Elektroantriebe

EWA // Elektroantriebe 2
EWA 10 8
EWA 12 10
EWA 14 14
EWA 16 18
PAR 06 20
PAR 10 21

EZW 64 24

RMA // Rohrmotoren 28

RMA 20 % 30
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2 ELEKTROANTRIEBE

EWA kennt keine Kompromisse
und zeigt keine Schwachen.

Lock Elektroantriebe EWA sind die zuverlassige
Kraftquelle fir jede Anwendung. Langsam
laufend, mit selbsthemmendem Schnecken-
getriebe und integriertem Endschalter, ver-
richten sie ihre Arbeit jahrzehntelang ohne
jeden Wartungsaufwand. Als Option A60 auch
fur den Betrieb im Freien geeignet.

- Drehmomentbereich von 50-1.500 Nm

- Drehzahlbereich von 1-10 1/min

— Eingebauter Prazisionszahnrad-
endschalter END 20

- Dimensionierung fur jahrzehntelangen
Einsatz

— Selbsthemmende Schneckengetriebe

- Kennlinienoptimierte Elektromotoren
fur 50 und 60 Hz

— Anschlussfertig bei einphasigen Motoren

- Optionaler Poti PAR 06 oder Multiturn-Sensor

PAR 10 vormontiert

Endschalter: Hochwertige wasserdichte Prazisionsendschalter

garantieren auch unter extremsten Bedingungen eine einwandfreie

Funktion.

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

KAPITEL 03 - EWA

Als kostengtinstige Alternative gibt es die Handantriebe HWA,
die selbstverstandlich einfach auf EWA umristbar sind.

Lock Antriebe konnen Sie nicht nur fur Liftungsaufgaben
einsetzen. Vieles was Sie heben und verstellen missen,
l6sen Sie sicher mit Antrieben und Zubehorteilen von Lock.

“EWA 16

900-1500 Nm



KAPITEL 03 - EWA ELEKTROANTRIEBE 3

Stellungsrickmelder PAR 10

Mit dem neuen PAR 10 stellt Lock einen programmierbaren
Multiturn-Sensor zur Stellungsrickmeldung vor. Die Vorteile
auf einen Blick:
— Eine Version fir alle Umdrehungszahlen,
kein Zwischengetriebe
- Hohe Auflosung fiir sehr genaues Positionieren,
keine Spriinge oder Aussetzer
- Kein mechanischer Anschlag und Verschleif3
- Vormontiert oder nachristbar auf Endschalter END 20
— Austauschbar gegen PAR 06
- Anzahl Wellenumdrehungen 0,1 bis 190 auswertbar
- Einfaches Einlernen durch zwei Taster am Gerat, Status
tber LED visualisiert
Signalausgang 0 - 10 V analog oder 4 - 20 mA (invertierbar])
- Versorgungsspannung 16 - 30 V DC, gleicher Anschluss
wie PAR 06

—> Schauen Sie sich die Video- - Umgebungstemperaturbereich -40°C bis +85°C
animation im Web an.

v

-~ Einheitliche Befestigungsmalfe - Wartungsfrei

- Kompakte Form — Auswahl an Wellenarten
-~ Einheitliche Wellenlange - Extrem ruhiger Lauf
-~ Beliebige Einbaulage - A60 fur Einsatz im Freien

- Optional LockLogic®

“EWA14

350-600 Nm

“EWA12

150-250 Nm

“EWA10

50-90 Nm

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



4 ELEKTROANTRIEBE

KRAFT

Antriebe von Lock sind seit Jahrzehnten
fur ihre hohen Kraftreserven bekannt. Eine
Leistungsangabe von 250 Nm heif3t, dass
auch mindestens 250 Nm heraus kommen!

AUSWAHL

Bei Lock bekommen Sie immer eine grofie
Anzahl an Typen, Variante und Optionen ange-
boten, damit Sie die fur |hre Aufgabe optimale
Losung auswahlen kdnnen.

Drehmomente und Drehzahlen (s. Tabelle)
Wellenenden We 06, We 66, We 19
AuBeneinbau A60 (Option)
Sonderspannungen 1~, 3~, DC
Befestigungsarten und Montagepositionen
Schaltelemente END 20, PAR 06, PAR 10
Farbton DB 701 platingrau

NN N N 2 N

MODULARITAT

Durch das breitgefacherte Produktportfolio
und der Modularitat der Antriebe in Verbin-
dung mit den Getrieben kdnnen Systeme
kreiert werden, die Lasten in Punkt, Linie
oder auch Flache optimal bewegen.

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

KAPITEL 03 - EWA

Wellenenden

o

We 06 We 66 We 19

Befestigung

el - = = 1=
FuB Seitlich Fuf3
Schaltelemente

Beispiel: Ein Antrieb mit einem Zahn-
stangengetriebe oder einer Seiltrommel
bewegt punktférmige Lasten.
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KAPITEL 03 - EWA ELEKTROANTRIEBE 5

-~ Dynamische und statische Selbsthemmung, auch unter extremen Bedingungen.*
— Die Angaben zur Nennlast sind Mindestangaben.

— Hohe Kraftreserven uUber die gesamte Lebensdauer.

— Kennlinienoptimierte Elektromotoren fir jede Variante.

— Leistungsstarke einphasige Motoren, ab Werk vorverkabelt.

Sie erfahren mehr Uber diese Punkte auf den nachsten Seiten.

*Alle Lastangaben im Katalog beziehen sich auf dynamische Selbsthemmung.
Die Werte fiir statische Selbsthemmung liegen wesentlich hoher.

EWA 10 EWA 12 EWA 16

EWA 14*

1.6 1.6 1,6 1.6
. 3.6 3.6 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 2.4 2.4 2.4
= 5.6 5.6 bt bty bt fa fh bt 4,9 4,9 49
g 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5
% 113 8.8 8.8 8.8 8.8
£ 1.6 1.6 1,6 1,6
S~
E 3.9 3,9 3.1 3,1 3.2 3.2 3.2 2.4
5.9 5,9 43 43 bt fh
12,0
2.0 2.0
46 46 3.8 3.8
T
S 5.3
5 2.0 2.0
% 4,6 46 3.8 3.8 3.8 3.8 3,8 2.9
£ 5.3 5.2 5.2
S~
= 2.0 2.0
4,6 4,6 3.8 3.8 3,8 3.8 3.8 2.9 2.9 2.9
5.3 5.2 5,2 5.8 5.8 5.8

Beispiel Reihenliftung: Ein Antrieb hebt Beispiel Gewachshaus Tragerluftung:

tber Wellen und Zahnstangengetriebe Ein Antrieb bewegt iber Wellen, Zahn-
linienformige Lasten. stangengetriebe und Hebel grof3e Flachen.

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



6 ELEKTROANTRIEBE

KAPITEL 03 - EWA

Was Sie schon immer uber die Antriebe
EWA 10- EWA 16 wissen wollten!

1. Selbsthemmung:

Grundsatzlich unterscheidet man bei der
Selbsthemmung zwischen statischer und
dynamischer Selbsthemmung. Die statische
Selbsthemmung wirkt nur im Stillstand und
kann durch Erschiitterungen oder Vibrationen
aufgehoben werden.

Deshalb haben unsere selbsthemmenden
Antriebe immer eine dynamische Selbsthem-
mung (auch Selbstbremsung genannt). Diese
liegt vor, wenn ein laufendes Getriebe, z.B.
nach dem Abschalten des Motors, selbsttatig
zum Stillstand kommt.

2. Lastangaben und Lebensdauer:

Unsere Angaben zur Nennlast sind Mindest-
angaben und keine Maximalangaben, wie
bei vielen anderen Herstellern. Das heifit,
wenn wir als Drehmoment ,250 Nm™ angeben,
bedeutet das, dass der Antrieb mindestens
diese Leistung uber die gesamte Lebensdauer
bringt. Deshalb sind unsere Antriebe fir ihre
hohen Kraftreserven bekannt.

Wir testen an eigenen Priifstanden auf 1000
Betriebsstunden unter der im Katalog ange-
gebenen Nennlast mit der vorgegeben Ein-
schaltdauer. Die Antriebe sind fir Dauerlast
Uber die gesamte Lebensdauer von 20 Jahren
ausgelegt, je nach Auslastung (tatsachlich
anstehendem Drehmoment), Anwendung,
Spitzenlast und Schaltzyklen.

Die Lebensdauer kann daher bei lhrer An-
wendung auch wesentlich hoher ausfallen,
aber nach dieser Betriebszeit sollte auf
jeden Fall eine Prifung des Zustandes des
Antriebes erfolgen.

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

3. Elektromotoren:

Wir verwenden keine Standardmotoren sondern ausschlief3-
lich kennlinienoptimierte Motoren, die fir jede Version und
jede Variante optimiert wurden. Sie sind so ausgelegt, dass
Spannungsschwankungen von ca. +/- 5% toleriert werden,
auch im 60-Hz-Betrieb.

AuBBerdem verwenden wir S1-Motoren, obwohl wir sie auf
Einschaltdauer S3 stempeln. Damit wollen wir Missverstand-
nisse vermeiden, da kein selbsthemmendes Getriebe im
Dauerlauf betrieben werden kann. Die Elektromotoren
werden so angepasst, dass das Getriebe nicht zerstort
werden kann!

EWA 16— ¢8

900-1500 Nm

2017 110



KAPITEL 03 - EWA ELEKTROANTRIEBE 7

4. Einphasige Motoren: 7. RWA-Anlagen:

Einphasige Motoren werden bei uns grund- Oft werden natirliche Liftungen mit RWA kombiniert. Bei
satzlich ab Werk vorverkabelt und mit einem  objektspezifischen Sonderkonstruktionen kann kein Verwend-
langen Anschlusskabel geliefert. Das bedeu-  barkeitsnachweis nach DIN EN 121 Teil 2 erbracht werden.

tet, dass der Elektromotor direkt tber die

Endschalter abgeschaltet wird. Dadurch wird ~ Hier ist es maoglich, eine Zustimmung im Einzelfall bei der
die Montage wesentlich vereinfacht und kos- ~ Baubehorde zu beantragen. Unsere Antriebe wurden durch
tengiinstiger, da eine Wendeschiitzsteuerung  das Fraunhofer Institut auf Verwendbarkeit in Anlehnung an
entfallt. Mit dem Handtaster TST 10 kann vor  DIN 18232 geprift. Fordern Sie bei Bedarf das Fraunhofer-
Ort ein Probelauf durchgefihrt werden. Zertifikat an.

Allerdings sollten einphasige Motoren nicht 8. Option A60:
Uberdimensioniert Werden_ Wenn Sie deut— ...........................................................................................

lich unter der Nennlast gefahren werden, Diese Option ist fir den Einsatz im AuBenbereich geeignet,
konnen sie sich starker erhitzen, was die da sie Uber Edelstahl-Ausgangswellen und einem speziellen
Einschaltdauer reduziert. Der interne Wick- Kalteol fur niedrigere Temperaturen verfiigt.

lungsschutzkontakt kann auch nach auflen
gefuhrt werden.

5. Sonderspannungen:

Fir 60 Hz verwenden wir schon immer
spezielle Motoren und lassen nicht einfach
50-Hz-Motoren schneller laufen. Wir garan-
tieren auch immer, dass die angegebene Nenn-

last erhalten bleibt und nicht 20% weniger, Ulrich Neubrand // Technischer Vertrieb
wieviele Hersteller es machen. Dies giltauch K IIIEEEEHEHH  T T  —_,—-a. \
fur die anderen Sonderspannungen. Alle .Es ist und war auch noch nie not-
Sondermotoren werden vor ihrem Einsatz am wendig, an einem Lock-Antrieb
Prifstand optimiert und getestet. z.B. ein Bronzerad zu tauschen.

Als Ersatzteile gibt es nur Elektro-
6. Gleichstrommotoren 24 V: motoren und komplette Endschal-
''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' tersatze. Alles andere darf und soll
Die Antriebe EWA 10 und EWA 12 sind mit aus Sicherheitsgriinden auch nicht
24NV DC Motoren erhaltlich. Typisch fir repariert werden.”

Gleichstrommotoren ist, dass die Stromauf-
nahme mit steigendem Drehmoment stark
ansteigt.

Fragen Sie deshalb bei uns an und fordern
unsere Prifprotokolle und Diagramme an.

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



8 ELEKTROANTRIEBE

KAPITEL 03 - EWA

[
EWA 10 // Elektroantrieb

50-90 Nm

Extrem leises, selbsthemmendes Schneckengetriebe mit hoher
Lebensdauer, wartungsfrei.

Universelle Montage durch Standard-Befestigung hinten oder
optional seitlich links [symmetrisch).

Eingebauter Prazisions-Zahnradendschalter END 20 fur

580 Wellenumdrehungen (UL+CSA].

Qualitdtsmotoren in Mehrbereichsspannung (IEC 38) fiir 50 Hz
(400 V 3~ // 230V 1~) und 60 Hz (208 V 3~ // 480 VV 3~ sowie 120 V 1~
und 240 V 1~ in UL+CSA). IP55, Th.CL.F, S3-40 %.

— Bei allen einphasigen Motoren Wicklungsschutzkontakt integriert,
kein separater Motorschutzschalter erforderlich. Anschlussfertig
mit Kabel.

— Runde Welle We 06, 90 Nm Version auch mit Sechskantwelle
We 66 erhaltlich.

— Bei 60 Hz-Versionen Zusatzendschalter END 20.40 serienmafig!

N N N

Optionen:

— Zusatzendschalter END 20.40.

— Stellungsriickmelder PAR 06 oder PAR 10.
— Ausfiihrung A60 bei Einsatz im Freien.

mm [inch] G

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

WL 165(6,5]
250[9,84 ] = 60[2,36]
166(6,54 | = 10[0,39]
140[5,51] >| =
8y S
b o
o™
L= | 5
Bl o)
| ©| ‘o | B
Q| Q| ol of 120047] ¢102[04] 8|'g
@l 5 a I~ L
i 40[1,57] % g
I~
T}
[an]
13[0,51] 66[2,6] 74[2,93]

®108 - ©130[4,25-5,12]
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KAPITEL 03 - EWA ELEKTROANTRIEBE 9

EWA 10 &L &

50-90 Nm
We 06 We 66
WL 280 mm WL 385 mm
Version Art.Nr. Art.Nr. T n P | m We 06 m We 66
I N N O I P I I
400V 3~, 50 Hz
EWA 10.0503 12210.0503.06 = 50 3,6 0,06 0,40 17,3 =
EWA 10.0505 12210.0505.06 = 50 5,6 0,1 0,45 15,7 =
EWA 10.0903 12210.0903.06 12210.0903.66 90 3,6 0,08 0,48 17,3 18,0
EWA 10.0905 12210.0905.06 12210.0905.66 90 5,6 0,13 0,53 15,7 16,4
EWA 10.0911 12210.0911.06 12210.0911.66 90 11,3 0,22 0,75 16,0 16,7
230V 1~, 50 Hz
EWA 10.0503 12210.0503.0620 = 50 3.9 0,06 1,10 18,4 =
EWA 10.0505 12210.0505.0620 = 50 5,9 0,10 1,60 18,3 =
EWA 10.0903 12210.0903.0620 12210.0903.6620 90 3.9 0,09 1,20 18,4 19.1
EWA 10.0905 12210.0905.0620 12210.0905.6620 90 5,9 0,13 1,70 18,3 19,0
EWA 10.0911 12210.0911.0620 12210.0911.6620 90 12,0 0,18 2,20 18,7 19.4
24VDC
EWA 10.0505 12210.0505.0640 - 35 4,2 0,08 4,00 16,5 -

Version . T T n P |
[Nm] [in.-b] [1/min] [kW] [A] [kg]

m We 06

120V 1~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 10.0503 12210.0503.0631 50 450 4,6 0,09 2,40 18,6
EWA 10.0903 12210.0903.0631 90 800 4,6 0,13 2,60 18,6
240V 1~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 10.0503 12210.0503.0636 50 450 4,6 0,09 1,28 18,5
EWA 10.0903 12210.0903.0636 90 800 4.6 0,13 1,42 18,5
208 V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 10.0503 12210.0503.0611 50 450 4,6 0,06 0,90 17,4
EWA 10.0903 12210.0903.0611 90 800 4,6 0,09 1,00 17,4
480V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 10.0503 12210.0503.0616 50 450 4.6 0,06 0,41 17,4
EWA 10.0903 12210.0903.0616 90 800 4.6 0,09 0,45 17,4

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



10 ELEKTROANTRIEBE KAPITEL 03 - EWA

EWA 12 // Elektroantrieb
150-250 Nm

Extrem leises, selbsthemmendes Doppel-Schneckengetriebe mit
hoher Lebensdauer, wartungsfrei.

Universelle Montage durch Standard-Befestigung hinten oder
optional seitlich links (symmetrisch)! FiiBe abnehmbar.
Eingebauter Prazisions-Zahnradendschalter END 20 fur

580 Wellenumdrehungen (UL+CSA).

Qualitdtsmotoren in Mehrbereichsspannung (IEC 38) fiir 50 Hz
(400 V 3~// 230V 1~) und 60 Hz (208 V 3~ // 480 VV 3~ sowie 120 V 1~
und 240 V 1~ in UL+CSA). IP55, Th.CL.F, S3-40 %.

— Bei allen einphasigen Motoren Wicklungsschutzkontakt integriert,
kein separater Motorschutzschalter erforderlich. Anschlussfertig
mit Kabel.

—> Alle Versionen mit Sechskantwelle We 66 oder runder Welle
We 06 erhaltlich.

— Bei 60 Hz-Versionen Zusatzendschalter END 20.40 serienmafig!

N N N~

Optionen:

— Zusatzendschalter END 20.40.

— Stellungsriickmelder PAR 06 oder PAR 10.
— Ausfiihrung A60 bei Einsatz im Freien.

WL 175(6,89]
— 70[2,76]
192[7,56 =
L7.56] pid 55(2,17]
140[5,51) @ 6[0,24 ] e
o) 75[2,95] o
ey
I~
) ]
w| M~ — M
N| o b ©| ™
el f Ty ol <.
AR Ak
o N g '?q-‘n — _
[T}
%]
ey
o
(2]
™
69[2,72] 112[4,41]
@130 - ¢148[5,12 - 5,83] |
mm [inch] G

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



KAPITEL 03 - EWA ELEKTROANTRIEBE 11

EWA 12

150-250 Nm

We 06 We 66
WL 280 mm WL 385 mm
— Tabelle Teil 1 von 2

Version Art.Nr. Art.Nr. T n P | m We 06 m We 66
[Nm] [1/min] [kW] iy [kgl [kgl

400V 3~, 50 Hz
EWA 12.1501 12212.1501.06 12212.1501.66 150 1,6 0,12 0,85 19,4 20,0
EWA 12.1503 12212.1503.06 12212.1503.66 150 3,2 0,15 0,87 19.4 20,0
EWA 12.1505 12212.1505.06 12212.1505.66 150 4,4 0,17 0,90 19.5 20,1
EWA 12.1506 12212.1506.06 12212.1506.66 150 6,5 0,25 1,40 20,8 214
EWA 12.1509 12212.1509.06 12212.1509.66 150 8,8 0,30 1,55 20,8 21,5
EWA 12.2501 12212.2501.06 12212.2501.66 250 1,6 0,15 0,85 19,4 20,0
EWA 12.2503 12212.2503.06 12212.2503.66 250 3,2 0,26 1,00 20,4 21,1
EWA 12.2505 12212.2505.06 12212.2505.66 250 44 0,30 1,10 20,5 21,2
EWA 12.2506 12212.2506.06 12212.2506.66 250 6,5 0,50 1,60 20,8 21,4
EWA 12.2509 12212.2509.06 12212.2509.66 250 8,8 0,60 1,80 20,8 21,5
230V 1~,50 Hz
EWA 12.1501 12212.1501.0620  12212.1501.6620 150 1,6 0,15 2,20 21,0 21,6
EWA 12.1503 12212.1503.0620  12212.1503.6620 150 3,1 0,15 2,20 21,0 21,6
EWA 12.1505 12212.1505.0620  12212.1505.6620 150 4,3 0,23 3,20 23,8 24,4
EWA 12.2501 12212.2501.0620  12212.2501.6620 250 1,6 0,18 2,30 21,0 21,6
EWA 12.2503 12212.2503.0620  12212.2503.6620 250 3,1 0,25 3,50 23,7 24,4
EWA 12.2505 12212.2505.0620  12212.2505.6620 250 4,3 0,37 3,70 23,8 24,4
24VDC
EWA 12.0505 12212.0505.0640 = 50 4,4 0,18 9,40 19,6 =
EWA 12.0903 12212.0903.0640 = 90 3,2 0,18 9,40 19,5 =
EWA 12.1501 12212.1501.0640 - 150 1,6 0,18 9,40 19,5 -
EWA 12.2501 12212.2501.0640 - 250 1,6 0,18 9,40 19,5 -
2017 1 10 {} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



12 ELEKTROANTRIEBE KAPITEL 03 - EWA

EWA 12

150-250 Nm

We 06

WL 280 mm
—> Tabelle Teil 2 von 2

Version Art.Nr. T T n P | m We 06
[Nm] [in.-b] [1/min] [kW] [A] [kgl

120V 1~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 12.1501 12212.1501.0631 150 1300 2,0 0,13 3,90 21,6
EWA 12.1503 12212.1503.0631 150 1300 3,8 0,22 4,50 21,7
EWA 12.2501 12212.2501.0631 250 2200 2,0 0,17 4,10 21,6
EWA 12.2503 12212.2503.0631 250 2200 3.8 0,30 8,60 24,5
EWA 12.2505 12212.2505.0631 250 2200 53 0,30 8,90 24,6

240V 1~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 12.1501 12212.1501.0636 150 1300 2,0 0,18 1,95 21,4
EWA 12.1503 12212.1503.0636 150 1300 3,8 0,21 2,00 21,4
EWA 12.2501 12212.2501.0636 250 2200 2,0 0,22 2,10 214
EWA 12.2503 12212.2503.0636 250 2200 3,8 0,30 4,30 24,1
EWA 12.2505 12212.2505.0636 250 2200 53 0,35 4,50 24,2

208V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 12.1501 12212.1501.0611 150 1300 2,0 0,18 1,60 20,6
EWA 12.1503 12212.1503.0611 150 1300 3,8 0,21 1,70 20,7
EWA 12.2501 12212.2501.0611 250 2200 2,0 0,21 1,70 20,6
EWA 12.2503 12212.2503.0611 250 2200 3,8 0,30 2,00 20,7
EWA 12.2505 12212.2505.0611 250 2200 53 0,36 2,30 20,7

480V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 12.1501 12212.1501.0616 150 1300 2,0 0,18 0,67 20,7
EWA 12.1503 12212.1503.0616 150 1300 3,8 0,21 0,74 20,7
EWA 12.2501 12212.2501.0616 250 2200 2,0 0,21 0,74 20,7
EWA 12.2503 12212.2503.0616 250 2200 3,8 0,30 0,87 20,7
EWA 12.2505 12212.2505.0616 250 2200 53 0,36 1,00 20,8

— Bei gleichem Drehmoment ist die Stromaufnahme des Motors 240V 1~ deutlich niedriger als beim Motor 120V 1~.

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



.Meine Verantwortung ist es dafir zu
sorgen, dass unsere Kunden |hre Ware
immer zum Wunschtermin erhalten.
Letztes Jahr konnten wir unsere
Liefertreue auf 99,7 % und unsere
Lieferfahigkeit auf 99,2 % steigern.”




14 ELEKTROANTRIEBE

KAPITEL 03 - EWA

[
EWA 14 // Elektroantrieb

350-600 Nm

— Extrem leises, selbsthemmendes Doppel-Schneckengetriebe mit
hoher Lebensdauer, wartungsfrei. Schnelle Version EWA 14.2539
ohne Selbsthemmung.

— Universelle Montage durch Standard-Befestigung hinten oder
optional seitlich links ([symmetrisch]! FiiBe abnehmbar.

— Eingebauter Prazisions-Zahnradendschalter END 20 fiir 580 Wellen-
umdrehungen (UL+CSA).

— Qualitatsmotoren in Mehrbereichsspannung (IEC 38) fiir 50 Hz
(400 V 3~ // 230 V 1~) und 60 Hz (208 V 3~ // 480 V 3~ sowie 240 V 1~
in UL+CSA]. IP55, Th.CL.F, S3-40 %.

— Bei allen einphasigen Motoren Wicklungsschutzkontakt integriert, kein
separater Motorschutzschalter erforderlich. Anschlussfertig mit Kabel.

- Sechskantwelle We 66, bis 450 Nm auch mit runder Welle We 06
erhéltlich (dann Antrieb mittig positionieren!).

— Bei 60 Hz-Versionen Zusatzendschalter END 20.40 serienmafig!

Optionen:

— Zusatzendschalter END 20.40.

— Stellungsriickmelder PAR 06 oder PAR 10.
— Ausfiihrung A60 bei Einsatz im Freien.

235(9,25]
205(8,07]

82[3,23]

WL 187(7,36]
=, 70(2,76]
199(7,83] E 55(2.17]
140(5,51] 2 6[0,24]
O B

-

110[4,33
153[6,04]

426 - 495[16,77 - 19,49

117[4,61]

mm [inch] ‘G‘

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

143 - @180(5,43 - 7,09]
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KAPITEL 03 - EWA ELEKTROANTRIEBE 15

EWA 14

350-600 Nm

We 06 We 66

WL 280 mm WL 385 mm
—> Tabelle Teil 1 von 2

[Weoo  wese |

Version - Art.Nr. T n P | m We 06 m We 66
[Nm] [1/min] [kW] [A] [kg] [kg]

400V 3~, 50 Hz

EWA 14.3501 12214.3501.06 12214.3501.66 350 1,6 0,20 1,80 25,7 26,3
EWA 14.3503 12214.3503.06 12214.3503.66 350 3.2 0,20 1,90 25,7 26,3
EWA 14.3505 12214.3505.06 12214.3505.66 350 4,4 0,25 2,00 25,7 26,3
EWA 14.3506 - 12214.3506.66 350 6,5 0,60 2,50 - 27,1
EWA 14.3509 - 12214.3509.66 350 8,8 0,70 2,60 - 27,2
EWA 14.4501 12214.4501.06 12214.4501.66 450 1,6 0,20 1,80 25,7 26,3
EWA 14.4503 12214.4503.06 12214.4503.66 450 3,2 0,30 2,00 25,7 26,3
EWA 14.4505 12214.4505.06 12214.4505.66 450 4,4 0,40 2,10 25,7 26,3
EWA 14.4506 = 12214.4506.66 450 6,5 0,75 2,60 - 27,1
EWA 14.4509 = 12214.4509.66 450 8,8 0,90 2,90 - 27,2
EWA 14.6003 = 12214.6003.66 600 3,2 0,40 2,10 - 26,3
EWA 14.6005 = 12214.6005.66 600 4,4 0,80 2,80 - 27,0
EWA 14.6006 = 12214.6006.66 600 6,5 1,00 3,00 - 27,1

400V 3~, 50 Hz - Keine Selbsthemmung

EWA 14.2539 - 12214.2539.66 250 39,0 1,50 5,00 - 34,6
230V 1~,50 Hz

EWA 14.3501 12214.3501.0620  12214.3501.6620 350 1,6 0,25 4,10 26,9 27,5

EWA 14.3503 12214.3503.0620  12214.3503.6620 350 3,2 0,30 4,50 26,8 27,4

EWA 14.3505 12214.3505.0620  12214.3505.6620 350 4,4 0,35 4,70 27,0 27,6

EWA 14.4501 12214.4501.0620  12214.4501.6620 450 1,6 0,30 4,40 26,9 27,5

EWA 14.4503 12214.4503.0620  12214.4503.6620 450 3,2 0,37 4,80 26,8 27,4

EWA 14.4505 12214.4505.0620  12214.4505.6620 450 44 0,50 4,60 28,0 28,5

EWA 14.6003 - 12214.6003.6620 600 3,2 0,55 5,30 - 28,5
2017 1 10 {} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



16 ELEKTROANTRIEBE KAPITEL 03 - EWA

EWA 14

350-600 Nm

We 06 We 66

WL 280 mm WL 385 mm
— Tabelle Teil 2 von 2

Version Art.Nr. Art.Nr. T T n P | m We 06 m We 66
[Nm] [in.-b] [1/min] [kW] [A] [kl [kgl

240V 1~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 14.3503 12214.3503.0636  12214.3503.6636 350 3100 3,8 0,40 4,40 28,0 28,5
EWA 14.3505 = 12214.3505.6636 350 3100 52 0,50 4,70 = 28,5
EWA 14.4503 12214.4503.0636  12214.4503.6636 450 4000 3,8 0,52 4,80 28,0 28,5
EWA 14.4505 = 12214.4505.6636 450 4000 52 0,60 5,80 = 28,5
EWA 14.6003 = 12214.6003.6636 600 5300 3.8 0,60 5,80 = 28,5

208V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 14.3503 12214.3503.0611 12214.3503.6611 350 3100 3,8 0,54 3,10 26,1 26,7
EWA 14.3505 - 12214.3505.6611 350 3100 52 0,66 3,60 - 26,7
EWA 14.4503 12214.4503.0611 12214.4503.6611 450 4000 3,8 0,60 3,50 26,1 26,7
EWA 14.4505 - 12214.4505.6611 450 4000 52 0,78 4,30 - 26,7
EWA 14.6003 - 12214.6003.6611 600 5300 3,8 0,78 4,30 - 26,7

480V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 14.3503 12214.3503.0616  12214.3503.6616 350 3100 3,8 0,54 1,34 25,7 26,3
EWA 14.3505 = 12214.3505.6616 350 3100 52 0,66 1,56 = 26,3
EWA 14.4503 12214.4503.0616  12214.4503.6616 450 4000 3,8 0,60 1,52 25,7 26,3
EWA 14.4505 - 12214.4505.6616 450 4000 52 0,78 1,86 - 26,3
EWA 14.6003 - 12214.6003.6616 600 5300 3,8 0,78 1,86 - 26,3
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.Der nordamerikanische Markt hat
eine zentrale Bedeutung fir Lock.
Deshalb sind wir mit einer eigenen

Niederlassung, einem umfangreichen
Lager und kompetentem Service vor
Ort. Ein exzellenter Service ist bei Lock
selbstverstandlich.”
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EWA 16 // Elektroantrieb
900-1500 Nm

— Extrem leises, selbsthemmendes Doppel-Schneckengetriebe mit
hoher Lebensdauer, wartungsfrei.

— Universelle Montage durch Standard-Befestigung hinten oder seitlich
links (symmetrisch)!

— Eingebauter Prazisions-Zahnradendschalter END 20 fiir 395 Wellen-
umdrehungen (UL+CSA). Zusatzendschalter END 20.40 serienméBig!

— Qualitatsmotoren in Mehrbereichsspannung (IEC 38) fir 50 Hz
(400 V 3~ // 230V 1~) und 60 Hz (208 V 3~ // 480 V 3~ sowie 240 V 1~
in UL+CSA]. IP55, Th.CL.F, S3-40 %.

— Bei allen einphasigen Motoren Wicklungsschutzkontakt integriert,
kein separater Motorschutzschalter erforderlich. Anschlussfertig
mit Kabel.

— Pafifederwelle We 19, bis 1200 Nm auch mit Sechskantwelle We 66
(dann Antrieb mittig positionieren!).

Optionen:
— Stellungsrickmelder PAR 06 oder PAR 10.
— Ausfiihrung A60 bei Einsatz im Freien.

WL 217(8,52]
240[9,43] = 70[2,76]
e
140[5,51] © 110[ 4,33 ]
S

— — &
= 5| 5 [l
.j:%. N 2 == @

| = — e
o ™| 0 @
(o'} g— o™ &

N

m_

= 1

=|17[0,67]

m —_——

o

P~

=

140(5,51]
P143 - ¢186[5,63 - 7,32]

mm [inch] G
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KAPITEL 03 - EWA ELEKTROANTRIEBE 19

EWA 16

900-1500 Nm

& &

We 66 We 19
WL 385 mm WL 385 mm

Version Art.Nr. Art.N T n P | m We 66 m We 19
I e e O I P I S
400V 3~, 50 Hz

EWA 16.9003 12216.9003.6601 - 900 2,4 0,52 2,20 41,7 -
EWA 16.9005 12216.9005.6601 - 900 4,9 0,90 3,20 42,3 -
EWA 16.9203 12216.9203.6601 12216.9203.1901 1200 2,4 0,80 2,80 42,1 42,8
EWA 16.9205 12216.9205.6601 12216.9205.1901 1200 4,9 1,30 3,40 46,3 47,0
EWA 16.9503 = 12216.9503.1901 1500 2,4 1,00 2,80 - 46,0
EWA 16.9505 = 12216.9505.1901 1500 4,9 1,60 4,60 - 47,0
230V 1~, 50 Hz

EWA 16.9003 12216.9003.6621 - 900 2,4 0,50 4,60 42,5 -

We 66

Version Art.Nr. Art.Nr. T T n P | m We 66 m We 19
[Nm] [in.-lb] [1/min] (kW] [A] [kg] [kg]

240V 1~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 16.9003 12216.9003.6636 - 900 8000 2,9 0,60 5,80 42,5 -
208 V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 16.9003 12216.9003.6611 = 900 8000 2,9 0,75 4,10 40,7 -
EWA 16.9005 12216.9005.6611 - 900 8000 58 1,40 6,60 44,9 -
EWA 16.9203 12216.9203.6611 12216.9203.1911 1200 10600 2,9 0,96 4,90 40,7 45,3
EWA 16.9205 12216.9205.6611 12216.9205.1911 1200 10600 58 1,60 8,80 44,9 45,6
EWA 16.9503 - 12216.9503.1911 1500 13300 2,9 1,20 5,70 - 453
EWA 16.9505 - 12216.9505.1911 1500 13300 58 1,92 10,20 - 45,6
480V 3~, 60 Hz, UL/CSA

EWA 16.9003 12216.9003.6616 = 900 8000 2,9 0,75 1,80 41,9 -
EWA 16.9005 12216.9005.6616 = 900 8000 58 1,40 3,30 44,9 -
EWA 16.9203 12216.9203.6616 12216.9203.1916 1200 10600 2,9 0,96 2,15 41,9 45,4
EWA 16.9205 12216.9205.6616 12216.9205.1916 1200 10600 58 1,60 3,60 44,9 45,6
EWA 16.9503 - 12216.9503.1916 1500 13300 2,9 1,20 2,50 - 45,4
EWA 16.9505 - 12216.9505.1916 1500 13300 58 1,92 4,10 - 45,6
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20 ELEKTROANTRIEBE KAPITEL 03 - PAR

T T ————————
PAR 06 // Stellungsriickmelder

— Stellungsriickmelder fir Elektroantriebe EWA und Elektrozahnstan-
genwinde EZW zur Riickmeldung der Stellung des Antriebs an die
Regelung (bestehend aus Potentiometer und Potirddern).

— Stellungsrickmelder auf Endschalter END 20 montiert erhaltlich.
Auch zum nachtraglichen Einbau geeignet.

Einfache Installation dank steckbarer Mini-Klemmleiste.

Vo

Ein Potentiometer und Potirader (20, 28 oder 37 Zahne) erméglichen
eine Regelung der Abtriebswelle von 0,5-85 Umdrehungen bei
EWA 10/12/14 sowie 0,5-57 Umdrehungen bei EWA 16.

e

— Wabhlen Sie Ihr Potentiometer in Abhangigkeit von EWA-Typ und geforderter Anzahl der Wellenumdrehung aus.
Bitte beachten: Die Tabellenwerte zeigen die maximale Anzahl Wellenumdrehungen des Antriebs aufgrund des Potibereiches.

EWA10/12/14 EWA 16 Widerstand 5000 0 Widerstand 10000 0

Wellenumdrehung | Wellenumdrehung Zahnrad Version

Zahnanzahl

1.3 0,9 1:1 20 PAR 06.0390 = 30806.0390.1020

4,0 2,6 3:1 20 PAR 06.0370 30806.0370.0520 30806.0370.1020

6,7 4,5 5:1 20 PAR 06.0360 30806.0360.0520 30806.0360.1020
13,5 9.1 10:1 20 PAR 06.0330 30806.0330.0520 30806.0330.1020
19.3 13,0 3:1 28 PAR 06.0370 30806.0370.0528 30806.0370.1028
25,5 17,3 3:1 37 PAR 06.0370 30806.0370.0537 30806.0370.1037
32,2 21,8 5:1 28 PAR 06.0360 30806.0360.0528 30806.0360.1028
42,6 28,9 5:1 37 PAR 06.0360 30806.0360.0537 30806.0360.1037
64,5 43,7 10:1 28 PAR 06.0330 30806.0330.0528 30806.0330.1028
85,4 57,9 10:1 37 PAR 06.0330 30806.0330.0537 30806.0330.1037

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES
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KAPITEL 03 - PAR ELEKTROANTRIEBE 21

T T ———————
PAR 10 // Stellungsriickmelder

Programmierbarer Multiturn-Sensor zur Stellungsriickmeldung bei
Elektroantrieben EWA und Elektrozahnstangenwinden EZW.

Vormontiert oder nachriistbar auf Endschalter END 20.
.Elektronisches Poti” austauschbar gegen PAR 06.
Anzahl Wellenumdrehungen 0,1 bis 190 auswertbar.

Nur eine Version fir alle Umdrehungszahlen, kein Zwischengetriebe
erforderlich.

Einfaches Einlernen durch zwei Taster am Gerat, Status tGber LED
visualisiert.

Signalausgang 0-10 V analog (invertierbar).

Versorgungsspannung 16-30V DC // gleicher Anschluss wie PAR 06.
Kein mechanischer Anschlag // kein mechanischer Verschleif3.

Umgebungstemperaturbereich -40°C bis +85°C.

N e N 2 Z 2N 72N 2NN 2N 2 2

Hohe Auflésung fir sehr genaues Positionieren // konstantes Signal
ohne Spriinge.

EWA 10/12/14 EWA 16

Version Art.Nr. Wellenumdrehung Wellenumdrehung
Potentiometer

PAR 10.0310 30810.0310.0037 30851.1020.0001 195 132
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22 ELEKTROANTRIEBE KAPITEL 03 - EZW

~ EZW 64 Basic
Zubehor: mit Schutzrohr
inkl. Deckel und Faltenbalg

EZW - Das Original

Robust, wartungsfrei, unkompliziert: Die

kostengiinstige und zuverlassige Alterna-
tive zu hydraulischen und pneumatischen
Losungen.

Urspringlich fir Liftungsanwendungen im
Gewachshausbau entwickelt und extrem
robust gebaut, widersteht dieser Antrieb
extremen Schmutzeinwirkungen, hoher
Luftfeuchtigkeit sowie starken Temperatur-
schwankungen.

Seit vielen Jahren sind sie auch im hartesten
industriellen Einsatz in Malzereien, Beton-
Verarbeitungsmaschinen, Industrie-Ofen
sowie in allen erdenklichen Anwendungen,
in denen es darum geht punktuelle Lasten
sicher und zuverldssig zu bewegen.

Leistungsmerkmale:

— 5000-20000 N auf Zug und Druck belastbar
- 600-1200 mm Zahnstangenhub

- Dynamische Selbsthemmung EZW 64 Swing
- Integrierte Endabschaltung mit Schwenkkonsole

Optionen/Zubehor:

- Zahnstangenuberlangen Berthold Fluhr// Konstruktion

> Stellungsriickmelder PAR 06, PAR 10 NS R RRRRRR ENRRR
- Sonderspannungen auf Anfrage .Seit 1959 stellen wir die Elektro-

- Zahnstangenschutz zahnstangenwinden EZW her und

- Swing-Version mit Schwenkkonsole sind weltweit der einzige Hersteller.

Viele EZW sind seit Giber 30 Jahre
zum Teil unter hartesten Bedin-
gungen im Einsatz.”
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KAPITEL 03 - EZW ELEKTROANTRIEBE 23

Robust aus uber
100 Jahren Erfahrung

Gehartete Stahl-Zahnstange

FuBbefestigung oder
Schwenkkonsole
Einheitliche Befestigungsmafie

Dynamische
Selbsthemmung

Eingebauter Prazisions-
Zahnradendschalter +

Hochleistungsverzahnung optionaler Stellungsriickmelder
Stahl gehartet,

Spezial-Bronze

Sonderspannung auf Anfrage

Zubehor: mit Schutzrohr Beliebige Einbaulage

inkl. Deckel und Faltenbalg

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



24 ELEKTROANTRIEBE

KAPITEL 03 - EZW

. T EEEE———————eg
EZW 64 // Elektrozahnstangenwinde

5000-20000 N

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

N2\

Auf Zug und Druck belastbarer Verstellantrieb, Gussgehduse mit
selbsthemmendem Doppelschneckengetriebe und Zahnstange.

Eingebauter Prazisions-Zahnradendschalter END 20 (UL+CSA),
stufenlos einstellbar.

Qualitatsmotoren, Mehrbereichsspannung (IEC 38) fiir 50 Hz
(400V, 3~/230V, 1~). IP 55, TH.CL.F, S3 - 40%, Sondermotoren auf
Anfrage.

Standard-Hublangen H = 600 mm, = 800 mm, = 1000 mm, = 1200 mm,
etc.. Ab Hublange 1500 mm (EZW 64.05), bzw. 1700 mm (EZW 64.10
und EZW 64.20) reduzierte Kraft bei Druckbelastung beachten.

Anwendungen im Temperaturbereich von -5 bis +60°C.
Bei Stromausfall Notbetrieb mit Akku-Schrauber moglich.

Als Zubehor sind ein starres Schutzrohr mit Deckel sowie ein
flexibler Faltenbalg lieferbar.

Option:

NN N 7

N

Drehmomentfreie Schwenkkonsole (EZW 64 Swing]) fiir schwenkende
Bewegungsablaufe.

Zusatzendschalter END 20.40.
Stellungsrickmelder PAR 06 oder PAR 10.
Ausflihrung in A60 bei Einsatz im Freien oder Temperaturen bis -15°C.

Auf Anfrage ist eine Ausfiihrung mit 30000N Lastkapazitat und
250mm/min Hubgeschwindigkeit verfiigbar.

Fir den Austausch mit EZW 35-37 ist eine Grundplatte mit passendem
Lochbild lieferbar.
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KAPITEL 03 - EZW ELEKTROANTRIEBE 25

EZW 64 Basic EZW 64 Swing
ZB ZH ZB

232[9,12]

370[ 14,57 ]
330[12,99]
232[9,12]

207[8,15]

140[5,51]

463[18,23]
463[18,23]

loalsss)

| ®142[5,59

Zubehor:
EZW 64 mit Schutzrohr inkl.
Deckel und Faltenbalg.

20{0,79]

232(9,12]
140[5,51 ]

Lmin. - Lmax.

20[0,79
10[0,39]

205[8,07]

LA
LE

P»142|5,59

= @65[2,56] mm linch] G
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26 ELEKTROANTRIEBE

EZW 64 /[ Antrieb

5000-20000 N

Version

EZW 64 Basic

[mm/min]

EZW 64 Swing

ZA Basic
[mm]

ZA Swing
(mm]

KAPITEL 03 - EZW

- Tabelle Teil 1 von 3

400V 3~, 50 Hz
EZW 64.0502 11264.0502.10 11264.0502.20 5000 250 0,09 1,7 38,0 66,0 322 36,8
EZW 64.0504 11264.0504.10 11264.0504.20 5000 450 0.15 1,9 38,0 66,0 322 36,8
EZW 64.0506 11264.0506.10 11264.0506.20 5000 600 0,20 2,0 38,0 66,0 323 36,9
EZW 64.0512 11264.0512.10 11264.0512.20 5000 1200 0,55 2,3 38,0 66,0 33,0 37,6
EZW 64.0518 11264.0518.10 11264.0518.20 5000 1850 0,60 2.4 38,0 66,0 33,0 37,6
EZW 64.1002 11264.1002.10 11264.1002.20 10000 250 0,25 2,0 35,0 63,0 322 36,8
EZW 64.1004 11264.1004.10 11264.1004.20 10000 450 0,30 2,0 35,0 63,0 32,2 36,8
EZW 64.1006 11264.1006.10 11264.1006.20 10000 600 0,34 2,0 35,0 63,0 323 36,9
EZW 64.1012 11264.1012.10 11264.1012.20 10000 1200 0,60 2.4 35,0 63,0 33,0 37,6
EZW 64.1018 11264.1018.10 11264.1018.20 10000 1850 0,90 2.8 35,0 63,0 33,0 37,6
EZW 64.2002 11264.2002.10 11264.2002.20 20000 250 0,34 2,0 33,0 61,0 32,2 36,8
EZW 64.2004 11264.2004.10 11264.2004.20 20000 450 0,47 2,2 33,0 61,0 32,2 36,8
EZW 64.2006 11264.2006.10 11264.2006.20 20000 600 0,65 2,7 33,0 61,0 323 36,9
EZW 64.2012 11264.2012.10 11264.2012.20 20000 1200 1,00 3,0 33,0 61,0 33,0 37,6
230V 1~,50 Hz
EZW 64.0502 11264.0502.1020 11264.0502.2020 5000 250 0.30 4,3 38,0 66,0 33.3 37.9
EZW 64.0504 11264.0504.1020 11264.0504.2020 5000 450 0,30 44 38,0 66,0 333 37,9
EZW 64.0506 11264.0506.1020 11264.0506.2020 5000 600 0,30 4,3 38,0 66,0 33.4 38,0
EZW 64.1002 11264.1002.1020 11264.1002.2020 10000 250 0,30 44 35,0 63,0 33.3 37,9
EZW 64.1004 11264.1004.1020 11264.1004.2020 10000 450 0,35 4,6 35,0 63,0 33.3 37,9
EZW 64.1006 11264.1006.1020 11264.1006.2020 10000 600 0,35 4,6 35,0 63,0 33.4 38,0
EZW 64.2002 11264.2002.1020 11264.2002.2020 20000 250 0,35 4,6 33,0 61,0 333 37,9
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KAPITEL 03 - EZW ELEKTROANTRIEBE 27

EZZ 64 // Zahnstangen

5000-20000 N

- Tabelle Teil 2 von 3

5000 N

EZZ 64.0506 11264.0597.06 600 900 30 20 13,0 3,8
EZZ 64.0508 11264.0597.08 800 1100 30 20 13,0 4,3
EZ7 64.0510 11264.0597.10 1000 1300 30 20 13,0 51
EZ7 64.0512 11264.0597.12 1200 1500 30 20 13,0 58
10000 N

EZZ 64.1006 11264.1097.06 600 900 35 25 16,5 52
EZ7Z 64.1008 11264.1097.08 800 1100 35 25 16,5 6,4
EZ7Z 64.1010 11264.1097.10 1000 1300 35 25 16,5 7,5
EZZ 64.1012 11264.1097.12 1200 1500 35 25 16,5 8,7
20000 N

EZ7 64.2006 11264.2097.06 600 900 40 30 16,5 7.3
EZ7 64.2008 11264.2097.08 800 1100 40 30 16,5 8,9
EZ7 64.2010 11264.2097.10 1000 1300 40 30 16,5 10,5
EZ7 64.2012 11264.2097.12 1200 1500 40 30 16,5 12,2

Zubehor

EZZ 64.9810 EZZ 64.9820 — Tabelle Teil 3 von 3

Version

EZZ 64.9810 11264.9810.0003 600 700 1550 950 Schutzrohr inkl. Deckel 0,9
EZZ 64.9810 11264.9810.0004 800 900 1950 1150 Schutzrohr inkl. Deckel 1,2
EZZ 64.9810 11264.9810.0005 1000 1100 2350 1350 Schutzrohr inkl. Deckel 1,5
EZ7 64.9810 11264.9810.0006 1200 1300 2750 1550 Schutzrohr inkl. Deckel 1.8

L min /L max

[mm]

Fiir 5000 N Zahnstange
EZZ 64.9820 11264.9820.0001 200-1000 600-800 Faltenbalg 1.1
EZZ 64.9820 11264.9820.0002 280-1450 1000-1200 Faltenbalg 1.5

Fiir 10000 N Zahnstange
EZZ 64.9821 11264.9821.0001 200-1000 600-800 Faltenbalg 1,1
EZZ 64.9821 11264.9821.0002 280-1450 1000-1200 Faltenbalg 1,5

Fiir 20000 N Zahnstange
EZZ 64.9822 11264.9822.0001 200-1000 600-800 Faltenbalg 1.1
EZZ 64.9822 11264.9822.0002 280-1450 1000-1200 Faltenbalg 1,5
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28 ELEKTROANTRIEBE KAPITEL 03 - RMA

RMA 20 - Zahne aus Stahl
Der Longlife Rohrmotor

Der Rohrmotor RMA 20: Dank Stahlgetriebe und ausgereiftem
Motorpaket bietet er hohe Zuverlassigkeit und Lebensdauer.

- Drehmomente von 50 Nm und 120 Nm.

— 2 Jahre Garantie, Made in Germany.

- Kompakte Bauweise mit wartungsfreien und gerauscharmen
Getriebeteilen.

- Variabler Kabelabgang in zwei verschiedene Richtungen.

— Aufgrund mechanischem Endschalter unempfindlich
gegeniiber EMV-Einflissen.

= 60 Hz-Ausfiihrungen UL/CSA zertifiziert.

Abtriebsseite

Motorpaket

AnschluBlseite

,,Einen Rohrmotor kann man nicht mit unserer EWA ver-
gleichen. Je nach Anwendung und Umgebungsbeschaffen-
heit kann dieser schnell an die Grenze von Lebensdauer
und Kraft kommen. Unsere Philoso-
phie: Wir sehen unseren Rohrmotor
zwischen einem Handantrieb HWA
und einem Elektroantrieb EWA.
Fragen Sie uns gerne im Vorfeld
nach einer technischen Beratung.”
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Wir haben den Rohrmotor nicht erfunden, wir haben ihn Lock gemacht

Zum Einsatz kommt der RMA 20 als Antrieb von Rollschirmsystemen
wie z.B. Innenschattierungen, Trennwande oder Wickelsystemen.

Antriebswelle /
Rohrmotoradapter —
WRA 63 &

Rohrmotor
RMA 20

EazyVent®
Beispiel: RMA 20, 120 Nm

Bei unserem Low-Cost Wickelsystem ist unser
Rohrmotor RMA 20 eine interessante Antriebsalter-
native. Durch verschiedene Adapter kann der RMA 20

. flexibel in das System integriert werden.

Montagekonsole
WRZ 30

Wickelrohr ——
WRO 22
Wickelrohrverbinder —
WRYV 50
Montageblech
WRZ 20.01
— Rohrmotor Rollschirm

3

RMA 20

Beispiel: RMA 20, 50 Nm

— Rollschlitten Dljll”.Ch das be're|t's wer.ksemg angebrachte Alu-
WRZ 10.0111 miniumrohr ist eine einfache Ankupplung an alle

handelslblichen 50 mm bzw. 63 mm Wickelrohre

. ) moglich: einfache Integration ins Wickelsystem.
— Fuhrungsprofil
WRZ 01
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30 ELEKTROANTRIEBE

KAPITEL 03 - RMA

RMA 20 // Rohrmotor

50-120 Nm

~— RMA 20.05

~ RMA20.12

Robuster Rohrmotor zum Antrieb von Rollschirmsystemen wie z. B.
Innenschattierungen, Trennwanden oder Wickelsystemen.

Kompakte Bauweise mit wartungsfreiem und gerauscharmem
Stahlgetriebe.

Betriebsart S2 4 min. Schutzart IP 44.

Asynchronmotor mit eingebautem mechanischem
Prazisionsendschalter fiir 22 Umdrehungen.

Mit Aluminiumrohr 50 x 1,5/ 63 x 1,5 mm fiir den Anschluss mittels
Kupplung an ein 50 / 63 mm-Wickelrohr.

Wellenzapfen 12 x 12/ 16 x 16 mm mit Splint fir den Anschluss an
das Fuhrungssystem.

Hochwertiges Anschlusskabel 4 m lang, UV-bestandig.

Hinweis:

9

9

Gerne unterstiitzen wir Sie mit einer technischen Beratung, da die
Leistung und Lebensdauer stark von der Auslegung lhrer Anwendung
abhangig ist. Anwendungsbeispiele finden Sie in Kapitel Jil] und B

Der Rohrmotor sollte vor Wasser geschitzt werden.

653[25,71]

680[ 26,77 ]

RMA 20.05
50 Nm
b
<
o
=
O
12,6[ 0,56
RMA 20.12
120 Nm
‘o
©
o
= ©5,5(0,22]
o

‘ ?60[2,36]

815[32,09 ]

856[33,7 ]

mm [inch] ‘G—
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KAPITEL 03 - RMA ELEKTROANTRIEBE 31

RMA 20

50-120 Nm
RMA 20.05 RMA 20.12
Version Art.Nr. T n P | m
[Nm] [1/min] (kW] (Al [kg]
230V 1~, 50 Hz
RMA 20.0512 17220.0512.50 50 12,0 0,35 1.5 4,2
RMA 20.1212 17220.1212.63 120 11,0 0,44 1,9 6,8

Version Art.Nr. T T n P | m
[Nm] [in.-b] [1/min] [kW] [A] [kl

120V 1~, 60 Hz (Abnahme nach UL/CSA im 1. Quartal 2015)
RMA 20.0512 17220.0512.5030 50 450 12,0 0,28 2,3 4,3
RMA 20.1212 17220.1212.6330 120 1100 11,0 0,53 44 7.3

Zubehor

0'“@@ Y P

WRZ WRZ WRZ WRZ WRZ WRZ WRZ WRV WRV
WRZ 01 10.0111 10.0122 20.50  20.0111 20.0112 30.0105 30.0112 WRAG50 WRA63  WR022 50.2246 50.2260

AnschluBseite (Flihrungsseite)

WRZ 01** 81801.01.xx Fihrungsprofil // L = 2,00-6,00 m // Aluminium

WRZ 10.0111 81810.0111 Rollschlitten fir RMA 20.05

WRZ 10.0122 81810.0122 Rollschlitten fir RMA 20.12

WRZ 20.5011 81820.5011 Kabelfiihrungskette

WRZ 20.9102 81820.9102 Startclip [ohne Abbildung)
WRZ 20.9111 81820.9111 Endclip [ohne Abbildung)
WRZ 20.0111 81820.0111 Montageblech fir RMA 20.05

WRZ 20.0112 81820.0112 Montageblech fir RMA 20.12

WRZ 30.0105 81830.0105 Montagekonsole stationare Montage RMA 20.05

WRZ30.0112 81830.0112 Montagekonsole stationdare Montage RMA 20.12

Abtriebsseite (Rohrseite)

WRA 50.0222 20998.5002.22 Rohrmotoradapter fiir RMA 20.05 und Rohr ¢ 22 x 2 mm
WRA 50.0232 20998.5002.32 Rohrmotoradapter fir RMA 20.05 und Rohr ¢ 32 x 1,5 mm
WRA 50.0234 20998.5002.34 Rohrmotoradapter fir RMA 20.05 und Rohr 1"

WRA 63.0222 20998.6302.22 Rohrmotoradapter fir RMA 20.12 und Rohr ¢ 22 x 2 mm
WRA 63.0232 20998.6302.32 Rohrmotoradapter fir RMA 20.12 und Rohr ¢ 32 x 1,5 mm
WRA 63.0234 20998.6302.34 Rohrmotoradapter fiir RMA 20.12 und Rohr 1"

WRO 22.5015 81622.5015.1050 Wickelrohr // ¢ 50 x 1,5 mm // L = 5,00 m, Aluminium
WRV 50.2246 81650.2246.2004 Wickelrohrverbinder // ¢ 50 mm Wickelrohr

WRV 50.2260 81650.2260.2010 Wickelrohrverbinder // g 63 mm Wickelrohr

- detaillierte Informationen und Mafizeichnungen siehe Zubehor Kapitel [T
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KAPITEL 04 - INHALT LockLoglic® 1

LockLogic®

Intelligente Antriebslosungen 2

SpeedLogic
Turbologic 6
LanLogic .® 8
\\
Endschaltersystem
ESS 40 12
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2 LOCKLOGIC®

LockLogic®: Bewahrte Mechanik
und innovative Elektronik

Vorteile von LockLogic®

— Hohe Funktions- und Betriebssicherheit.

— Einsparung an Verkabelung.

— Integrierte Antriebslésungen mit
dezentraler Intelligenz.

— Einsparung einer separaten Wende-
schiitzsteuerung.

- Soft-Anlauf und genaue Uberlast-
abschaltung.

Buskommunikation vom Feinsten:

Bei LanLogic findet auf der Grundlage der
Antriebsreihe EWA 12 bis EWA 16 eine intel-
ligente Vernetzung statt, die eine Prazision
von 0,1% Regelgenauigkeit erlaubt und vor
allem im Winter helfen kann, die Energie-
kosten in Ihrer Produktionsgewachshaus-
anlage zu senken.

Beispiel:
EWA 14 + LAN 30

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

KAPITEL 04 - LAN

- Kombination aus Frequenzumrichter
und mechanischem Endschalter.
— Offene Schnittstelle.
- Variable Geschwindigkeiten fir Schnellfahrt.
— Praxiserprobt.

Langsam auf - pronto zu:
TurbolLogic!

Mit dem Antrieb EWA 75 in Kombination mit dem Endschal-
tersystem ESS 40 konnen speziell fir Schubstangenliftungen
in Cabrio- und Venlohdusern Schlie3zeiten von unter zwei
Minuten erreicht werden! Der Antrieb leistet bis zu 35 Um-
drehungen pro Minute bei bis zu 1200 Nm.

Mit der Option ,Luv/Lee” kann eine Regenstellung bei voller
Betriebssicherheit angefahren werden.

EWA 75 + ESS 40
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KAPITEL 04 - LAN LoCKLOGIC® 3

Frank Lock // Geschaftsfiihrung
+Als Pionier im Bereich Liiftung und Schattierung sind
wir dem Thema Innovation in allen Bereichen ver-
pflichtet. Die Verbindung von Mechanik und Elektronik
nimmt dabei eine zentrale Stellung ein. Da im Stall-
und Gartenbau besondere Bedingungen herrschen, ist
dies eine grofie Herausforderung.”

Langsam auf - schnell zu:
SpeedLogic!

Bei Antrieben mit bis zu dreifacher Schlief3-
geschwindigkeit, fur alle Arten von Liiftungs-
und Schattierungsanwendungen, sind die
SpeedLogic-Antriebe geeignet.

Die Kombination aus Elektroantrieb EWA 10-16
und Frequenzumrichter SPL macht Geschwin-
digkeiten bis zu 15 Umdrehungen pro Minute
moglich - in Stufen anwenderfreundlich vor-
parametriert. Dank Frequenzumrichter kann auf
eine Wendeschitzsteuerung verzichtet werden.

Beispiel:
EWA 12 + SPL 50

Positionen einfach und sicher
schalten: ESS 40

Das elektromechanische Schaltsystem ESS 40
kann neben der Kombination TurboLogic
auch als stand-alone Endschaltersystem
oder Positionsschalter eingesetzt werden -
dank bewahrtem Lock Zahnradendschalter
END 20 prozefisicher und zuverlassig!
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4 LOCKLOGIC® KAPITEL 04 - SPEEDLOGIC

I T —
SpeedLogic

— Externer Frequenzumrichter SPL 50 fir EWA 10 -EWA 16. Zwei vorpa-
rametrierte Geschwindigkeiten von bis zu 15 rpm - bitte bei Bestel-
lung gewlinschte Geschwindigkeiten entsprechend Tabelle angeben.
Im 1SO-Gehéause, mit Klarsichtdeckel.

— Spezielle Parametrierung abgestimmt auf jeden Typ EWA 10-EWA 16.
Die 3~ Serienmotoren sind auf Frequenzumrichterbetrieb ausgelegt.
Am Klemmbrett muss der Motor im Dreieck verschaltet werden.

— Ansteuerung tber Schaltkontakte 0/1. Schnelllauf beim SchlieBen
der Anlage.

— SPL 50 mit einphasiger Einspeisung 230 V/50 Hz oder 240 V/60 Hz,
keine Wendeschiitz erforderlich, Motorschutz integriert.
Mehrbereichsspannung von 180-264 V, 45-65 Hz, ED = 30 %, IP 55,
I1SO-F.

Steckbares Speichermodul fir einfachen Service.

NN

Bei Antrieben mit 15 rpm muss iiber die Ansteuerung oder einen
externen Endschalter (optional) das Schnellfahrsignal vor dem
Erreichen des Endpunkts unterbrochen werden.

Hinweis:

— SPL 50 ist auch fiir Elektrozahnstangenwinde EZW 64 erhaltlich.
Bitte fragen Sie bei uns an.

181(7,13]
7[0,28] | 9,5[0,37] 189[7,44 ]

\Zi#)

5[0,2]

(o)

‘o — o
S 5 o
& | < =
TN ® @ L3 o
g— ®e s| o
o™ [ap]
o——0
200(7,87]

mm [inch] ‘G—
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KAPITEL 04 - SPEEDLOGIC LOCKLOGIC® 5

SpeedLogic

SPL 50

Version Art.Nr. m
[kg]

230 V/50 Hz 1~, 240 V/60 Hz 1~
SPL 50.2023 37050.2023 Bitte SPZ Parametrierung aus unterer Tabelle auswahlen 4,1

SpeedLogic

EWA 10-EWA 16
SPZ

Parametrierung
EWA 12

WA s,z ]
Version EWA A T n150 Hz n2 50 Hz 150 Hz SPZ Version SPZ Art.Nr.
[Nm] [1/min] [1/min] [A]

EWA 10, 400V 3~, 50 Hz

50 5,6 8,8 3,1 SPZ50.0101 37050.0100.0001
EWA 10.0511 12210.0511.xx

50 5,6 15,0 3,1 SPZ50.0102 37050.0100.0002

90 5,6 8,8 3,1 SPZ50.0103 37050.0100.0003
EWA 10.0911 12210.0911.xx

90 5,6 15,0 3,1 SPZ50.0104 37050.0100.0004
EWA 12, 400 V 3~, 50 Hz
EWA 12.1506 12212.1506.xx 150 3,2 8,8 3,2 SPZ50.0207 37050.0200.0007

150 4,4 8,8 3,7 SPZ50.0208 37050.0200.0008
EWA 12.1509 12212.1509.xx

150 4,4 15,0 3,7 SPZ50.0209 37050.0200.0009
EWA 12.2506 12212.2506.xx 250 3,2 8,8 4,3 SPZ50.0206 37050.0200.0006

250 4,4 8,8 4,3 SPZ50.0201 37050.0200.0001
EWA 12.2509 12212.2509.xx

250 4,4 15,0 4,3 SPZ50.0202 37050.0200.0002
EWA 14, 400 V 3~, 50 Hz
EWA 14.3506 12214.3506.xx 350 &2 8,8 4,5 SPZ50.0304 37050.0300.0004

350 4,4 8,8 4,5 SPZ50.0305 37050.0300.0005
EWA 14.3509 12214.3509.xx

350 4,4 15,0 4,5 SPZ50.0306 37050.0300.0006
EWA 14.4506 12214.4506.xx 450 3,2 8,8 4,7 SPZ50.0307 37050.0300.0007

450 44 8,8 4,7 SPZ50.0302 37050.0300.0002
EWA 14.4509 12214.4509.xx

450 4b 15,0 4,7 SPZ50.0303 37050.0300.0003

600 3,2 6,5 4,7 SPZ50.0308 37050.0300.0008
EWA 14.6006 12214.6006.66

600 3,2 8,8 4,7 SPZ50.0301 37050.0300.0001
EWA 16, 400 V 3~, 50 Hz

900 2,4 50 4,7 SPZ50.0402 37050.0400.0002
EWA 16.9005 12216.9005.6601

900 2,4 7,0 4,7 SPZ50.0401 37050.0400.0001

— xx = Wellenende bzw. Version siehe Kapitel
— Daten fiir 480 V 3~,60 Hz auf Anfrage
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6 LOCKLOGIC® KAPITEL 04 - TURBOLOGIC

I T —
Turbologic

— Spezialantrieb EWA 75 bis 1200 Nm mit motorintegriertem Hoch-
leistungsfrequenzumrichter fiir hohe Verstellgeschwindigkeiten.
Zur Liftung von Gewachshausern, insbesondere Cabriohdusern oder
Gruppenliftungen.

Spezialanwendung: Rollhaus.

NN

Durch Frequenzumrichter grofles Drehzahlspektrum von 9 bis 35 rpm
bei vollem Drehmoment von bis zu 1200 Nm madglich. Soft-Anlauf und
Soft-Stop zur Schonung der Gesamtanlage integriert.

— Externes Endschaltersystem ESS 40 mit Prazisions-Zahnradend-
schalter END 20.40 fiir 580 Wellenumdrehungen und eingebautem
Positionsschalter END 20.20 fur Schleichfahrt/Normalfahrt.

— Als Option mit Stellungsriickmelder PAR 06 fiir 85 Wellenumdre-
hungen oder PAR 10. Erweiterung auf Option ,.Luv/Lee” durch zweite
Endschalterbox ESS 40 fir weitere Zwischenstellungen.

— Ansteuerung iiber Schaltkontakte 1/0 (potenzialfrei) bei Steuerspan-

nung 24 Vvom FU. Extern DC 24 V Ansteuerung maglich. Dreiphasige

Einspeisung. ED=60 %, IP 55, ISO-F. Keine Wendeschiitzsteuerung

erforderlich!

Standardfarbton RAL 7037.

US Version mit 480 V 3~, 60 Hz und UL/CSA auf Anfrage.

Option: LAZ 90.30 Handbediengerat.

N N2

335[13,20] - 385(15,16]
250(9,84] 6| [132[5,20] 120[4,72] 132[5,20]
100[3,94 - 13[0,49
[394]_ 5 [049]
'gr = W
s = =
I S, &
- [Tp] -
el 0 <)
{ 5
g
&,
o
O
w

260[10,24]

| 207[8,16] 227(8,94]

?1 78‘[6,93] '

mm [inch] G
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KAPITEL 04 - TURBOLOGIC

Turbologic

EWA 75

LOCKLOGIC® 7

Version Art.Nr. T n1 n2 P | m
[Nm] [1/min] [1/min] [kW] [A] [kgl

400V 3~, 50 Hz

EWA 75.6035 12175.6035.6630 600 9,0 350 2,70 6,30 71,0
EWA 75.9030 12175.9030.6630 900 9,0 30,0 2,70 6,30 71,0
EWA 75.9223 12175.9223.6630 1200 9.0 23,0 2,70 6,30 71,0

Turbologic

ESS 40

END 20.40

ESS 40.0266 33040.0266.2071 1x = 2 Schaltpunkte
ESS 40.0466 33040.0466.2071 2 X - 4 Schaltpunkte
ESS 40.0466 33040.0466.2072 1x 1x 4 Schaltpunkte, davon 2 mit Zusatzschalter!
— Genauere Infos zum Produkt auf S. 12
Version Art.Nr. Info m
[kl
LAZ 90.3001 36090.3001.01 Handbedienger&t // 10 m Kabelldnge 2,1

2017 1 10
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8 LOCKLOGIC®

KAPITEL 04 - LAN

LanLogic

— Bei LanLogic findet auf der Grundlage der Antriebsreihe
EWA 12-EWA 16 eine intelligente Vernetzung statt, die vor
allem im Winter helfen kann Energiekosten zu senken.

— Das integrierte Bus-System erlaubt dariber hinaus erhebliche
Einsparungen bei der Verkabelung. Durch den steckerfertigen
Anschluss .plug&play” ist die Installation schnell und einfach.

— Das System ist frei programmierbar und somit fiir Optionen wie auch
zukiinftige Entwicklungen offen.

— LanLogic erreicht eine Prazision, die es im Gartenbau bisher nicht
gab. Die Regelgenauigkeit von 0,1% ermdglicht feinstes Anpassen
an sich andernde Einflussgrofien, z. B. minimaler Spalt zur Entfeuchtung
und dadurch minimaler Energieverlust.

— Die hohe Zuverlassigkeit durch erprobte Industriekomponenten
ermoglicht hdchste Prozesssicherheit.

— Die verschiedenen Grundstrukturen sind beliebig kombinierbar.
Alle Grundstrukturen sind auch mit LAN 50 (Frequenzumrichter statt
Wendeschiitz) méglich.

LUFTUNG // SCHATTIERUNG EINZELN

ETHERNET Master 1 "I Master 2 "I Master 3 "I
KLIMA PC > CAN LAN30.10 I LAN30.10 LAN30.10
! * * NN J
CANopen max. 63

LUFTUNG MIT FOLGEREGELUNG // SCHATTIERUNG MIT SYNCHRONLAUF

Stave 1/1 “ll* Slave 1/2 “ll* Stave 13 "l

ETHERNET Master 1 % (AN3030 [  LAN3030 @  LAN3030 [

- CAN LAN 30.10
KLIMA PC = * * * NN

ol .Y Systembus CAN max. 9 bei Folgeregelung
RN CANopen RS max. 3 bei Synchronlauf
KOMBINATION
Slave 2/1 '!' Slave 2/2 '!'

ETHERNET Master 1 % Master 2 % LAN30.30 [  LAN3030 [
KLIMA PC - CAN LAN 30.10 LAN 30.10 L I I NN

! —1= e NN iy Systembus CAN

CANopen

wllm CAN T-Stecker I Abschlusswiderstand

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



KAPITEL 04 - LAN LockLoGgIc® 9

LanLogic
LAN 30, LAN 50 // 400V 3~, 50 Hz LAN 30 Wendeschiitz .10 = Master

LAN 50 Frequenzumrichter .30 = Slave

36030.1040.10 36030.3040.10 0,70 - 1,00 14,4
36030.1040.16 36030.3040.16 1,10 - 1,60 14,4
36030.1040.25 36030.3040.25 1,80 -2,50 14,4
36030.1040.32 36030.3040.32 2,20-3,20 14,4
36030.1040.50 36030.3040.50 3,50 -5,00 14,4
Master Slave
Art.Nr. Art.Nr. | m
[A] [kgl
36050.1040.10 36050.3040.10 0,70 - 1,00 14,6
36050.1040.16 36050.3040.16 1,10 - 1,60 14,6
36050.1040.25 36050.3040.25 1,80 -2,50 14,6
36050.1040.32 36050.3040.32 2,20-3,20 14,6
36050.1040.50 36050.3040.50 3,50 -5,00 14,6

Zubehor
B B W W B,

LAZ 90.1001  LAZ 90.1002 LAZ 90.1003 LAZ 90.1004 LAZ 90.20 LAZ 90.30

Version Art.Nr. Info m

[kl
LAZ 90.1001 36090.1001.01 CANopen Stecker // schraubbar 0,1
LAZ 90.1002 36090.1002.01 CANopen Buchse // schraubbar 0,1
LLAZ 90.1003 36090.1003.01 CANopen T-Stecker 0,1
LAZ 90.1004 36090.1004.01 CANopen Abschlusswiderstand 0,1
LAZ 90.2030 36090.2030.60 Motor-/Signalkabel WS // 6 m Kabellange 1,2
LAZ 90.2050 36090.2050.60 Motor-/Signalkabel FU // 6 m Kabelldnge 1,2
LAZ 90.3001 36090.3001.01 Handbediengerdt // 10 m Kabellange 2,1
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10 LOCKLOGIC® KAPITEL 04 - LAN

LanLogic

EWA 12-EWA 16

EWA 12/14

LAN 30 LAN 50 EWA Motor
Version Art.Nr. T n 50 Hz n 50 Hz P 50 Hz 150 Hz m
[N [1/min] [1/min] [kW] [A] [kl

EWA 12, 400 V 3~, 50 Hz

EWA 12.1503 12212.1503.6662 150 3,2 - 0,15 0,87 19,5
EWA 12.1505 12212.1505.6662 150 4,4 = 0,17 0,90 19.3
EWA 12.1506 12212.1506.6662 150 6,5 32/88 0,25 1,40 20,7
EWA 12.1509 12212.1509.6662 150 8,8 4,4/88 0,30 1,55 20,7
EWA 12.2503 12212.2503.6662 250 3.2 - 0,26 1,10 20,4
EWA 12.2505 12212.2505.6662 250 4,4 - 0,30 1,20 20,3
EWA 12.2506 12212.2506.6662 250 6,5 32/88 0,50 1,60 20,7
EWA 12.2509 12212.2509.6662 250 8,8 4,4/88 0,60 1,80 20,7

EWA 14, 400 V 3~, 50 Hz

EWA 14.3503 12214.3503.6662 350 3,2 = 0,45 1,30 26,3
EWA 14.3505 12214.3505.6662 350 4,4 = 0,50 1,60 26,3
EWA 14.3506 12214.3506.6662 350 6,5 32/88 0,60 2,50 271
EWA 14.3509 12214.3509.6662 350 8,8 4,4/120 0,70 2,60 27,2
EWA 14.4503 12214.4503.6662 450 3,2 = 0,55 1,50 26,3
EWA 14.4505 12214.4505.6662 450 4,4 - 0,65 1,70 26,3
EWA 14.4506 12214.4506.6662 450 6,5 32/88 0,75 2,60 27,1
EWA 14.4509 12214.4509.6662 450 8,8 4,4/12,0 0,90 2,90 27,2
EWA 14.6003 12214.6003.6662 600 3,2 - 0,65 1,70 26,3
EWA 14.6005 12214.6005.6662 600 4,4 - 0,80 2,80 27,0
EWA 14.6006 12214.6006.6662 600 6,5 32/60 1,00 3,00 27,1

EWA 16, 400 V 3~, 50 Hz

EWA 16.9003 12216.9003.6662 900 2,4 = 0,65 1,70 41,7
EWA 16.9005 12216.9005.6662 900 50 2,4/17,0 0,90 3,20 42,3
EWA 16.9203 12216.9203.1962 1200 2,4 = 0,80 2,80 42,8
EWA 16.9205 12216.9205.1962 1200 4,9 2,4/7,0 1,30 3,40 47,0
EWA 16.9503 12216.9503.1962 1500 2,4 - 1,00 2,80 46,0
EWA 16.9505 12216.9505.1962 1500 4,9 2,4/5,0 1,60 4,60 47,0
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12 LOCKLOGIC® KAPITEL 04 - ESS

AT T Eaa— .
ESS 40 // Schaltsystem

— Elektromechanisches Schaltsystem zum Abschalten oder Abfragen
von mehren Stellungen durch Kombination des bewahrten Lock
Zahnradendschaltersystems END 20.20 und END 20.40.
Endschaltersystem im Gu3gehduse IP 55, gleiche Einbaumafie wie
EWA, gleiche Wellenenden, gleiche Kupplungen.

Mit einem Endschaltersystem sind vier Positionen einstellbar und
davon zwei Positionen tiber den Zusatzschalter END 20.40 abgesichert.
Fir die Cabrio-Anwendung ,.Luv/Lee"” ist eine zus&tzliche ESS 40 in
der Version ,Luv/Lee” erforderlich (2 x END 20.20].

Das Schaltprinzip erlaubt das problemlose Uberfahren der Schalt-
punkte bei gleichzeitiger Abfragemaoglichkeit der Position relativ zum
Schaltpunkt - Offner/Schliesser (Deutsches Patent 10351613).
Stellungsrickmelder PAR 06 (Poti) oder PAR 10 nachristbar.
Einfache und prazise Einstellung der Schaltpunkte.

Hohe Zuverlassigkeit und Prozesssicherheit dank bewahrtem Lock
Schaltprinzip.

N N N2

NN

385[15,16 | 177(6,97 |
) 192[7,55] — 70[2,76]
& 140[5,51] o 6[024]|
2 5] 75(2,95]
>

75[2,95]

235(9,25]
205 8,07

mm [inch] G—

Version END 20.20 END 20.40

ESS 40.0266 33040.0266.2071 1x - 2 Schaltpunkte

ESS 40.0466 33040.0466.2071 2 x - 4 Schaltpunkte

ESS 40.0466 33040.0466.2072 1x 1x 4 Schaltpunkte, davon 2 mit Zusatzschalter!
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KAPITEL 05 - INHALT KUPPLUNGEN 1

Kupplungen

GKT// Teleskopkupplungen 77 SKS”/V/ Schweiﬁkgpplungen

GKT 01

2 SKS 66, SKS 68 O 9

GKT 04 / KKS_// Kettenkupplungen

w

GKT 06
KKS 10, KKS 14

S
GKN // Gelenkkupplungen KKS 11, KKS 15 e 12
& "

GKN 01, GKN 04 BKS // Buchskupplungen

GKA,// Adapter BKS 45

WRA”// Rorhrrmotrorradaprter

WRA 50, WRA 63

GKA 01, GKA 06 ’ 6
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2 KUPPLUNGEN KAPITEL 05 - GKT

T T ————————
GKT 01 // Teleskopkupplung

GKT 01.0447 — g

GKT 01.1332

‘ — Teleskopkupplung zur Ubertragung der Antriebsmomente bei kleineren
VariVent®-Wickelsystemen.

— Einsatz bei variablem axialem Versatz zwischen Abgangswelle Elektro-
antrieb/Handantrieb und der Wickelwelle.

— Leichtlaufender Langenausgleich dank Hochleistungsrollen,
Alu-Vierkantrohr 40 x 40 mm mit zwei Kardangelenken aus Stahl,
Distanzrolle aus Kunststoff stellt Abstand zum Gebaude sicher.

— Version ,.32" mit AuBlen-Adapter fir Stahl-Wickelrohr 32 x 1,5 mm //
Version ,47" mit Innen-Adapter fir Alu-Wickelrohr 50 x 1,5 mm.

— Alle Teile nichtrostend und fiir den Einsatz im AuBenbereich entwickelt.

— Ausfiihrliche Informationen zu den VariVent® Wickelsystemen finden
Sie im Kapitel Systeme.

— GKT 01.1347 . _

Hinweis:

— Verbindung Vierkant-Rohr zu Gelenk als
Reparaturstiick erhéltlich (20998.0104.35, ohne Abb.).

GKT 01.1332

97,5(3,84]

GKT 01.1347

LE 97,5(3,84]

mm [inch] ‘G‘ X

Adapter 32 Adapter 47

Version

GKT 01.1332 20940.0113.32 - 1,30 1285 1095 32x1,5 4,0
GKT 01.1832 20940.0118.32 - 1,80 1760 1500 32x1,5 4,7
GKT 01.0447 - 20940.0104.4721 0,45 430 380 50x 1,5 2,5
GKT 01.1347 - 20940.0113.4721 1,30 1285 1095 50x 1,5 4,0
GKT 01.1847 - 20940.0118.4721 1,80 1760 1500 50x 1,5 4,7
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KAPITEL 05 - GKT KUPPLUNGEN 3

GKT 04 // Teleskopkupplung

R~ GKT 04.0123
‘ —> Teleskopkupplung zur Ubertragung der Antriebsmomente bei grofen

VariVent®-Wickelsystemen.

— Einsatz bei variablem axialem Versatz zwischen Abgangswelle Elektro-
antrieb/Handantrieb und der Wickelwelle.

— Leichtlaufender Langenausgleich dank Hochleistungsrollen,
Alu-Vierkantrohr 40 x 40 mm mit zwei Kardangelenken aus Stahl,
Distanzrolle aus Kunststoff stellt Abstand zum Gebaude sicher.

— Version ,32" mit AuBen-Adapter fiir Stahl-Wickelrohr 32 x 1,5 mm //
Version 47" mit Innen-Adapter fir Alu-Wickelrohr 50 x 1,5 mm.

Alle Teile nichtrostend.

Ausfiihrliche Informationen zu den VariVent® Wickelsystemen finden
Sie im Kapitel Systeme.

— GKT 04.2347

A\

GKT 04.2332

LA
LE
20[0,79 ]
GKT 04.2347
i€
)
LA
95[3,74 ] 94[3,7 LE

mm [inch] G ]

Adapter 32 Adapter 47

GKT 04.2332 20942.0123.32 = 2,30 2000 1550 32x 15 6,0
GKT 04.2732 20942.0127.32 = 2,70 2400 1950 32x 15 6,6
GKT 04.3632 20942.0136.32 = 3,60 2900 2000 32x 15 8,0
GKT 04.0447 = 20942.0104.4721 0,40 485 435 50x 1,5 3,9
GKT 04.2347 = 20942.0123.4721 2,30 2000 1550 50x 1,5 6,6
GKT 04.2747 = 20942.0127.4721 2,70 2400 1950 50x 1,5 6,8
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4 KUPPLUNGEN KAPITEL 05 - GKT

GKT 06 // Teleskopkupplung

- Teleskopkupplung zur Ubertragung der Antriebsmomente bei sehr
groBlen VariVent®-Wickelsystemen.

— Einsatz bei variablem axialem Versatz zwischen Abgangswelle
Elektroantrieb/Handantrieb und der Wickelwelle.

— Leichtlaufender Langenausgleich dank Hochleistungsrollen,
Alu-Vierkantrohr 60 x 60 mm, mit zwei Kardangelenken aus Stahl,

~ GKT 06.0647 Distanzrolle aus Kunststoff stellt Abstand zum Gebaude sicher.
— Version .47 mit Innen-Adapter fir Alu-Wickelrohr 50 x 1,5 mm.
— Alle Teile nichtrostend.
— Ausfiihrliche Informationen zu den VariVent® Wickelsystemen finden
Sie im Kapitel [l Systeme.
— GKT 06.2347

mm [inch] ‘G’ \

Adapter 47

Version

GKT 06.0647 20943.0106.4721 0,60 640 550 50 x 1,5 mm 52

GKT 06.2347 20943.0123.4721 2,30 2070 1550 50x 1,5 mm 8,8
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KAPITEL 05 - GKN KUPPLUNGEN 5

GKN 01, GKN 04 // Gelenkkupplungen

— GKN 01 - Kardangelenk zur Ubertragung der Antriebsmomente von Elektro-
und Handantrieben bei schragem Abgang der angetriebenen Welle.
— Gelenkkupplung GKN aus Stahl mit Rostschutz, Nadellager und
Dichtring.
— Der maximale Beugungswinkel von 34° / 50° darf im Betrieb nicht
Uberschritten werden.

Hinweis:
— Bei Einsatz von zwei Kardangelenken in Reihe Ausgleich des
Kardanfehlers durch spiegelbildlichen Einbau sicherstellen!

GKN 01 GKN 04

mm [inch] ‘G‘ S

Version Art.Nr. T max m

[Nm] [kgl
GKN 01.2121 20810.0100 70 0,3
GKN 04.2620 20820.2620 120 11

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



6 KUPPLUNGEN KAPITEL 05 - GKA

GKA 01, GKA 06 // Adapter

sy GKA01.01
' — Adapter GKA zur Aufnahme der Antriebsrohre und Wickelrohre bei
~ GKA01.0226 Gelenkkupplungen GKN oder Teleskopkupplungen GKT.
W — GKA 01 passend fiir GKT 01. GKA 06 passend fiir GKT 04 und GKT 06.
— Adapter GKA in Verbindung mit ATR 06.5403 oder Teleskopkupplung GKT.
— Alu oder Stahl, verzinkt.
— GKA 01.0232 — GKA 01.0226 und GKA 01.0232 inklusiv Schrauben.

— GKA 06.0680
GKA 01.01 GKA 01.0226 r2.05] <
75(2,95
70[2,76] | 2
10,2[0,40]
=3
)
< Rkl
o 0
] L 3
17[0,67 ] 15[0,59 ] N
17/0,67] 20(0,79
BL _[_ L 0,79]
25(0,98 36[1,42]
L
GKA 01.0232 GKA 06.0680
105[4,13]
'ﬁ‘ —
- . 80[3,15] 8
u‘, .
e N ©10[0,4 ] <
Q o~
. 2
S Y [
otk —
8 ES
8 | & L
17[0,67] 15(0,59] ! 50[1.,97] | — 15[0,59]
34 [1‘341 55 [2,17] mm [inch] G
1 I i
Version
GKA01.0126 20998.0101.2610 70 26,0 51 1" 0,2
GKA01.0137 20998.0101.37 70 36,5 39 42,4 x 2,65 03
GKA 01.0226 20998.0102.26 70 - - 26 0,3
GKA 01.0232 20998.0102.32 70 - - 32 x 1,50 0,2
GKA 06.0680 20998.0606.80 120 - - 1" 0,3
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KAPITEL 05 - WRA KUPPLUNGEN 7

WRA 50, WRA 63 // Rohrmotoradapter

— WRA50.01

— Rohrmotoradapter als Verbindung vom RMA zur Wickelwelle
bzw. Antriebswelle.

— WRA 50 zur Verbindung RMA 20.05 mit der Wickelwelle.
~ WRA50.02 — WRA 63 zur Verbindung RMA 20.12 mit der Wickelwelle.

— Lieferung inkl. Schrauben und Sicherheitsmuttern.

— WRA 63.02 Hinweis:
— Auf der Rohrmotorseite werden die Adapter vernietet.

— WRA 50.0175 wird mit Rohrmotor und Wickelwelle vernietet.

WRA 50.01 -
[32)
m—
100[3,94 | -
i 0
[Le]
= <
S
‘o’
0’_
™~
0
<
M~
]
50[ 1,97
WRA 50.02 // WRA 63.02 100[3,94 |
70[2,76 ]
15[0,59 |
mm [inch] G‘
Version
WRA 50.0175 20998.5001.75 - - - RMA 20.05 // Rohr g 78 x 1,5 mm 0,8
WRA 50.0222 20998.5002.22 22,5 46,5 50 RMA 20.05 // Rohr g 22 x 2 mm 0,5
WRA 50.0232 20998.5002.32 32,5 46,5 50 RMA 20.05 // Rohr 3 32 x 1,5 mm 0,4
WRA 50.0234 20998.5002.34 34,5 46,5 50 RMA 20.05 // Rohr 1" 0,4
WRA 63.0222 20998.6302.22 22,5 59,5 63 RMA 20.12 // Rohr g 22 x 2 mm 0,7
WRA 63.0232 20998.6302.32 32,5 59,8 63 RMA 20.12 // Rohr 8 32 x 1,5 mm 0,7
WRA 63.0234 20998.6302.34 34,5 59,8 63 RMA 20.12 // Rohr 1" 0,7
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KAPITEL 05 - SKS

KUPPLUNGEN 9

SKS 66, SKS 68 // Schweilkupplungen

— SKS 66.50

— SKS 66.60
SKS 68

SKS 66.50
KL
100,39 ]
g &

N N N 7

galvanisch verzinkt.

Hinweis:

Kupplung ohne Winkelausgleich mit einseitiger axialer Sicherung zur
Ubertragung der Antriebsmomente zwischen Getrieben, z.B. LZG, SZG.

SKS 66.50 Zentrierung Rohr-AuBendurchmesser, SKS 66.6036 // SKS 68
Zentrierung Rohr-Innendurchmesser.

Die Kupplung wird an die Enden der bauseitigen Verbindungsrohre ange-
schweift und auf das Wellenende des Getriebes aufgeschoben.

Kupplung aus schwei3barem Stahl, unbehandelt, Version SKS 66.6036

— Verbindungsrohr und SKS miissen fluchten. Mit Vorrichtung
zusammenschweiflen, ca. 3 mm Ausdehnungsmadglichkeit zwischen
Kupplung und Getriebewelle einplanen.

SKS 66.6036 // SKS 68

D2

D1

| 10[0,39]

KL

mm [inch] ‘G‘ N

SKS 66.5034  20166.4250.34 - 300 26 34,5 - 42 50 1" 03
SKS 66.6036  20266.4260.3601 - 450 26 30,0 36,5 42 60 5/4" 03
SKS 68.6537 - 20268.6065.37 600 30 34,5 36,5 42 65 5/4" 05
SKS 68.6546 = 20268.6065.46 600 30 35,0 45 5) 50 65 51x2,25 05
SKS 68.6552 - 20268.6065.52 750 30 35,0 52,0 60 65 2" 0,9
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10 KUPPLUNGEN KAPITEL 05 - KKS

KKS 10, KKS 14 // Kettenkupplung
1° Winkelausgleich

Kupplung mit 1° Winkelausgleich und axialer Sicherung zur Ubertra-
gung der Drehmomente von Elektroantrieben auf Verbindungsrohre.

%

— KKS 10 zum SchweiBen auf das Rohr, KKS 14 zum Anschrauben.
— Ausbau des Antriebes nach Abnahme der Kette mdglich.
9
%

Die zweireihige Gliederkette &8t kleine Fluchtungsfehler bis 1°
zwischen Antrieb und Verbindungsrohr zu.

Kupplung aus Stahl, gefrast. Nabe mit Bohrung zum Anschweiflen
oder Einstecknabe mit Bohrungen zum Verschrauben des Verbin-
dungsrohres.

Axiale Sicherung durch Seegerring, au3er Welle We 68.

Einsetzbar bis zu einer Drehzahl von 30 1/min.

N

Hinweis:

— Zulassiges Drehmoment fiir Verbindungsrohr beachten.
Falls erforderlich Rohr mit groBerer Wandstarke verwenden,
z.B. 1", DIN 2441 33,7 x 4,05 mm.

KKS 10
KL

KL
KKS 14 A2 A1

35(1,38] 35[1,38]

15(0,59]

DA

mm [inch] ‘G— \
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KAPITEL 05 - KKS KUPPLUNGEN 11

KKS 10, KKS 14

1° Winkelausgleich

KKS 10 KKS 14

— Bitte beachten: ,Version” gilt nur fir KKS komplett. Bei Bedarf konnen A-/B-Seite auch einzeln iiber die jeweilige Artikelnummer bestellt werden.

Welle We 66
KKS komplett

Version .Nr. m komplett
[kg]

KKS 10.6634 20610.6681.34 20610.9181.66 20610.9581.34 600 26 34,5 52,0 35 I 12 96 77 5/87"x16 1,6

KKS 10.6643 20610.6681.43 20610.9181.66 20610.9581.43 600 26 43,0 520 35 I 12 96 77 5/87"x16 1,5

KKS 14.6634 20614.6681.34 20614.9181.66 20614.9581.34 300 26 34,5 - 91 & - 96 134 5/87x16 1,6
KKS 14.6698 20614.6698.34 20614.9191.66 20614.9591.34 450 26 34,5 - 126 89 - 114 168 3/4"x16 2,5

— Verwendung fir EWA 10-EWA 16 1200 Nm, LZG 20

Welle We 68

KKS komplett

Version m komplett

[kg]
KKS 10.6843 20610.6898.43 20610.9191.68 20610.9591.43 750 30 43,0 520 26 35 3 114 70 3/4°x16 2,1
— Verwendung fiir LZG 24, LZG 28

Welle We 19
KKS komplett

Version Art.Nr. m komplett
[kg]

KKS 10.1934 20610.1998.34 20610.9191.19 20610.9591.34 750 45 345 413 26 50 3 114 855 3/4"x16 2,6
KKS 10.1943 20610.1998.43 20610.9191.19 20610.9591.43 750 45 430 520 26 50 3 114 855 3/4"x16 2,6

— Verwendung fir EWA 16 1200 Nm + 1500 Nm

B-Seite SchweiBvariante // KKS 10

~

B-Seite Schraubvariante // KKS 14

A-Seite

Option: A-Seite in Einzelteilen (Kettenrad, Kette) erhaltlich.
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12 KUPPLUNGEN KAPITEL 05 - KKS

KKS 11, KKS 15 // Kettenkupplung
6° Winkelausgleich

Kupplung mit 6° Winkelausgleich und axialer Sicherung zur Ubertra-
gung der Drehmomente von Elektroantrieben auf Verbindungsrohre.
— KKS 11 KKS 11 zum SchweiBlen auf das Rohr, KKS 15 zum Anschrauben.

Ausbau des Antriebes nach Abnahme der Kette mdglich.

zwischen Antrieb und Verbindungswelle zu.

Kupplung aus Stahl, schweif3bar, gefrast. Anschweifinabe mit
Bohrung oder Bund zum Anschweif3en des Abtriebsrohres.

%
9
9
— Die zweireihige Gliederkette laBt groBere Fluchtungsfehler bis 6°
%
— Axiale Sicherung durch Seegerring, auBer We 68.

9

Einsetzbar bis zu einer Drehzahl von 30 1/min.

Hinweis:

— Zulassiges Drehmoment fiir Verbindungsrohr beachten.
Falls erforderlich Rohr mit groBerer Wandstarke verwenden,
z.B. 1", DIN 2441 33,7 x 4,05 mm.

KKS 11

KKS 15

DA

mm [inch] -G— -
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KAPITEL 05 - KKS KUPPLUNGEN 13

KKS 11, KKS 15

6° Winkelausgleich

KKS 11 KKS 15

— Bitte beachten: ,Version” gilt nur fir KKS komplett. Bei Bedarf konnen A-/B-Seite auch einzeln iiber die jeweilige Artikelnummer bestellt werden.

Welle We 66

KKS komplett

Art.Nr. Art.Nr. m komplett
A-Seite B-Seite [kg]

KKS 11.6643 20611.6681.43  20611.9181.66 20611.9581.43 300 26 43,0 520 34 3 12 96 77,0 5/8"x16 1,6
KKS 11.6643 20611.6698.43  20611.9191.66 20611.9591.43 450 26 43,0 520 26 34 3 114 70,0 3/4"x16 2,4

KKS 15.6634 20615.6681.34  20611.9181.66 20615.9581.34 300 26 34,5 - 91 3 - 96 134,0 5/8"x16 2,0

— Verwendung fiir EWA 10-EWA 16 1200 Nm, LZG 20

Welle We 68

KKS komplett

Version m komplett
[kgl

KKS 11.6843 20611.6898.43 20611.9191.68 20611.9591.43 450 30 430 520 26 3 3 114 70,0 3/4"x16 2.1
KKS 11.6846  20611.6899.46 20611.9192.68 20611.9592.46 750 30 300 455 33 3B 3 120 86,0 1"x12 2.1
KKS 11.6849  20611.6899.49 20611.9192.68 20611.9592.49 750 30 490 - 33 3B - 120 86,0 1"x12 2,0
KKS 11.6852 20611.6899.52 20611.9192.68 20611.9592.52 750 30 - 520 33 33 3 120 86,0 1"x12 2.2

— Verwendung fur LZG 24, LZG 28

Welle We 19

KKS komplett

Version m komplett
[kgl

KKS 11.1943 20611.1998.43 20611.9191.19  20611.9591.43 450 45 430 520 26 50 3 114 855 3/4"x16 2,5
KKS 11.1946  20611.1999.46  20611.9192.19  20611.9592.46 750 45 30,0 455 33 50 3 120 101,0 1"x12 2,3
KKS 11.1949 20611.1999.49 20611.9192.19  20611.9592.49 750 45 49,0 = 33 50 - 120 101,00 1"x12 2,1
KKS 11.1952 20611.1999.52 20611.9192.19  20611.9592.52 750 45 - 520 33 50 3 120 101,00 1"x12 23

— Verwendung fir EWA 16 1200 Nm + 1500 Nm

B-Seite SchweiBvariante // KKS 11

o

B-Seite Schraubvariante // KKS 15

A-Seite

Option: A-Seite in Einzelteilen (Kettenrad, Kette) erhéltlich.
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14 KUPPLUNGEN KAPITEL 05 - BKS

BKS 45 // Buchskupplung

— Kupplung ohne Winkelausgleich mit axialer Sicherung zur Ubertra-
gung der Drehmomente von Elektro- und Handantrieben auf 1 und
— BKS 45.06 5/4" Verbindungsrohre.

— BKS 45.06 fiir runde Welle We 06 mit axialer Sicherung durch Quer-

schraube. BKS 45.66 fiir Sechskantwelle We 66 mit axialer Sicherung
durch Sicherungsring.

— Kupplung aus Stahl galvanisch verzinkt, zwei Bohrungen fiir Schrau-
ben M 10 zur Befestigung des Verbindungsrohres, Lieferung komplett
mit Schrauben und Sicherungsring.

— BKS 45.66

Hinweis:

— Ausbau des Antriebs nach Losen der axialen Wellensicherungen
durch Verschieben méglich. Hierzu maximale Einschubtiefe 65 mm
des Verbindungsrohres einhalten!

BKS 45.06
17[0,67 |
BKS 45.66 132[5,2] ,
15[0,59| 35[1,38
mm [inch] ‘G"

Version

BKS 45.0634 20745.0601.34 - 200 34,5 42 1" 0,6
BKS 45.6634 - 20745.6621.3430 300 34,5 42 1" 0,6
BKS 45.0643 20745.0601.43 - 200 43,0 52 5/4" 1,0
BKS 45.6643 - 20745.6621.4330 300 43,0 52 5/4" 1,0
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KAPITEL 06 - INHALT

STEUERUNGE

N 1

Steuerungen

LSR // Liftungsregler

LSR 35

LSR 20

LSR 05

WST/RST // Sensoren

WST 10 '

5.
EHS // Wendeschiitzsteuerungen
EHsolEHSO2 NGNS 7
TST // T{:‘l‘ster'
8

TST 14, TST 10, TST 20 a
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2 STEUERUNGEN KAPITEL 06 - LSR

T T ————————
LSR 35 // Liiftungsregler

Temperaturabhangiger Liftungsregler mit proportionaler Wind-
regelung und Stellungsbegrenzung min./max iber Zeit.

Entspricht den aktuellsten Sicherheitsstandards. PL=C in Verbindung
mit Notausschalter (Zubehor).

In Deutschland entwickelt und hergestellt wie alle LSR-Liftungsregler.
Anschlussmoglichkeiten fir einen Wind- und einen Regensensor.
Eine Temperatur fir einen Antrieb 230 V 1~ direkt anschlief3bar.
Einfache Bedienung tiber grof3es Farbdisplay.

Temperatur-Sollwert einstellbar von -20° C bis +60° C.

Takt- und Pausezeiten sowie Hysterese einstellbar.
Kunststoffgehause inkl. Temperatursensor.

Festfrierschutz ,Rittelfunktion” verhindert das Einfrieren der Anlage.

Uberbriickung der manuellen Taktung méglich.

N N N N N NN N N N ~

Integrierter Betriebsstundenzahler.

Optionen:

— Windsensor WST 10.10 (Seite 5) , Regensensor RST 60 (Seite 6) und
Windweiterschaltung WST 10.20 (Seite 5).

112[4,42]

250[ 9,84 | 93[3,66]

160[6,3]

, |
mm linch] G— g
Version Art.Nr. m
[kl
LSR 35.1001 30235.1023.0101 230V 1.0
Version Art.Nr. Info m
[kg]
TST 25.1001 30925.1001.0101 Notausschalter 0,2
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KAPITEL 06 - LSR STEUERUNGEN 3

. O T
LSR 20 // Liftungsregler

Temperaturabhangiger Liftungsregler mit proportionaler
Windregelung und Stellungsbegrenzung min./max tber Zeit.

Anschlussmoglichkeiten fiir einen Wind- und einen Regensensor.
Eine Temperatur fir zwei Antriebe 230 V 1~ direkt anschlie3bar.
400 V 3~Antriebe in Verbindung mit Wendeschiitzsteuerung EHS.

Einfache Bedienung und gut sichtbare LED-Anzeige.
Zwei 4-Stellungsschalter Auto / 0/ Auf / 0/ Zu.

Temperatur-Sollwert einstellbar von -20° C bis +60° C.
Takt- und Pausezeiten sowie Hysterese einstellbar.

Memo-Funktion Temperatur.

S e ZN 2N N AN N 7

Kunststoffgehause inkl. Temperatursensor.

Optionen:

— Windsensor WST 10.10 (Seite 5).

— Regensensor RST 60 (Seite 6).

- Windweiterschaltung WST 10.20 (Seite 5).

242(9,53 ] 08[ 3,86 |

80,5 3,17 |

162[6,38 |

mm [inch] G \

Version Art.Nr. U m
W [kgl

LSR 20.2401 30210.2423.01 230 1,6
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4 STEUERUNGEN KAPITEL 06 - LSR

L T ———————
LSR 05 // Liiftungsregler

Einfacher temperaturabhangiger Liftungsregler.
Anschlussmoglichkeit fiir Regensensor RST.

Fir zwei Antriebe 230 V 1~, direkt anschlieBbar. 400 V 3~Antriebe
in Verbindung mit Wendeschitzsteuerung EHS.

Einfache Bedienung und gut sichtbare LED-Anzeige.
Zwei 4-Stellungsschalter Auto / 0/ Auf / 0/ Zu.

Temperatur-Sollwert einstellbar von -20° C bis +60° C.
Takt- und Pausezeiten sowie Hysterese einstellbar.

Memo-Funktion fiir Temperatur.

N e N N A N 2

Im Kunststoffgehause inkl. Temperatursensor.

Option:
— Regensensor RST 60 (Seite 6).

Hinweis:
— Anschlussmoglichkeit Windsensor WST 10, siehe LSR 20.

239(9.41] , _ 116[4,55]
220(8,66 ]

0 Istternperatur
1 Solltemperatur
L Memo Min.

214[8,43]

mm [inch] —G—

Version Art.Nr. U

LSR 05.0205 30360.4023.02 230 1,6
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KAPITEL 06 - WST STEUERUNGEN 5

WST 10 // Windsensor

— WST 10.10 — Windsensor WST 10.10 mit Heizung und inkl. Kabel 6 m, zum
Windsensor Anbau an Liftungsregler LSR 20 und LSR 35.

— Windweiterschaltung WST 10.20: Wenn mehr als ein LSR 20 oder
LSR 35 an einem Windsensor WST 10.10 angeschlossen wird,
bendtigt man pro LSR 20 eine Windweiterschaltung WST 10.20.

Mit einem Windsensor kdnnen maximal fiinf Stiick LSR 20 betrieben
werden.

Hinweis:

— Eigenstandige Windautomatik WST 10.0123: Diese ist nicht mehr
im Katalog enthalten aber noch lieferbar. Bitte fragen Sie bei uns an.

WST 10.20
Windweiterschaltung

WST 10.10 Anwendungsbeispiele

@79[3,12]
WST 10.1023 LSR 20

185[7.28]

107[4,21]

WST 10.1023 WST 10.2023 LSR 20

M16x1,5 |
$35[1,38]

$60[2,36 |

WST 10.20

_ 1155[4585] _5_9;2,32.;

0
s}
<
w
0
1 :
mm [inch] G 8
Version Art.Nr. Info m
[kl
WST 10.1023 30510.1023 Windsensor 0,6
WST 10.2023 30510.2023 Windweiterschaltung 0,3
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6 STEUERUNGEN KAPITEL 06 - RST

RST 60 // Regensensor

Regensensor zum automatischen Schlielen von Liiftungssystemen
bei Regen oder Schnee.

Die elektronische Sensorplatte mit integrierter Heizung garantiert
eine genaue Regelung.

Potentialfreie Schaltkontakte.
Anschlussfertig mit 2 x 6 m Kabel (Netz und Steuerleitung).

Der Regensensor ist anwendbar mit den Liiftungsreglern LSR oder
den Wendeschitzsteuerungen EHS.

Kunststoffgehause IP 65.

Lieferumfang: Regensensor mit Halterungsplatte und Bligelschraube
(ohne Rohr).

Version Art.Nr. U m
Wi [kg]
RST 60.1050 30660.1050 230 0,8
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KAPITEL 06 - EHS STEUERUNGEN 7

T T —————
EHS 01, EHS 02 // Wendeschiitzsteuerungen

Grundsteuerung zum Ein- und Ausschalten von Antrieben mit 400 V 3~.

N2

In Verbindung mit Liiftungsregler LSR Mdéglichkeit zur
Automatisierung.

— Kunststoffgehduse IP 54 mit durchsichtigem Deckel, Wendeschiitze,
Motorschutzschalter, Klemmleiste und Anschlussmdglichkeit fir
Endschalter und Liftungsregler.

4-Stellungsschalter (Auf-, Zu-, Automatik, Stand-by).

Serienmaflig mit Relais fiir Regensensor RST und Windautomatik
(diese ist nicht mehr im Katalog enthalten - auf Anfrage).

— Totmann-Schaltung oder Aufputztaster fiir Fernschaltung auf Anfrage.

188(7,4] . 185(7,28 |
151,5/5,96 | '

375(14,76 |

250/ 9,84 |
250[ 9,84 |

Version Motoren

EHS 01.4006 30110.0140.06 1 0,45-0,63 2,7
EHS 01.4010 30110.0140.10 1 0,70-1,00 2,7
EHS 01.4016 30110.0140.16 1 1,10-1,60 2,7
EHS 01.4025 30110.0140.25 1 1,80-2,50 2,7
EHS 02.4006 30110.0240.06 2 0,45-0,63 5,0
EHS 02.4010 30110.0240.10 2 0,70-1,00 5,0
EHS 02.4016 30110.0240.16 2 1,10-1,60 5,0
EHS 02.4025 30110.0240.25 2 1,80-2,50 5,0
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8 STEUERUNGEN KAPITEL 06 - TST

T TT——
TST 14, TST 10, TST 20 // Taster

Taster TST 14

— Grundsteuerung zum Ein- und Aussschalten von 230 V 1~Antrieben
mit logischer Funktionalitat fiir VariVent® TC System. Automatisierung
in Verbindung mit Liftungsregler LSR 20 oder LSR 35 maglich.

— Die Bedienung erfolgt ber Taster (Totmann). Es kann zwischen
Hand- und Automatikbetrieb ausgewahlt werden.

— Kunststoffgehduse IP 54 mit Kabelverschraubungen.

Taster TST 10

— Zur Erleichterung der Montage von 230 V 1~Antrieben und zur Ein-
stellung der Endschalter. Wird nach der Montage wieder demontiert.

— Mit Netzstecker und Klemmkontaktleiste, die farb- und nummern-
gleich mit den Anschlusskabeln des Elektroantriebs sind. Uber einen
Schalter konnen beide Drehrichtungen bedient werden.

Taster TST 20

— Zur einfachen Ansteuerung von 230 V 1~Antrieben.
Feuchtraum geeignet.

— Tasten mechanisch gegeneinander verriegelt (Totmann).

TST 14 TST 20
112[4,42) 75/2,95| 62/2,42]
—J §
250(9,84] 93(3,66] 2
o~
=
A _ 1 ¥
| /
|
£ i
©, %
o =
©
I
§
=== —
mm [inch] ‘G‘
Version Art.Nr. U m
V1 [kg]
TST 14.1001 30914.1001.0101 230 11
TST 10.1001 30910.1001.0101 230 04
TST 20.1001 30920.1001.0101 230 0.2
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KAPITEL 07 - INHALT

HANDANTRIEBE 1

Handantriebe

HZW,,// Harnrdzahrnrrstangrenwinrden 2

HZW 55 4
HZW 53 10
HZW 45 : 14

HWA // Handantriebe

A
HWA 40, HWA 42 6 16
HWA 53 18
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2 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HZW

HZW, HWA und HKG -
mehr Kraft als erlaubt!

In 170 Jahre langer Erfahrung hat Lock das
optimale Zusammenspiel von Werkstoffen
und Herstellverfahren fiir robuste, selbst-
hemmende Getriebe erreicht.

Eine vollstandige Produktfamilie gewahrleistet
eine optimale Getriebeauswahl fir Lasten bis
zu 12000 N, bzw. Drehmomente bis 160 Nm.

Die Lastangaben und Kurbelkraft stimmen
bei Lock mit der Realitat tberein. Die maxi-
male Belastbarkeit der Handantriebe hangt
von der Kraft des Betreibers ab.

e Bei den HZW entstand in Verbindung mit
der eigens entwickelten Geometrie des
Zahnstangenantriebs und der Zahnstange

ein Produkt, das seinesgleichen sucht.
HWA 40/42

Besonderheiten - HZW:

- Zum Heben und Senken von Schiebern,
Férderanlagen, Arbeitstischen u.v. m.

— Gehartete Getriebeteile fir hochste
Beanspruchungen.

-~ Auf Zug und Druck belastbar.

— Durch Koppeln von weiteren HZW auch
fur linienformige oder flachenformige
Lasten geeignet.
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KAPITEL 07 - HZW HANDANTRIEBE

Wo wir 12000 N drauf schreiben,
sind auch 12000 N drin!

Stahlzahnstange fiir Zug- und Druck-
belastungen ausgelegt

Verschiedene Wellenausgange
lieferbar, dadurch konnen mehrere

Winden gekoppelt werden
Montageplatte aus Stahl

Designgehause aus Grauguf

Hochleistungsverzahnung, Stahl
gehartet, statisch sowie dynamisch
selbsthemmend

Geringe Kurbelkraft

Stabile Kurbel mit
ergonomischem Griff
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4 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HZW

HZW 55 // Handzahnstangenwinde
12000 N

— Zahnstangenwinden zum Heben, Senken, Verstellen und Fixieren
von Bauteilen, Geraten, Maschinen und Liftungen.

— Durch kompakte Bauweise wenig Einbauraum.
— Leichtgangiges, selbsthemmendes Schneckengetriebe.

— Gussgehause, gefrastes Schneckengetriebe, Getriebeteile aus Stahl,
teilweise gehartet, robuste Prazisionsausfiihrung.
— Auf Zug und Druck belastbar.

— Standardhubldngen 600-1400 mm. Mehrhub je 200 mm gestaffelt
moglich. Ab Hubldnge 1500 mm reduzierte Druckkraft beachten.

Versionen:

— HZW 55.1210: wie Standard, jedoch seitlich abgehende Wellen um
Version HZW 55.1211 (ohne Selbsthemmung, Hub = 75 mm/n) syn-
chron anzutreiben. Gesamtlast 12000 N, Verbindung mit 1"-Rohr
DIN 2440.

— HZW 55.1220: wie Standard, jedoch nach hinten abgehende Welle um
Version HZW 55.1222 synchron anzutreiben. Werden mehr als zwei
Zahnstangen in einer Linie bendtigt, kann hierfir die HZW 55.1221
eingesetzt werden. Sie hat anstatt einer Kurbel zwei runde Wellen-
enden. Gesamtlast 12000 N, Verbindung mit 3/4"-Rohr DIN 2440.

— Werden mehrere Zahnstangen benétigt, um die Last in der Flache
zu verteilen, gibt es die Versionen HZW 55.1212 sowie HZW 55.1213,
siehe Darstellung der Kombination.

Optionen:
- Klappgriff, verzinkte Ausfiihrung (siehe Kapitel [i).

— Zahnstangen-Auslaufsicherung.

HZW 55.1222 HZW 55.1225

— HKU 01.2020

— HKU 01.2010
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KAPITEL 07 - HZW

HANDANTRIEBE 5

HZW 55 Kombinationen

- HZW 55.1222
- HZW 55.1221
~
>
Verbindungsrohr - ~ HZW 55.1220
(bauseits) \(ﬂ
HZW 55.1211
Verbindungsrohr
(bauseits)
~ HZW 55.1210
HZW 55.1211
Verbindungsrohr ‘
(bauseits)
HZW 55.1213 |

~ HZW 55.1211

HZW 55.1214

HzZw 55.1212 ¥

2017 1 10

HZW 55.1211

— Bei Systemen mit mehreren Zahnstangen in Linie
zu der Kurbelachse

- Selbsthemmung in jedem Getriebe

— 18 kg Kurbelkraft bei einer Gesamtlast von 12000 N

- Verbindung mit bauseitigem 3%"-Rohr

- Bei Systemen mit mehreren Zahnstangen in Linie
90 ° zu der Kurbelachse

- Selbsthemmung nur im Getriebe mit Kurbel

- 18 kg Kurbelkraft bei maximaler Gesamtlast von
12000 N

- Verbindung mit bauseitigem 1“-Rohr

- Bei Systemen mit mehreren Zahnstangen in Flache

— Selbsthemmung in allen Getrieben in der Kurbel-
achse

- 18 kg Kurbelkraft bei einer Gesamtlast von 12000 N

- Verbindung mit bauseitigem 3% "“-Rohr und 1"-Rohr
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6 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HZW

mit Kurbel
HZW 55.1201 HZW 55.1220

140[5,51]

B 100[3,94]
2| gl 44[1,73]
o 15[0,59]
=t

o
I~
(=]
o
o
123

H+ 200

@8.2[0,32]

200(7,87]

met n
34,5[1,36]

mit Kurbel und durchgehender Welle

HZW 55.1210 HZW 55.1212

®16,5[0,65]

140[5,51]
100[2,94]

'§_i #10,2[0.4]
2lg = 44[1,73]
g— 15[0,59]

H + 200

43,35[1,71]

E_' 15[0,59] - T 8,2[0,32]
] (4x)
(=]
g 160[6,3]
190(7.48]

34.5(1,386]

mm [inch] G‘ S
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ohne Kurbel

HZW 55.1222

HZW 55.1221

HANDANTRIEBE 7

 46,5[1,83]

H + 200

140[5,51]

100(3,94]

I ®13[0,51]

(4x)

| 34,5[1,36]

p8.2[032]

— 'g.‘
2| a5[1,38] &
ol ™ u
=y <
(o} = ]
30[1.18]
99(3,91]
15[0,59]
142[5,59]

©20[0,79]

186[7,32]

ohne Kurbel und durchgehender Welle

HZW 55.1213

HZW 55.1214

44[1,73]
15(0,58]

HZW 55.1211

H + 200

46,5[1,83]

@10,2[0.4]

50[1,97]

140[5,51]

(24

43,35[1,71]

15[0,59]

100[3,04]

190(7,48]
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‘ 34,5[1,36)

99[3,91]

186(7,32]

44[1,73]
15[0,59]

@8,2[0,32] |l

142(5,59]

(29

105,3[4,15]

mm [inch] ‘G— \
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8 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HZW

HZW 55.1201 L1210 211 242 1213 1214 1220 1221 1222

Version

HZW 55.1201 51355.1201.00 12000 3,6 180 4,8
HZW 55.1210 51355.1210.00 12000 3,6 180 51
HZW 55.1211 51355.1211.00 12000 - - 3,0
HZW 55.1212 51355.1212.00 12000 3,6 180 4,9
HZW 55.1213 51355.1213.00 12000 3,6 180 4,2
HZW 55.1214 51355.1214.00 12000 3,6 180 4,4
HZW 55.1220 51355.1220.00 12000 3,6 180 50
HZW 55.1221 51355.1221.00 12000 3,6 180 4,5
HZW 55.1222 51355.1222.00 12000 3,6 180 4,3

— Beachte: Zahnstange wird lose mitgeliefert!

HZZ 55 // Zahnstangen

12000 N
Option:
Zahnstangen-Auslaufsicherung
Version Art.Nr. F H L m
[N] [mm] [mm] [kg]
HZZ 55.1206 51355.1297.06 12000 600 800 4,1
HZZ 55.1208 51355.1297.08 12000 800 1000 52
HZZ 55.1210 51355.1297.10 12000 1000 1200 6,5
HZZ 55.1212 51355.1297.12 12000 1200 1400 7,6
HZZ 55.1214 51355.1297.14 12000 1400 1600 8.8
Option
HZZ 55.1298 51355.1297.9801 - - - 0,1
HKU 01.2010 HKU 01.2020
Version Art.Nr. KL Info m
[m] [kgl
HKU 01.2010 82301.2010.0001 200 Kurbel 0,8
HKU 01.2020 82301.2020.0001 200 Kurbel 0,6
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10 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HZW

HZW 53 // Handzahnstangenwinde
3000-6000 N

Zahnstangenwinden zum Heben, Senken, Verstellen und Fixieren von
Bauteilen, Geraten, Maschinen und Liiftungen.

Leichtgangiges, selbsthemmendes Schneckengetriebe.

teilweise gehartet, robuste Prazisionsausfihrung.
Auf Zug und Druck belastbar.

Standard-Hubldangen 400-1400 mm. Mehrhub 200 mm gestaffelt moglich.
Ab Hublénge 1100 mm (HZW 53.03), bzw. 1300 mm (HZW 53.06) redu-
zierte Druckkraft beachten.

%
9
— Gussgehause, gefrastes Schneckengetriebe, Getriebeteile aus Stahl,
%
9

Versionen:

— HZW 53.0310 // HZW 53.0610: wie Standard, jedoch seitlich abgehende
Wellen um Version HZW 53.0311 // HZW 53.0611 (nicht selbsthemmend)
anzutreiben, maximale Gesamtlast 3000 N // 6000 N. Verbindung mit
3/4"-Rohr, DIN 2440.

HZW 53.0311
HZW 53.0611

HZW 53.0310
HZW 53.0610

Optionen:
= Klappgriff, verzinkte Ausfiihrung (siehe Kapitel [

— Zahnstangen-Auslaufsicherung.

HZW 53.1222 HZW 53.1225

— HKU 01.2020

— HKU 01.2010
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KAPITEL 07 - HZW HANDANTRIEBE 11

HZW 53.0301 // HZW 53.0601 HZW 53.0310 // HZW 53.0311
HZW 53.0610 // HZW 53.0611
o 150(5,91]
20[0.,79 H 120[4,73]
G n
= [
60[2,36] & 8 E
% ! 45[1,77]
£ 15[0,59]
2,

o &g S .

| @ o [=%

0| M~ ol ~ h

HEEE B
g 2| &|=|= 8[0,32]
X s &
X | poegy |
s 5@

SHE
10[0,39]
110[4,33]
243[9,55]
mm [inch] G‘
HZW 53 // Getriebe
3000-6000 N
HZW 53 HZW 53.0310 HZW 53.0311

HZW 53.0301 51153.0301.00 3000 1" 110 200 38 4,0

HZW 53.0601 51153.0601.00 6000 " 180 250 35 4,2

HZW 53.0310 51153.0310.00 3000 " 110 200 38 4,0

HZW 53.0311 51153.0311.00 3000 = - = 38 3,8

HZW 53.0610 51153.0610.00 6000 1 180 250 35 4,2

HZW 53.0611 51153.0611.00 6000 = - = 35 318
2017 110
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12 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HZW

HZZ 53 // Zahnstangen

3000-6000 N

Option:
Zahnstangen-Auslaufsicherung

Version

HZZ 53.0304 51153.0397.04 3000 20 400 600 1 1,5
HZZ 53.0306 51153.0397.06 3000 20 600 800 " 2,0
HZZ 53.0308 51153.0397.08 3000 20 800 1000 " 2,5
HZZ 53.0310 51153.0397.10 3000 20 1000 1200 " 3,0
HZZ 53.0312 51153.0397.12 2000 20 1200 1400 " 35
HZZ 53.0314 51153.0397.14 1500 20 1400 1600 " 4,0
HZZ 53.0604 51153.0697.04 6000 25 400 600 13 1,9
HZZ 53.0606 51153.0697.06 6000 25 600 800 13 2,6
HZZ 53.0608 51153.0697.08 6000 25 800 1000 13 3.3
HZZ 53.0610 51153.0697.10 6000 25 1000 1200 13 4,0
HZZ 53.0612 51153.0697.12 6000 25 1200 1400 13 4,7
HZZ 53.0614 51153.0697.14 4500 25 1400 1600 13 5.4
Option

HZZ 53.0398 51153.0397.9801 - - - - - 0.1
HZZ 53.0698 51153.0697.9801 - - - - - 0,1

Zubehor

HKU 01.2010 HKU 01.2020
Version Art.Nr. KL Info m
[m] [kg]
HKU 01.2010 82301.2010.0001 200 Kurbel 0,8
HKU 01.2020 82301.2020.0001 200 Kurbel 0,6
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14 HANDANTRIEBE

KAPITEL 07 - HZW

. T EEEE———————eg
HZW 45 // Handzahnstangenwinde

1000 N

— HZW 45.0110

HZW 45.0111 —

HZW 45.0110

g
12[047] o
B

H+ 150

L=

©6,4[0,25]
80[3,15]

— Zahnstangenwinden zum Heben, Senken, Verstellen und Fixieren von
Bauteilen, Geraten, Maschinen und Liftungen.

— Durch kompakte Bauweise wenig Einbauraum.
— Leichtgangiges, selbsthemmendes Schneckengetriebe.

— Aluminiumgehduse, gefraste Getriebeteile aus Stahl, Verschleifteile
gehartet, robuste Prazisionsausfiihrung.

— Auf Zug und Druck belastbar.
— Standard-Hublange 200-800 mm. Andere Hublangen auf Anfrage.

Versionen:

— HZW 45.0111: kann mit HZW 45.0110 synchron angetrieben werden
Version HZW 45.0111 (ohne Selbsthemmung). Gesamtlast 1000 N,
Verbindung mit 6kt-Profil SW 17.

Option:

— Zahnstangen-Auslaufsicherung.

HZW 45.0111

182(7,18]

<«
o 0
wn ™
o =)
+ >
i 1
1
|

80[3,15] 1|_5[0,20]
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KAPITEL 07 - HZW HANDANTRIEBE 15

HZW 45 // Getriebe

1000 N
HZW 45.0110 HZW 45.0111
Version Art.Nr. F H, Fy m
[N] [mm/n] [N] kgl
HZW 45.0110 51145.0110.00 1000 7,85 75 1.4
HZW 45.0111 51145.0111.00 1000 - - 1.2

HZZ 45 // Zahnstangen

1000 N
Option:
Zahnstangen-Auslaufsicherung
Version Art.Nr. F H L m
[N] [mm] [mm] (kgl
HZZ 45.0102 51145.0197.02 1000 200 350 0,7
HZZ 45.0104 51145.0197.04 1000 400 550 0,9
HZZ 45.0106 51145.0197.06 1000 600 750 1,2
HZZ 45.0108 51145.0197.08 1000 800 950 1,5
Option
Version Art.Nr. m
[kl
HZZ 45.0198 51145.0197.9801 - - - 0,1
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16 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HWA

HWA 40, HWA 42 // Handantrieb
20-27 Nm

— Handantrieb fiir einfache Anwendungen, wie kleine Wickelsysteme,
Lamellen, Liftungsklappen und vieles mehr.

— Mit Markisenkurbel auch fiir Systeme oberhalb der normalen
Greifhohe.

— Selbsthemmendes Schneckengetriebe-Gehaue aus lackiertem
Aluminium.

— Spezialausfiihrung fiir Anwendung im Gewachshaus- und Stallbau
mit Schmiernippel.

HWA 42 —
HWA 40
42,5[1,67] o
)
<
1 o
(]
o -
3 S
] ks [t}
o =
N [aY]
=Y
(8]
31,5[1,24]
HWA 42 105/ 4,13 | .
I~
42,5[1,67] 2l g
5 o =
= S
j l
2 |
i
=
'.n..
@
[sp]
. 46,5(1,83]
mm [inch] G
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KAPITEL 07 - HWA HANDANTRIEBE 17

HWA 40, HWA 42

20-27 Nm )

Version

HWA 40.1002 52040.1002.7401 20 7:1 40 06
HWA 42.1003 52042.1003.7401 27 13:1 30 13
Zubehor
HKU 01 GKA 10 HWZ 40.9820 HWZ 40.9820
Version Art.Nr. KL Info m
[mml] [kg]
GKA 10.0147 20998.1001.4714 - - 0,3
HWZ 40.9820 52040.9820.0401 - einseitig 0.1
HWZ 40.9820 52040.9820.0606 - beidseitig 0.1
HKU 01.0830 82301.0830.0001 800 - 04
HKU 01.1030 82301.1030.0001 1000 - 04
HKU 01.1230 82301.1230.0001 1200 - 05
HKU 01 HWZ 40.9820 HWZ 40.9820
L L
40[1,57] =
G L
15[059]  926[1,02] 15[0,59] = 15[0,59]
fresimit) ~od Jomtio™ Sl o ISt Sl ™
m}
3 5 ©10,2[0,4] = 1
& S, o o
o ™ o o
>N o = =
9 ©10,2(0,4] <
S} (2x) 1S}
|
GKA 10
8
= L
et — RN
5 127(5] 5 3|e
5 )
50(1,97] |2 &S|
— o™ — .
o o] %
| 40(1,57]
180| 7,09 R
[ ] { mm [inch] G-
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18 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HWA

HWA 53 // Handantriebe
40-160 Nm

— Robuste Handantriebe mit beidseitigem Wellenabgang We 06 in vier
verschiedenen Ausfiihrungen.

HWA 53.05 —

— Gussgehause, gefrastes, selbsthemmendes Schneckengetriebe.
— Getriebeteile aus gehartetem Stahl.

— HWA 53.05 mit Handkurbel HKU 01/HKU 02 (siehe Kapitelm].

HWA 53.08 —

— HWA 53.08 mit Kettenrad, Kettenfiihrung und Rundstahlhandkette
HKU 96 (DIN 766, 35 x 18,5 x 17 mm), verzinkt, in verschiedenen
Langen (extra zu bestellen).

— HWA 53.10 fiir lange Kurbel (Rohr bauseits) mit 90° gedrehter
Befestigung, fiir optimale Anpassung an die Betatigungshohe.
Beachte: Drehmoment reduziert!

— Lieferung inkl. Gelenk, Griffhiilse und Kurbel.

HWA 53.20 —

— HWA 53.20 mit runder Antriebswelle fiir verlangerte Kurbel.
Rohr fiir Verlangerung bauseits.

HWA 53.10 —
Option:

- Handkurbel mit Klappgriff (siehe Kapitel ).
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KAPITEL 07 - HWA HANDANTRIEBE 19

HWA 53

40-160 Nm

:
 HWA 53.08 HKU 96.05 —> Tabelle Teil 1von 3

HWA 53.05

HWA 53.0504 52105.0401.06 40 9:1 90 40,0 4,6
HWA 53.0508 52105.0801.06 80 14:1 150 40,0 4,6
HWA 53.0512 52105.1201.06 120 18:1 130 46,5 4.8
HWA 53.0516 52105.1601.06 160 22:1 150 46,5 4,8
HWA 53.08

HWA 53.0804 52108.0401.06 40 9:1 225 40,0 4,7
HWA 53.0808 52108.0801.06 80 14:1 360 40,0 4,7
HWA 53.0812 52108.1201.06 120 18 : 1 315 46,5 4,9
HWA 53.0816 52108.1601.06 160 22:1 455 46,5 4,9

Version

HKU 96.0502 82396.6605.02 1,50 2,00 Rundstahl-Handkette 1,0
HKU 96.0504 82396.6605.04 2,50 4,00 Rundstahl-Handkette 2.0
HKU 96.0506 82396.6605.06 3,50 6,00 Rundstahl-Handkette 3.0
HKU 96.0507 82396.6605.07 4,20 7,50 Rundstahl-Handkette 38
HKU 96.0509 82396.6605.09 5,00 9,00 Rundstahl-Handkette 45
HWA 53.05 HWA 53.08
g
70[2,76] @ ©1957,68
; &
3 5 N
© >3 r 8
o b b
& & N 2
o~
IS
@
58/2,28 Ll
- 2,25 13[0,51] g 235/9,25| 170(6,68] |
120 4,72 5/0,59 P 5y
20[4,72] | | 15(059] 125[4,92 ]
150[5,91 ] j ! — Kette separat bestellen!
249(98 ]

HKU 96.05
Rundstahl-Handkette

mm [inch] ‘G— N
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20 HANDANTRIEBE KAPITEL 07 - HWA

HWA 53

40-160 Nm

HWA 53.10 HWA 53.20 — Tabelle Teil 2 von 3

Version

HWA 53.10
HWA 53.1012 52110.1201.06 90 18: 1 130 46,5 48
HWA 53.1016 52110.1601.06 120 221 150 46,5 48
HWA 53.20
HWA 53.2004 52120.0401.06 40 9:1 - 40,0 i1
HWA 53.2008 52120.0801.06 80 14 : 1 - 40,0 i
HWA 53.2012 52120.1201.06 120 18: 1 - 46,5 43
HWA 53.2016 52120.1601.06 160 221 - 46,5 43
HWA 53.10 HWA 53.20
150(5,91]
120[4,72] ‘o
147(5,78] 60[ 2,36] 70 2,76 | b
70[2,76] A 11[0.43] » = = e
ey P S 1 i
: had _
— = e Ry s — ©8,2[0,32]
~ =} o ., ® ~ ——
@ < e [ £
~ — G| T 0 ;
=1 & T @ ‘} S &
& - = e =
— @10[0,4] N —
o o] b=
] ™ = (=]
10[0,39] 8 B S
z 125[4,92] =
" || 15[0,59]
165(6.5]
—
o
o
<
Y
a
200[7,88] |
mm [inch] G‘
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KAPITEL 07 - HWA HANDANTRIEBE 21

Zubehor

HKU 96.0116 MPL 75.2246 HKU 01.2020 GKA 04.0647 —> Tabelle Teil 3 von 3

HKU 96.0116 82396.0101.16

- Handkettenrad 08
MPL 75.2246 82575.2246.01 - Montageplatte 1,2
HKU 01.2020 82301.2020.0001 200 Kurbel 0,6
GKA 04.0647 20998.0406.4721 - Adapter 0,5
HKU 96.0116 MPL 75.2246
Handkettenrad Montageplatte
?195(7,68]

-l L

?11[0,43]

235(9,25 |

HKU 01.2020 GKA 04.0647
Kurbel Adapter
45(1,77 s
L1:77] 100(3,937] | 2
o Tp]
r D ‘—n
20(0,787] = =
9 ES
8|

$20(0,79 |

1114,37]
103(4,06 |

501,969

#30[1,18]

mm [inch] G -
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[
HKG 06 // Handkettenantrieb

Handantrieb zur Betdtigung von hochliegenden Antriebswellen,
z.B. fur Seitenliftungen in Folienhausern bis 60 m Lange.

Getriebeeinheit mit selbsthemmendem Schneckengetriebe und
Rollenkette. Verzinkt. Einfache Montage mit nur zwei Schrauben.

~ HKG 06.50 flihren eines 1"-Liiftungsrohres + Schraube M 8 x 50.
Fir Rohr 17, 33,7 x 3,25 mm, DIN 2440.

%
9
— Ausfihrung mit 1 Befestigungseisen und Abtriebswelle zum Durch-
%
— Ubersetzungen 16 : 1und 8 : 1.

9

Als Kettengetriebe mit zwei Hohlwellen 1: 1 ohne Selbsthemmung.

Option:
- Kurbel mit Klappgriff (siehe Kapitel ).

— HKG 06.51

Version

HKG 06.5007 52160.0650.07 750 604 60 16 : 1 95 72 7.8
HKG 06.5010 52160.0650.10 1000 858 60 16 : 1 95 68 9,2
HKG 06.5012 52160.0650.12 1250 1112 60 16 :1 95 b4 10,6
HKG 06.5015 52160.0650.15 1500 1366 60 16 : 1 95 60 12,0
HKG 06.5017 52160.0650.17 1750 1607 60 16 : 1 95 69 13,4
HKG 06.5115 52160.0651.15 1500 1320 60 1:1 - 60 9,2
HKG 06.5815 52160.0658.15 1500 1366 40 8:1 130 60 10,8
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KAPITEL 07 - HZW HANDANTRIEBE 23

HKG 06.50 41[1,62] 38[15]
oo 92[3,62
©o|m
oW
= | M
e_ S (+] +] o
15[0,59]
: o <
87[3,43] > E
@8[0,33] —
—_— =T
o I
=3
[ar]
>
l..’:: ]
=)
& 44[1,73] __I
90[3,54]
62[2,42] 251[9,88 |
HKG 06.51 41,3[1,63] 38[1,5] 92(3,62]
15[0,59]
3 “ B
L Bl e
g_ g_ M8
| G
I 3
LSl -
m
<
o'
0
‘E‘ £
M8 ¥
a| 90[3,54]
44[1,73]
8[0,31
[o:51] 15[0,59]
47,5[1,87] ! ¢8.4[033]
- . 151[5,94
mm [inch] -G— 98[3‘8?} Lé" 1: ]
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KAPITEL 08 - INHALT

ZAHNSTANGENGETRIEBE 1

Zahnstangengetriebe

ZSG/AZD/EZD /] Zahnstangengetriebe

- schwenkbar 2

0(4.4*
7SG 12, ZSG 20 4
AZD 03, AZD 05 ‘ 8
EZD 51, 52 12

LZG/UBL/SZG // Zahnstangengetriebe
— linear 14

LZG 20, LZG 24
UBL 31, UBL 54

26

SZG 35 28

X1/
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2 ZAHNSTANGENGETRIEBE

KAPITEL 08 - ZSG/AZD/EZD

EZD, ZSG und AZD - Das unschlagbare Trio

Mit einzigartigem geteilten
Ritzel oder kostenglinstig
einteilig

Zahnstange aus
verzinktem Stahl

Zahnstangen gerade
oder gebogen

2. Gehause
einschnappen

1. Ritzel
montieren

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

3. Zahnstange
einschieben

Die Starken Kraft, Auswahl und Modulari-
tat gelten auch bei der Produktfamilie der
schwenkbaren Zahnstangengetriebe EZD,
Z5G und AZD.

Mit der grofBen Auswahl an Elektroantrieben
und Zahnstangengetrieben ist eine optimale
Qualitat im gesamten Antriebsstrang garan-
tiert. Das zahlt sich unterm Strich aus und
senkt langfristig die Servicekosten.

Die EZD und AZD haben externe Stehlager
fur geringere Lasten bis 700 N. Fur spezielle
Anwendungen auch mit gebogener Zahn-
stange erhaltlich.

Die ZSG Reihe steht fir hohe Lasten bis zu
2500 N mit integriertem Schwenklager, das
hat kein anderer Hersteller. Das spart
Aufwand bei der Montage und beim Schmieren.

ISPONN L0

\
m,l RO m Deutscher

Innovationspreis

G EW' N N E R Gartenbau
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KAPITEL 08 - ZSG/AZD/EZD ZAHNSTANGENGETRIEBE 3

Gehause und Zahnstange
aus korrosionsfreiem
Aluminium

Zahnstangen gerade
oder gebogen

Zahnstange und Gehause
schwenkbar gelagert
durch externe Stehlager

Optionaler Zahn-
stangenschutz

AZD 03
AZD 05
300-700 N

Gehause aus
Aluminium

Zahnstange im
Gehause schwenk-
bar gelagert

Getriebeteile aus
gehartetem Stahl
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4 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - ZSG

ZSG 12 // Zahnstangengetriebe
1200 N

— Kompaktes Zahnstangengetriebe zur Betatigung von schweren Klappen.
Ideale montagefreundliche Problemlosung!

— Einsatzbeispiele: Liftung im Breitschiff-Gewachshaus (Isolierglas mit
nur einer Zahnstange pro Binderfeld), groie Hubfirste oder Lichtfirste
im Stallbau.

— Alu-Gehause mit Zahnstangenfilhrung aus Spezial-Gleitwerkstoff,
Zahnstange 55° schwenkbar. Antriebsritzel fir 1"-Rohr ist gleich-
zeitig Lagerung fur Antriebsrohr, keine weiteren Lager erforderlich!

Fensterbiigel FB 30 im Lieferumfang.

Zahnstange und Ritzel aus Stahl, gefrast.

NN\

Hubléngen von 600-2000 mm (ab Hublédnge 2000 mm reduzierte
Druckkraft beachten). Sonderlangen auf Anfrage.

Schnelle Montage mit Klemmring und Sicherheitsschrauben.

Zahnstangenfett LUB 20 im Lieferumfang.

N

U-Blgel fur Langenausgleich in 135 mm oder 175 mm Lange als
Zubehar. Andere Biigellangen auf Anfrage.

Hinweis:
— U-Bigel-Mutter mit 80 Nm anziehen!

— Klemmringschrauben mit 25 Nm anziehen.

11[0,43] 39(1,54 |

15(059] _| | ~ 28[1,1]

mm [inch] -G— -
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KAPITEL 08 - ZSG ZAHNSTANGENGETRIEBE 5

Z5G 12 // Getriebe

1200 N

756G 12.6100 61402.1261 1200 151 24 13

ZSZ 12 // Zahnstange

1000-1200 N

Version Art.Nr. F H L m
[N] [mm] [mm] [kgl

757 12.6506 61402.1265.06 1200 600 800 2,4
757 12.6508 61402.1265.08 1200 800 1000 3,0
75712.6510 61402.1265.10 1200 1000 1200 3,6
75712.6512 61402.1265.12 1200 1200 1400 4,1
757 12.6513 61402.1265.13 1200 1300 1500 4,4
7S712.6514 61402.1265.14 1200 1400 1600 4,7
7S712.6516 61402.1265.16 1200 1600 1800 5,3
7S5712.6518 61402.1265.18 1200 1800 2000 59
757 12.6520 61402.1265.20 1000 2000 2200 6,5

Zubehor

Version Art.Nr. Info m
[kg]

75712.7013 61402.1270.13 U-Bugel //L=135mm 0,2
75712.7017 61402.1270.17 U-Bugel //L=175mm 0,3

mm [inch] ‘G—
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6 ZAHNSTANGENGETRIEBE

KAPITEL 08 - ZSG

T T ————————
ZSG 20 // Zahnstangengetriebe

2500 N

65,5[2,58]

138(5,43|

39,5[1,56]

— Zahnstangengetriebe mit bis zu 2500 N Zug- oder Druckkraft mit integrier-
ter Lagerung fiir das Antriebsrohr. Auch als ZSG 75 mit 7500 N erhaltlich.

— Geeignet fiir den Einsatz in RWA Anlagen. Funktion und Funktions-
erhalt im RWA Fall durch Zustimmung im Einzelfall (RWA = Rauch-
und Warmeabzugsanlage).

Durch mechanische Kopplung mehrerer Antriebselemente perfekte
Synchronisierung.

Hohe Kraftreserven fiir starke und dauerhafte Sog- und Windbelastungen.

Ritzel und Zahnstange aus Stahl gehartet. Gehause aus Aluminium.
Zahnstange bis zu 190° schwenkbar.

Hublédngen von 600-1800 mm (ab Hublénge 1800 mm reduzierte
Druckkraft beachten). Sonderldngen und Sonderkonsolen auf Anfrage.

N N N N 7

Standardfarbton Gehause DB 701 (Platingrau) und verzinkte Konsole.
— Zahnstangenfett LUB 20 im Lieferumfang.

Option:
— Fensterbiigel zur Verbindung Zahnstange mit Klappe auf Anfrage.

Hinweis:

— Klemmringschrauben mit 25 Nm anziehen.

135[5,31]
11[0,43] 111[4,37]

87,5[3,44]

75[2,95]

mm [inch] G— R
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75[2,95]

‘]
o
o
<
[32]
|
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KAPITEL 08 - ZSG ZAHNSTANGENGETRIEBE 7

Z5G 20 // Getriebe )

2500 N

756G 20.4200 61404.2542.00 2500 157 25 2,1

ZSZ 20 // Zahnstange

2000-2500 N

Version Art.Nr. F H L m

[N] [mm] [mm] [kg]
757 20.4206 61404.2597.06 2500 600 800 2,4
757 20.4208 61404.2597.08 2500 800 1000 3.0
757 20.4210 61404.2597.10 2500 1000 1200 3,6
757 20.4212 61404.2597.12 2500 1200 1400 4,2
757 20.4214 61404.2597.14 2500 1400 1600 4,8
757 20.4216 61404.2597.16 2500 1600 1800 5,4
757 20.4218 61404.2597.18 2000 1800 2000 6,0
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8 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - AZD

AZD 03, AZD 05 // Zahnstangengetriebe
300-700 N

AZD 03, AZD 05 —
gerade

— Zahnstangengetriebe zur Betdtigung von mittelschweren Klappen.

— Einsatzbeispiele: Liftung im Breitschiff-Gewachshaus bei Einfachglas
oder im Folienhaus, Hubfirste oder Lichtfirste im Stallbau.

— Zahnstange in gerader oder gebogener Version erhaltlich. Bei
gebogener Zahnstange geringerer Platzbedarf beim Schwenken
(z.B. bei Seitenliiftung oder Schattierung).

— Alu-Zahnstange in verschiedenen Langen, Fensterbigel zur Befestigung
der Klappen im Lieferumfang enthalten.

— Montage auf 1”-Antriebsrohr (DIN 2440: 33,7 x 3,25 mm oder DIN 2441:
33,7 x 4,05 mm) mit vier Druckschrauben.

— Zahnstangenfett LUB 20 im Lieferumfang.

Option:
— Zahnstangenschutz AZZ 60 fiir gerade Zahnstange bei Anforderung im

Bereich Insektenschutz (Trennung Niitzlinge/Schadlinge), Schmier-
schutz oder Greifschutz (Personen im Greifbereich).

— AZD 03, AZD 05
gebogen Hinweis:

— Klemmringschrauben mit 8 Nm anziehen.

AZD 03 // AZD 05

68[2,68] 114[4,49)
60[2,36]

AZZ 03
Querschnitt
261,02
~
: o
©
o
= 3
m—.
ey
- AZZ 05
jS Querschnitt

331,31

mm [inch] -G— ]
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KAPITEL 08 - AZD ZAHNSTANGENGETRIEBE 9

AZD 03, AZD 05 // Getriebe

300-700 N

AZD 03 AZD 05

Gerade

AZD 03.0253 61405.0302.53 300 126 20 42 04
AZD 05.0253 61405.0502.53 700 126 20 52 0,4
Gebogen

AZD 03.1253 61405.0312.53 300 126 20 42 0.4
AZD 05.1253 61405.0512.53 600 126 20 52 0.4

— Hinweis: Zur Unterscheidung der Getriebetypen
bitte diese Zeichnungen beachten.

AZD 03 - Gerade
AZD 03 - Gebogen

AZD 05 - Gerade
AZD 05 - Gebogen

300-700 N

AZZ 03, AZZ 05 // Zahnstangen I I

AZD 03 AZD 05 AZD 03  AZD 05

300 N // Gerade

AZ703.0208 61405.0302.6508 610 800 - 0,4
AZ703.0210 61405.0302.6510 810 1000 - 0,4
AZ703.0212 61405.0302.6512 1010 1200 - 0,5

700 N // Gerade

AZ705.0208 61405.0502.6508 610 800 - 0,5
AZ705.0210 61405.0502.6510 810 1000 - 0,6
AZ705.0212 61405.0502.6512 1010 1200 - 0,7
AZ705.0214 61405.0502.6514 1210 1400 - 0,9
AZ705.0216 61405.0502.6516 1410 1600 - 1.1

300 N // Gebogen

AZZ 03.1208 61405.0312.6508 610 800 750 0,4
AZ7 03.1210 61405.0312.6510 810 1000 750 0,4
AZZ03.1212 61405.0312.6512 1010 1200 750 0,5

600 N // Gebogen

AZZ 05.1208 61405.0512.6508 610 800 1500 0,5
AZZ 05.1210 61405.0512.6510 810 1000 1500 0,6
AZZ 051212 61405.0512.6512 1010 1200 1500 0,7
AZZ 051214 61405.0512.6514 1210 1400 1500 0,9
AZZ 051216 61405.0512.6516 1410 1600 1500 1.1
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10 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - AZD

AZD 15 // Getriebe

600 N
AZD 15
Version v
[mm/n]

Gerade
AZD 15.0253 61405.1502.53 600 126 20 52 0,6
Gebogen
AZD 15.1253 61405.1512.53 600 126 20 52 0,6

— Hinweis: Fir Reparatur bzw. Austausch AZD. Geteiltes Gehduse, dadurch kein Ausbau des Antriebsrohres erforderlich!
Kompatibel mit Zahnstangen AZZ.

— Bei erforderlichem Lageraustausch bitte geteiltes Reparaturlager verwenden. Lager ALD 19 siehe Zubehtr Kapitel m

Zubehor

AZZ 60

Version Art.Nr. Info L m

[mm] [kg]
AZZ 60.0301  81860.0301.0001 Schutzgeh&use // Fur AZD 03 - Gerade. Passendes Schutzrohr siehe unten. - 0,1
AZZ 60.0501  81860.0501.0001 Schutzgeh3use // Fur AZD 05 - Gerade. Passendes Schutzrohr siehe unten. - 0,1
AZZ 60.0504  81860.0501.0004  Schutzrohr // Fir Hub H =410 mm 470 0,5
AZZ 60.0505  81860.0501.0005  Schutzrohr// Fir Hub H =610 mm 670 08
AZZ 60.0506  81860.0501.0006  Schutzrohr // Fir Hub H =810 mm 870 0,5
AZZ 60.0507  81860.0501.0007  Schutzrohr // Fir Hub H=1010 mm 1070 1,2
AZZ 60.0508  81860.0501.0008  Schutzrohr // Fir Hub H=1210 mm 1270 1,5
AZZ 60.0509  81860.0501.0009  Schutzrohr // Fir Hub H=1310 mm 1370 08
AZZ 60.0510  81860.0501.0010  Schutzrohr // Fir Hub H = 1410 mm 1470 1,9

AZZ 60.0501
Option: Bei Anwendung als Insektenschutz zweites
Schutzrohr auf der Gegenseite auf Anfrage!

119(4,70]
74[2,92]

166/6,52 |

mm [inch] ‘G— \
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Simone Bottle // Kundenmanagement

.Die Kundenzufriedenheit ist unsere
zentrale Kennzahl. Diese konnten wir
im letzten Jahr auf 96,5 % steigern.

Bitte unterstiitzen Sie uns auch weiter-
hin durch Ihre ehrliche und konstruktive
Meinung.”




12 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - EZD

EZD 51, EZD 52 // Zahnstangengetriebe
500 N

— Zahnstangengetriebe zur Betdtigung von leichten Klappen.

— Geteiltes (zweiteiliges) Stahl-Zahnstangengetriebe in einzigartigem,
neuem Design fiir Dach- oder Seitenluftungen aller Art in Gewachs-
hausern, z. B. Cabrio Liftungen.

— Ineinandergreifendes zweiteiliges Stahlritzel 1”. Das einschnappende
Kunststoffgehause dient als Lager und als Gleitblock fiir die Zahnstange.

— Zahnstangen in verschiedenen Langen - gerade oder gebogen - lieferbar.
Hergestellt aus verzinktem Stahl mit 3 mm Wandstarke. Lieferung inkl.
Fensterblgel. Belastung 500 N = 115 lb.

Schnelle Installation dank einzigartigem Design.
Schneller Austausch ohne Demontage der Antriebswelle.

N7

Kompatibel mit Standard Zahnstangengetrieben.

— Auch erhaltlich als EZD 51 in kostenglinstiger einteiliger Ausfiihrung.

Hinweise:
— Getriebe geeignet fiir gerade und gebogene Zahnstangen.

— Klemmringschrauben mit 12 Nm anziehen.

— Patent angemeldet!

— Siehe auch Videoanimation auf unserer Internetseite.

68[2,68] 7[0,28]

11[0,43]

26[1,02]

46[1,82]

117[4,61]

50[1,97]

.|

®34,5[1,36]

105[4,14]

25[0,98]

mm [inch] -G— R
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KAPITEL 08 - EZD ZAHNSTANGENGETRIEBE 13

EZD 51 // Getriebe

500 N // einteiliges Stahlritzel

EZD 51.0253 61407.5102.53 500 138 22 0,4

EZD 52 // Getriebe

500 N // zweiteiliges Stahlritzel

EZD 52.0253 61407.5202.53 500 138 22 0,4

EZZ // Zahnstange

500 N // fiir EZD 51 und EZD 52

500 N // gerade

EZ755.0210 61407.5502.6510 850 1050 - 1,6
EZ755.0212 61407.5502.6512 1050 1250 - 2,0
EZ755.0214 61407.5502.6514 1250 1450 - 2,2
EZ755.0216 61407.5502.6516 1450 1650 - 2,6
EZ755.0218 61407.5502.6518 1650 1850 - 2,9
EZ7 55.0220 61407.5502.6520 1850 2050 - 3,2

500 N // gebogen

EZ755.1210 61407.5512.6510 850 1050 1000 1,6
EZ755.1212 61407.5512.6512 1050 1250 1000 2,0
EZZ55.1214 61407.5512.6514 1250 1450 1000 2,2
EZ755.1216 61407.5512.6516 1450 1650 1000 2,6
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14 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - LZG

LZG - Zuverlassig fur alle Anwendungen

¥ —LZG 24
' 13000-16000 N

LZG 20 und LZG 24 haben die gleiche
Getriebeiibersetzung und kénnen so-
mit auch in Kombination eingesetzt

werden.

— LZG 20
5500-10000 N

Modulare Losungen fiir alle
Venlogewachshauser moglich.

Universal einsetzbare Zahnstangengetriebe
ohne Selbsthemmung fiir hohe Lasten.

Fir das Verstellen von Klappen, Schiebern
oder Betatigungselementen wie Liftungen an
Gebauden, Hallen, Gewachshausern bieten
wir lhnen die linearen Zahnstangengetriebe
der Produktfamilie LZG an.

&

. — = Es steht eine breite Auswahl zur Verfiigung von
— : : 5500-16000 N. Angetrieben von den Elektro-
i N i antrieben EWA 10- EWA 16 stellt dies eine
a== 8V = : unschlagbare Kombination von Qualitat und
= Sicherheit dar.
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KAPITEL 08 - LZG ZAHNSTANGENGETRIEBE 15

Nummernschlussel

Getriebe

61420.1005.00

Ohne Zahnstange

5500 N = 05
LZG 20 = 61420. 10000 N =10
Version LZG 24 = 61424, 13000 N =13
.................................................. Kraft 15000 N = 16
. alle=0
Einbauart | 50 = 5
Zahnstangen- 60mm=6
hohe Hzd 70 mm =7
60 mm 1 2
o , . Stutzenbreite 80 mm -8
o ’ : I O SN U TSRO URRURUR PRSP
200 mm 7 _

Zahnstange

5500 N =05
10000 N =10 Lange
13000 N=13 T |
16000 N = 16 1100 mm =11
1250 mm =12
1400 mm =14 Anschluf3 an
Bohrung e Schubstange
1=1Bohrung horizontal 2 =1 Bohrung vertikal 4 =2 Bohrungen vertikal

Kopfdurchmesser 23,3 mm

MAAMAaacas INNNNNBNICHE  MNNERERCHY MHHH_.,

| Kopfdurchmesser 28,3 mm
M _ m Bezeichnung Artikelnr. = 8
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16 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - LZG

LZG 20 // Zahnstangengetriebe
5500-10000 N

— Extrem robustes Universal-Zahnstangengetriebe hochster Qualitat in
sehr kompaktem Design. Bei Stiitzenmontage minimalste Schatten-
bildung durch Antriebswelle unter der Rinne.

— Universelle Anwendung bei Abstand Zug-Druck-Rohr tber Gitter 40,
60 oder 200 mm sowie C-Profil 11,5 mm.

— Einfache Montage der Stiitzenversion mittels Klemmung um Stiitze -
Stlitzenabmessungen 80, 100, 120 oder 140 mm x 50, 60, 70 oder
80 mm moglich. Stlitzenabmessung bei Bestellung angeben!

— Stabiles Gugehause mit Kugellagern fir leichten Lauf. Getriebeteile
> \ aus hochvergiitetem Stahl, 10000 N Ausfiihrung zusatzlich gehartet.

— Sechskantwelle fiir einfache Montage von Prefabrohren mit wenig
Torsion und Spiel. Stabile Antriebswelle zur Durchleitung hoher
Momente. Befestigung auf dem Trager mit zwei Schrauben (bauseits)
mit Festigkeit 8.8.

— Zahnstange aus Stahl gefrast mit integriertem Anschluss fir 27 mm
Zug-Druck-Rohr.

— Standardfarbton DB 701 (Platingrau).

%

Die Zahnstange wird vorgefettet geliefert.

Stiitzenmontage —

Hinweis:

— Schweisskupplungen SKS inklusiv Schrauben missen separat bestellt
werden.

Gitterbindermontage —

Zahnstange Klemmset

Getriebe

Baugruppe Stiutzenmontage

Getriebe Zahnstange

Baugruppe Gitterbindermontage

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



KAPITEL 08 - LZG

ZAHNSTANGENGETRIEBE 17

LZG 20 > Stutzenmontage

LZG 20.10/20.30

Stitzenmontage
C-Profil 60 mm, 40 mm

36[142]

20[0,79]

LZG 20.70 200[7,87]

Stitzenmontage
C-Profil 200 mm

Hzd

oo

114[4,49 ]
140( 5,51 |

114[4,49

M10 x (C + 20mm)

C M10x(C+20mm)

361,42

86[3,39]

| i@ L m10

mm [inch] ‘G— \

LZG 20 // Getriebe

Stiitzenmontage

LZG 20.10 LZG 20.30

10000 N

Art.Nr. \%
[mm/n]

@‘SI &

140[5,51]

LZG 20.70

|

T

10000 N

L.ZG 20.10 61420.1005.00 61420.1010.00 33 133 b4 53
L.ZG 20.30 61420.3005.00 61420.3010.00 33 113 b4 53
L.ZG 20.70 61420.7005.00 61420.7010.00 33 273 b4 6,9
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18 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - LZG

Klemmset
Stiitzenmontage \\o

LZZ 20.9802 LZZ 20.9862

Rohrfiihrung Befestigungsschrauben
Version
L.ZZ 20.9802 61420.9802.01 - = 5/4" 0,3
LZZ 20.9862 61420.9862.10 80 100 M 10 0,1
LZZ 20.9862 61420.9862.12 100 120 M 10 0,1
LZZ 20.9862 61420.9862.14 120 140 M 10 0,1
LZZ 20.9862 61420.9862.16 140 160 M 10 0,1
LZZ 20.9862 61420.9862.18 160 180 M 10 0,1
LZZ 20.9862 61420.9862.20 180 200 M 10 0,1

— Zahnstange fiir Stiitzenmontage auswahlen auf S. 22

LZG 20 - Giebelmontage

LZG 20.60
Giebelmontage // C-Profil 11 mm

200(7,87] L

39]

112[ 4,41

86[3

‘oo

ps 5 60[2,36 | | | 8(0,31]

o|® 10[0,39 |
66/26 |

mm [inch] G‘ X

LZG 20 // Getriebe

Giebelmontage

LZG 20.60

10000 N 10000 N

LZG 20.60 61420.6005.00 61420.6010.00 33 1 85 87/ 64 50

— Zahnstange fir komplette Giebelmontage auswahlen auf S. 22
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KAPITEL 08 - LZG ZAHNSTANGENGETRIEBE 19

LZG 20 > Gitterbindermontage

LZG 20.20 // LZG 20.40
Gitterbinder // 60 mm, 40 mm

200(7,87 ]
80[3,15

112[ 4,41

| 70(2,76 |
175(6,89 |

mm [inch] ‘G— N

LZG 20 // Getriebe

Gitterbindermontage

LZG 20.20 LZG 20.40

10000 N

LZG 20.20 61420.2005.00 61420.2010.00 33 60 133 37 b4 50

LZG 20.40 61420.4005.00 61420.4010.00 33 40 113 37 b4 50

— Zahnstange fir komplette Gitterbindermontage auswahlen auf S. 22
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20 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - LZG

LZZ 20 // Zahnstange

Stiitzen- und Gitterbindermontage

1 Bohrung horizontal | 1 Bohrung vertikal

2 Bohrungen vertikal
Art.Nr.

Version F H L m
[N] [mm] [mm] [kg]

Kopf @ 23,3 mm

LZZ 20.0511 61420.8005.1113 61420.8005.1123 61420.8005.1143 5500 800 1100 4,2
LZ7 20.0512 61420.8005.1213 61420.8005.1223 61420.8005.1243 5500 950 1250 4,8
LZ7Z 20.0514 61420.8005.1413 61420.8005.1423 61420.8005.1443 5500 1100 1400 5,4
LZZ 20.0515 61420.8005.1513 61420.8005.1523 61420.8005.1543 5500 1250 1550 5,9
LZZ 20.1011 61420.8010.1113 61420.8010.1123 61420.8010.1143 10000 800 1100 4,2
LZZ 20.1012 61420.8010.1213 61420.8010.1223 61420.8010.1243 10000 950 1250 4,8
LZZ 20.1014 61420.8010.1413 61420.8010.1423 61420.8010.1443 10000 1100 1400 5,4
LZZ 20.1015 61420.8010.1513 61420.8010.1523 61420.8010.1543 10000 1250 1550 5,9
Kopf ¢ 28,3 mm

LZZ 20.0511 61420.8005.1118 61420.8005.1128 61420.8005.1148 5500 800 1100 4,2
LZZ 20.0512 61420.8005.1218 61420.8005.1228 61420.8005.1248 5500 950 1250 4,8
LZZ 20.0514 61420.8005.1418 61420.8005.1428 61420.8005.1448 5500 1100 1400 5,4
LZZ 20.0515 61420.8005.1518 61420.8005.1528 61420.8005.1548 5500 1250 1550 5,9
LZZ 20.1011 61420.8010.1118 61420.8010.1128 61420.8010.1148 10000 800 1100 4,2
LZZ 20.1012 61420.8010.1218 61420.8010.1228 61420.8010.1248 10000 950 1250 4,8
LZZ 20.1014 61420.8010.1418 61420.8010.1428 61420.8010.1448 10000 1100 1400 5,4
LZZ 20.1015 61420.8010.1518 61420.8010.1528 61420.8010.1548 10000 1250 1550 5,9

LZG 20 Zahnstangenkopfe

223,3mm// 2283 mm
1 Bohrung horizontal

3 282{052)] f % 082/032] |
d % =
& K B 236 . & .r‘,)ﬂ |60l 236 _
223,3mm// 2283 mm _ 29114 25/098] 21 i
1 Bohrung vertikal S
- _ SRR 111111111 [ W1
= e 18,2(0,32
2| '339 pe2032]| || o 3, 2| jan
4 % = X2 602,36
& B |_60[238] _| 5] 5 L B0i2.96) |
2233 mm// 2283 mm (1] goasr)__osiose] ] AT e

2 Bohrungen vertikal

mm [inch] ‘G— ]

{} LOCK BEWEGT

// LOCK MOVES

20 0,79

25/098]

200,79

\:)

W
(=]
‘.‘.’a

782 032
90[3,54 |

— Ermittlung der optimalen Zahnstangenlange siehe S. 23

20 0,79]

25/ 0,98

-

200,79

1-—

u*
-
\1).

©82/032
9'0_3.54
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KAPITEL 08 - LZG

ZAHNSTANGENGETRIEBE 21

Ermittlung der Zahnstangenlange
bei LZG 20/LZG 24 Tragerliiftung

Stiitzenmontage:

—> Auswahlverfahren und Berechnungsbeispiel:
Ermitteln Sie anhand dieses Verfahrens die Eingabewerte fiir die Berechnungsformel.

Erforderlicher Hub H [mm]:

Stiitzenabmessung C [mm]:

Eigene Werte verwenden

900

140

Eigene Eingabewerte

Ergebnis aus der Tabelle

Eigene Werte verwenden

Erforderliche Kraft F [N]: 10000

Zahnstangenkopf

Anzahl Bohrungen: 2

Stiitzenabmessung C | Einbauraum C¢ Getriebe Bohrungen 2xZE
[mm] [mm] [N] [mm] [Anzahll [mm]

Ermittlung Einbauraum Stiitze: Ermittlung Einbauraum Getriebe: Einbauraum Zahnstange
100 120 5500 LZG 20 114 : 1 120
120 140 “-p- 10000 176 20 114 — R ) 180 —

e > 140 160 — 13000 LZG 24 245
160 180 16000 LZG 24 245
— Bei Gitterbindermontage
ist der Einbauraum CE =0
v  /
Einbauraum C¢[mm] = 160 Getriebe-Breite GL[mm] = 114 2xZE[mm]= 180

— Berechnungformel und Berechnungsbeispiel:

Berechnen Sie anhand dieser Formel die erforderliche Zahnstangenldnge und wahlen Sie die nachst langere Zahnstange aus.
Sie konnen auch den Hub reduzieren und die nachst kiirzere Zahnstange verwenden.
Entsprechend des Kopfdurchmessers der Zahnstange (23,3 mm oder 28,3 mm) Artikelnummer auswahlen.

H [mm]

900 mm

2017 1 10

+ Cg[mm]

+ 160 mm

+ GL[mm] + 2xZE[mm] =L [mm]

+ 114 mm +

180 mm

= 1354 mm

— Kopfdurchmesser 23,3 mm // Ldnge 1400 mm

= Zahnstange

LZ7 61420.8010.1443

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



22 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - LZG

LZG 24 // Zahnstangengetriebe
13000-16000 N

— Extrem robustes Universal-Zahnstangengetriebe héchster Qualitat in
sehr kompaktem Design. Bei Stiitzenmontage minimalste Schatten-
bildung durch Antriebswelle unter der Rinne.

— Universelle Anwendung bei Abstand Zug-Druck-Rohr ber Gitter 40,
60 oder 60/200 mm.
— Einfache Montage der Stitzenversion mittels Klemmung um Stiitze -

Stitzenabmessungen 80, 100, 120 oder 140 mm x 50, 60, 70 mm oder
80 mm maglich. Stiitzenabmessung bei Bestellung angeben!

— Stabiles Gufigehause mit Kugellagern fir leichten Lauf. Getriebeteile

Stiitzenmontage — A
aus hochvergitetem Stahl.

— 30-mm-Sechskantwelle fir einfache Montage von Prefabrohren
mit wenig Torsion und Spiel. Stabile Antriebswelle (bis 750 Nm) zur
Durchleitung hoher Momente. Befestigung auf dem Trager mit zwei
Schrauben (bauseits) mit Festigkeit 8.8.
— Zahnstange aus Stahl (13000 N mit 25 x 35 mm /16000 N mit 30 x 40 mm)
gefrast mit integriertem Anschluss fir 27/32 mm Zug-Druck-Rohr.
Standardfarbton DB 701 (Platingrau).
Die Zahnstange wird vorgefettet geliefert.

9
%

Hinweis:

— Schweisskupplungen SKS inklusiv Schrauben miissen separat bestellt
werden.

Gitterbindermontage —

Getriebe Zahnstange Klemmset

Baugruppe Stiutzenmontage

Getriebe

Zahnstange

Baugruppe Gitterbindermontage

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



KAPITEL 08 - LZG ZAHNSTANGENGETRIEBE 23

LZG 24 > Stutzenmontage

LZG 24.10 L
Stlitzenmontage // 60 mm 585(23] Cc ___ _574[226]
Q
I
4gl = | B
o | © 30[1,18] \
Q 8 =] 257.5[10,14] M12 x (C+25mm
- o™
¥ 272,5(10,73]
LZG 24.30 ) 250[9.84] L:
Stiitzenmontage // 40 mm B 575[2.26] _ c _57.4[2,26] 2
=T
< lE")
T =
LY
N SN0 o g . =
E = T \M12x (C+25mm)
7B Hli=] e 204[116] | |-
o 2| &
= & 234,4(9,23
244,4|962
LZG 24.70 250[9,84 | L
Stlitzenmontage // 200 mm 272,5(10.73] c
57,5(2,26 |
M12x (C +25mm )
~
S| ;]
o .5
A e
3] g M e _[
2
215[8,46 ] J__- &
30[“8]. 30[1,18] | 76 24.10 =]
- 257,5[10,14 seperat bestellen
mm [inch] G— [ ]

LZG 24 // Getriebe

Stiitzenmontage

LZG 24.70

LZG 24.10 LZG 24.30

13000 N 16000 N 13000 N 16000 N
Art.Nr. Art.Nr.

LZG 24.10 61424.1013.00 61424.1016.00 33 60 77 95 12,0
LZG 24.30 61424.3013.00 61424.3016.00 33 40 77 95 12,0
LZG 24.70 61424.7013.00 61424.7016.00 33 200 77 95 14,5
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24 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - LZG

Klemmset _.
Stiitzenmontage \\

LZZ 24.9802 LZZ 24.9862
Rohrfiihrung Befestigungsschrauben

Version

LZ7 24.9802 61424.9802.01 - 5/4" - 0,5
LZ7 24.9802 61424.9802.02 - 2" - 0,5
LZZ 24.9862 61424.9862.11 80 M 12 110 0,1
LZ7 24.9862 61424.9862.13 100 M 12 130 0,1
LZZ 24.9862 61424.9862.15 120 M 12 150 0,2
LZ7 24.9862 61424.9862.17 140 M 12 170 0,2
LZ7 24.9862 61424.9862.19 160 M 12 190 0,2

— Zahnstange fiir Stiitzenmontage auswahlen auf S. 27

LZG 24 > Gitterbindermontage

LZG 24.20
Gitterbinder // 60 mm

300(11,81]

75[2,95]
275(10,83]

133[5,24]
60[2,36]
42,5[1,67]

mm [inch] G S

LZG 24

Gitterbindermontage

LZG 24.20

13000 N
Art.Nr.

16000 N
Art.Nr.

13000 N 16000 N

LZG 24.20 61424.2013.00 61424.2016.00 33 60 77 95 12,0
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KAPITEL 08 - LZG ZAHNSTANGENGETRIEBE 25

LZZ 24 // Zahnstange

2 Bohrungen vertikal | 2 Bohrungen vertikal
Kopf ¢ 23,3 mm Kopf ¢ 28,3 mm

F H L ZH ZB m
[N] [mm] [mm] [mm] [mm] [kgl
800 35 25 6,7

L77 241312 61424.8013.1243 = 13000 1250

LZ7 241314 61424.8013.1443 61424.8013.1448 13000 1000 1450 I5 25 7.8
LZ7 241316 61424.8013.1643 61424.8013.1648 13000 1200 1650 85 25 9,7
L7724.1318 61424.8013.1843 61424.8013.1848 13000 1400 1850 89 25 11,0
LZ27 24.1320 61424.8013.2043 61424.8013.2048 13000 1600 2050 89 25 12,2
L77 241322 61424.8013.2243 61424.8013.2248 13000 1800 2250 89 25 12,1
LZ7 241324 61424.8013.2443 61424.8013.2448 13000 2000 2450 89 25 13,2
L77 241612 61424.8016.1243 = 16000 800 1250 40 30 9,9
LZ7 241614 61424.8016.1443 61424.8016.1448 16000 1000 1450 40 30 11,5
LZ7 241616 61424.8016.1643 61424.8016.1648 16000 1200 1650 40 30 13,9
LZ724.1618 61424.8016.1843 61424.8016.1848 16000 1400 1850 40 30 15,7
LZ7 24.1620 61424.8016.2043 61424.8016.2048 16000 1600 2050 40 30 17,4
LZ7 241622 61424.8016.2243 61424.8016.2248 16000 1800 2250 40 30 17,8
LZ7 241624 61424.8016.2443 61424.8016.2448 16000 2000 2450 40 30 19,5

— Ermittlung der optimalen Zahnstangenlange siehe S. 23

LZG 24 Zahnstangenkopf
2 23,3 mm
2 Bohrungen vertikal

90[3,54]
35(1,38 40/157] | 25(0,98]
#8,2/0,32
/0 .._‘__.,..__..._ e
.:I‘g?)

2017 1 10

LZG 24 Zahnstangenkopf
2 28,3 mm
2 Bohrungen vertikal

90[3,54]

25[0,98]

mm [inch] ‘G‘ R
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26 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - UBL

UBL 31, UBL 54 // Zahnstangengetriebe
2500-5000 N

— Spezial-Zahnstangengetriebe zur Betatigung der Schaukelliftung in

o
= Venlo-Gewachshausern.
Getriebe mit Ritzel + Zahnstange aus Stahl, gefrast, gehartet;
UBINS\NSN mit Fiihrungsrollen fir C-Profil.

9

— Zahnstangenfihrung und Fiithrungsrollen aus hochwertigem
Gleitkunststoff.
%
9

Montage in C-Profil (CP) 40 x 50 x 2 mm ab Werk. Antrieb mit
Rohr + Schweiflkupplungen usw.

Erforderliches Drehmoment fir ein UBL bei voller Belastung:
T1=40 Nm.

— Zahnstangenfett LUB 73 im Lieferumfang.

Option:
— Rinnenbiigel RB 24 (Rinnenbiigel RB 23 ist im Serienumfang enthalten).

Hinweis:

— Schweisskupplungen SKS inklusiv Schrauben miissen separat bestellt

werden.
UBL 31.0750 H + 140mm
] 200[7,87]
2
(=]
40[1,57] L 'g'
2[0,08] &l =i
o ko Y s
feo,
5
fcd
E Sl
- Kl
37[1,46) ]
|
73[2,87] pa i
RB 23
UBL 54.0750 - H + 260mm
H
129[5,08]
40[1,57] — _SW 2§
~
2[0,08] 2
=
L L
-
o
&,
1 ¢
10[0,39]
40[1,57]

: . mm [inch] G‘ X
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KAPITEL 08 - UBL ZAHNSTANGENGETRIEBE 27

UBL 31, UBL 54 - X

2500-5000 N

UBL 31 UBL 54
(mitRB 23] (mitRB 23] S

Version v

UBL 31.2502 61410.0266.07 2500 700 - 66 40 1:1 - - ohne C-Profil, ohne RB! 51
UBL 31.2502 61410.0266.09 2500 900 - 66 40 1:1 - - ohne C-Profil, ohne RB! 6,0
UBL 31.0750 61410.0266.0750 2500 700 2908 66 40 1:1 3200 919 UBL31+CP+RB23 17,3
UBL 31.0950 61410.0266.0950 2500 900 3708 66 40 1:1 4000 1119  UBL31+CP+RB23 18,3
UBL 54.0751 61413.0566.07 5000 700 - 32 40 2,75 :1 - = ohne C-Profil, ohne RB! 12,0
UBL 54.0951 61413.0566.09 4000 900 - 32 40 2,75 :1 - = ohne C-Profil, ohne RB! 12,8
UBL 54.0750 61413.0566.0750 5000 700 2908 32 40 2,75:1 3200 950 UBL54+CP+RB23 19,2
UBL 54.0950 61413.0566.0950 4000 900 3708 32 40 2,75:1 4000 1150  UBL54+CP+RB23 212

UBL 31.1029 61410.9810.29 - = 2908 = - = 3200 = C-Profil 7,0
UBL 31.1037 61410.9810.37 - = 3708 = - = 4000 = C-Profil 10,0
UBL 54.1029 61413.9810.29 - = 2908 = - = 3200 = C-Profil 7,0
UBL 54.1037 61413.9810.37 - - 3708 - - - 4000 - C-Profil 10,0
UBL 54.0223 61413.9802.23 - - - - - - - - Rinnenbigel RB23 0,9

Motorkonsole (Set aus C-Profilen, RB 23 und MPL 61-Laschen, dto. mit RB 24)

UBL 54.1129 61413.9811.29 - - - - - - - - Motorkonsole mit RB23 19.0
UBL 54.1329 61413.9813.29 - - - - - - - - Motorkonsole mit RB24 23,0
Option

UBL 54.0224 61413.9802.24 - - - - - - - - Rinnenbigel RB24 1.5

RB 23 // Ri biigel
// Rinnenbiige Option:

RB 24 // Rinnenbligel

=126 mm UBL 31
At ] =146 mm UBL 54

MPL 61 // Montageplatten
— Motorkonsole

= 330[12,99 ]
(=]
E3
?11[0,43] @13[0,51] >
s Ko
£ 290[11,42] mm linchl - -EF @)-
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28 ZAHNSTANGENGETRIEBE KAPITEL 08 - SZG

SZG 35 // Zahnstangengetriebe
500 N

— Spezial-Zahnstangengetriebe zur Betdtigung von Schattierungen oder
Energieschirmen in Gewachshausern.

— Stahlgehause. Alle Ritzel und Zahnrader aus Stahl.
— Gestanzte U-Zahnstange aus Stahl, sendzimir-verzinkt.
— Zahnstangenfett LUB 73 im Lieferumfang.

Option:

— SZG 35.0551 mit Gehduselaschen einseitig ..nach links” gebogen.

Hinweis:

— Schweisskupplungen SKS inklusiv Schrauben miissen separat bestellt

werden.
SZG 35.0502
L
=
87[3,42] = 60(2,36
50[1,97] e
‘1_
'E‘ g
S| 8
_ S
® 2
© 7
w
0
28[1,1]
120(4,72] 200[7,87]

98[3,86]
113[4,45]

mm [inch] —G— X
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KAPITEL 08 - SZG ZAHNSTANGENGETRIEBE 29

SZG 35 // Getriebe

SZG 35.0502

Version

SZG 35.0502 61435.0552.0002 500 1850 81 1.7 :1 9 3,0
Option
SZG 35.0501 61435.0551.0002 500 1850 81 1.7 :1 9 3,0

* F2 ist der maximale Wert bei kurzzeitiger Uberlast, bsp. bei ReiBen des Schattiergewebes.

Option:
SZG 35.0501 // Getriebe

71,5[2,81]

mm [inch] G’ \

SZZ 35 // Zahnstange

SZZ 35 SZA 35.05 SZZ 35.4308

Version Art.Nr. F Le L m

(N] (m] [mm] kgl
SZ7 35.0530 61435.0555.30 500 3,0 2941 59
SZ7 35.0532 61435.0555.32 500 3,2 3142 6,0
SZ7 35.0536 61435.0555.36 500 3,7 3594 7,2
SZ7 35.0540 61435.0555.40 500 4,0 3946 7,9
S77 35.0545 61435.0555.45 500 4,5 4448 8,8
S77 35.0549 61435.0555.49 500 50 4939 10,0

Version

SZA 35.0532 61435.0558.3201 28,2 31,0 Adapter fir Rohr g 32 x 1,5 mm, mit Schrauben 0,3
S77 35.4308 61435.9801.43 - - Gegenscheibe // 8 43 x 6 mm 0,1
S$77 35.05 SZA 35.0532 R
Adapter : ;
o 190/(7.48]
5 =
=, 3[0,12] 49(1,942] 79(3098 | =
g ‘Nj
39(1523] | &
=
L 250,98 | LOCK

©8,2(0,323] I
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KAPITEL 09 - INHALT

GETRIEBE 1

Getriebe

SGS // Scherengetriebe
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2 GETRIEBE KAPITEL 09 - SGS

SGS 80 // Scherengetriebe
200 N

— Selbsthemmendes Scherengetriebe zur Betatigung von Liftungs-
klappen in Wintergarten, Biirogebduden oder an Glasfassaden.

— Keine in den Raum ragenden Betatigungselemente wie z. B. Zahnstangen,
deshalb problemlose Montage von innenliegenden Schattierungen.

— Komplettes Set bestehend aus Scherengetriebe, Fensterbligel und
einem Wellenlager. Montage auf Antriebswelle g 22 mm mit drei
Druckschrauben.

— Schere aus Edelstahl, Spindel und Gleitmuttern aus Spezialkunststoff.
— Antriebsdrehmoment T1 je Scherengetriebe 8 Nm.

Siehe Anwendung Reihenliiftung > Kapiteln

©®23[0,89]

506[19,94]

mm [inch] ‘G— -

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES 2017 110



KAPITEL 09 - SGS

SGS 80

200N

GETRIEBE

SGS 80.0206

Y

200,79

——

| 60(2.36] _|
80315 _

2017 1 10

62080.0201.06 200 600 26 100 Set inkl. 1 x Wellenlager 1.9
S6580.0209  62080.0201.09 200 950 26 126 SetinkL. 1 x Wellenlager 2,9
SGZ 80.9802 SGZ 80.9803 BKS 35.0622 ARV 60.1034
Version Art.Nr. Info m
[kgl
S5GZ80.9801 62080.9801.01 Antriebswelle // L =3000 mm, g 22 mm 3,1
SGZ 80.9802 62080.9802.01 Abdeckprofil // L = 3000 mm // B =83,5mm // H=55mm 2,9
SGZ 80.9803 62080.9803.01 Wellenlager 0,1
BKS 35.0622 20735.0665.22 Buchskupplung 0,3
ARV 60.1034 81660.1034.2206  Rohrverbinder 0,2
SGZ 80.98 BKS 35.06 ARV 60.10
Wellenlager Buchskupplung Rohrverbinder
< _65[256] _
= ‘ 15(0,59 E 602,36 ©34,5(1,36 |
- 22 S[05e] 8 13/059] ‘ o 401,57 . |@225[089]
'F:l %i ‘ 770,28 | ! Y : |
=] = | - ( )
e !

mm [inch] G‘ X
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4 GETRIEBE KAPITEL 09 - VRE

VRE 30 // Schneckengetriebe
200 Nm

— Kompaktes Schneckengetriebe zur Betatigung von Hebe- und
Senkanwendungen im Anlagenbau.

— Zur Verteilung von Kraften in Verbindung mit selbsthemmenden
Wellenantrieben EWA/HWA und Zahnstangengetrieben.

— Extrem robustes und geschlossenes GuB3gehause.

— Wartungsfrei durch Lebensdauerschmierung.

— Antriebswelle 26 mm fir 1"-Rohr, ein- oder beidseitig.
— Antrieb tiber Hohlwelle 34,5 m fiir 1"-Rohr.

k. VRE 30.02
VRE 30.01 VRE 30.02
2. Wellenende
209[8,23]
118 4,65 91[3,58 |
s, ) 59(2,32] 141[5,55| 35[1,38]
o 15[0,59] | 71[28 28[1,08 150,59 |
3 [~
] i
15(0s9)l ® w
o
.
—_ < $10,2[0,4]
o -
= #10,2(0,4] ’% '8"
& 35[ 1,38 F| =
s 3 <
mm [inch] G

Version

rechtsgangig

VRE 30.0101 62130.0101.0001 200 18:1 4,5
VRE 30.0201 62130.0201.0001 200 18:1 4,8
linksgangig

VRE 30.0102 62130.0102.0001 200 18:1 4,5
VRE 30.0202 62130.0202.0001 200 18:1 4,8
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KAPITEL 09 - VRE

GETRIEBE 5

T T ———————
VRE 20, VRE 26 // Schneckengetriebe

200-400 Nm

VRE 26 —

VRE 20

175[6,9]

130[5,12]

©
o4
©
e
@

8(0,31]

mm [inch] G‘ X

Version

180[7,09
210[8,27 |

175(6,89

— Selbsthemmendes Schneckengetriebe zur Betatigung von Hebe-
und Senkanwendungen in Gewdchshausern, Hallen und Stallen,
sowie im Anlagenbau.

— Zur Verteilung von Kraften in Verbindung mit Wellenantrieben
EWA/HWA und Zahnstangengetrieben.

Durch Spezialgetriebefettfillung nahezu wartungsfrei.
Antrieb (Welle A) und Abtrieb (Welle B) bei We 06 (rund 26 mm)

mit Rohr 1” direkt oder bei We 63 (6-kt. SW 23 mm) und We 66
(6-kt. SW 26 mm] mit Kupplung.

N2

Option:
— VRE 20 auch als VRE 22 mit durchgehender Schnecke erhaltlich.

VRE 26
190,5(7,5] ™
140(551] |« 175(6,89] 83327
70[2,76 ] 6[024] | ©11[0,43]
17(0,67 ]

Welle A Welle B

VRE 20.0606 62120.2021.0606 200 21:1 We 06 We 06 6,0
VRE 20.0666 62120.2021.0666 200 21:1 We 06 We 66 6,0
VRE 20.6366 62120.2021.6366 200 21:1 We 63 We 66 6,0
VRE 26.6366 62126.4031.6366 400 31:1 We 63 We 66 11,5
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6 GETRIEBE

KAPITEL 09 - VRE

T e
VRE 73, VRE 75, VRE 76 // Schneckengetriebe

50-250 Nm

— Extrem robustes, selbsthemmendes Schneckengetriebe zur hochprazisen
und sehr langsamen Betatigung von Elementen, z. B. Sonnenschutz-
lamellen an Fassaden, Verstelleinrichtungen im Maschinenbau.

— Alle nach auflen gefiihrten Getriebeteile in Edelstahl, absolut
wartungsfrei. Stabiles Aluminiumgehduse, komplett abgedichtet.

— Minimalstes Spiel. Qualitats-Kugellager fiir extremen Leichtlauf.

- Antrieb (Welle A) mit 6kt SW 17 und Abtrieb (Welle B) mit Prazisions-
Vielzahn.

Hinweis:

— T dyn. Dauer: dauernde dynamische Belastbarkeit.
T dyn. kurz: kurzzeitige dynamische Belastbarkeit.
T statisch: statische Belastbarkeit bis 1200 Nm.

VRE 73 VRE 75
= 150(5,91] 98[3,87] cE o 170(6,69] 61,5[2,42]
2 = ygs =
ik 90[3,54 | 9 = 153[2.1] 23 ) =
=1 (=} v = o 2] o
<t — — = O w 2‘
o @ o
s g = 8
A & — A
b
o
22(087] g = 22(0,87]
10.87] 3 ~ i g
r 1 24[0,94 |
irzdil 23(0,89] S SW 17 52,5[2,07] .| 24064
52,5(2,07 | 3 6124]|
105[4,13 | 122[4,8]
VRE 76
250(9,84 |
157/6,18 ] 29[1,12]

__80[3,15]

18,5[3,091 35(1,38]

65(2,56]

—A
230,92 ]

90/ 3,54 |
180(7,09]
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24[0,96]

KVZ
DIN 5481
30x34mm |

mm [inch] G ]
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KAPITEL 09 - VRE GETRIEBE 7

VRE 73, VRE 75, VRE 76

50-250 Nm &

VRE 73.0938 VRE 75.1550 VRE 76.2550
ey frucy I
[Nm] [Nm]
VRE 73.0938 62173.0938.9071 50 90 150 38:1 VZ-Welle 21 x 24 mm 2,0
VRE 75.1550 62175.1550.9074 120 150 450 50:1 VZ-Nabe 30 x 34 mm 2,5
VRE 76.2550 62176.2550.9083 200 250 1200 50:1 VZ-Nabe 30 x 34 mm 4,0

Zubehor
& ¢ o

VRZ 76.9801 VRZ 76.9802 LZZ 46.3314

Version Art.Nr. Info

m
[kgl
VRZ 76.9801 62176.9801.3402  Zapfen 08
VRZ 76.9802 62176.9802.1701 Kupplung 0.2
LZ7 46.3314 87102.3314.20 Kupplung 0.1
VRZ 76.9801 VRZ 76.9802 LZZ 46.3314
Zapfen Kupplung Kupplung
125[&] 52(2.05] 4?5:1‘85]
eefz8] .. s 26/1,02) ®30[1.18] 23,5/0,93]_ __ #30[1,18]
E | =K =
yEE = 5 3E3
k] e a M6

mm [inch] —G— R
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8 GETRIEBE KAPITEL 09 - USG

T T ————————
USG 10 // Umlenkgetriebe

70 Nm
— Umlenkgetriebe zur Betatigung von Liiftungswellen mehrschiffiger
Gewachshauser, als Umlenkgetriebe zwischen zentraler Antriebswelle
und Schneckengetriebe VRE im First.
— Wellenausgang nach oben bis max. 34°.
— Stahlgehause mit Stirnradgetriebe, gehartet.
— Hohlwelle zum Durchfiihren des zentralen Antriebsrohres 1°.
— Belastungsrichtung und Einbaulage beliebig, max. Drehzahl 40 rpm.
Hinweis:
— Bitte fragen Sie bei Verwendung anderer Verbindungsrohre den
passenden Adapter an.
— Weitere USG-Getriebe in verschiedenen Grofien sind erhaltlich.
Bitte fragen Sie an.
USG 10 USG 10.26
ohne Gelenkkupplung mit GKN // Gelenkkupplung und Adapter
GKN Ad.
166(6,54 | , 49[1,95] 57[2,23]
6(0,24] 21[0,83]
14[055] | | 15[0,59] 17[0,67]
1 n
8 ~
= = <l
o &;m] = e
2w = 3’ + e &
2| 2] = | w
21 & & - o
8|8 )
- oW i
] = |m -
70[2,76] |56[2.2 sle 11[0,43 |
©10,2[0,4] 40[1,57 |

mm [inch] ‘G—
Version T Abtrieb T Antrieb
[Nm] [Nm]
USG 10.0070 62410.0511.00 70 82 11 Ohne Gelenkkupplung + Adapter 3,0
USG 10.2670 62410.0511.26 70 82 11 Mit Gelenkkupplung + Adapter 3,6
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KAPITEL 09 - KGO GETRIEBE 9

KGO 31 // Umlenkgetriebe
150 Nm

— 90°-Umlenkgetriebe zur Betatigung von Liiftungswellen in Gewachs-
hausern, Hallen und Stallen, im Anlagenbau zur Verteilung von Kraften;
in Verbindung mit unseren selbsthemmenden Wellenantrieben.

— GuBgeh&use mit Kronrad und Stirnrad aus Stahl (ahnl. Kegelrad).
Gehause abgedichtet.

- Welle A: We 07 (g 26 mm) fiir 1°-Rohr. Welle B: We 06 (¢ 26 mm)
fir 1°-Rohr.

— Antriebsdrehzahl max. 40 1/min.

Hinweis:

— Alle Wellen sind gleichermaflen als Antriebswelle
bzw. Abtriebswelle geeignet.

250[9,84]
200(7,87]
g deinne 120[4,72
S r 130(5,12) o 903,54
2l $»11[043] | | L | <~
w
o™ —
S )
- B hig)
=y | &~
o 18
S I 1©910,2[0,40] . - ®
o 15[0,59]
I [
(&'}
()
=T
—{ — O_
3|3 N
~|o o A
0lo 1)
- ©26[1,01]

mm [inch] ‘G‘ S

T Abtrieb T Antrieb

[Nm] [Nm]

KGO 31.1115 62510.1115.06 150 210 1:1 40 8,1
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10 GETRIEBE KAPITEL 09 - KGO

KGO 32 // Umlenkgetriebe
150 Nm

— 90°-Umlenkgetriebe zur Betdtigung von Liiftungswellen in Gewdchs-
— KGO 32 hausern, Hallen und Stallen, im Anlagenbau zur Verteilung von Kraften;
inkl. Bolzen in Verbindung mit unseren selbsthemmenden Wellenantrieben.

GuBgehause mit Kronrad und Stirnrad aus Stahl (&hnl. Kegelrad).
Gehause abgedichtet.

Welle A: We 07 (¢ 26 mm) fiir 1”-Rohr. Welle B: Hohlwelle (¢ 35 mm)
fir 1"-Rohr.

Zur einfachen Verbindung mit dem Antriebsrohr ohne Bohren
empfehlen wir die Version KGO 32 mit Klemmring.

Antriebsdrehzahl max. 40 1/min.

N R N 2

Hinweis:
— Klemmringschraube mit 25 Nm anziehen!

— Alle Wellen sind gleichermaBlen als Antriebswelle
bzw. Abtriebswelle geeignet.

KGO 32
inkl. Klemmring —

KGO 32 KGO 32
inkl. 2 Bolzen inkl. Klemmring
250[9,84]
3 156 [6.14] —
_ @
& 128(5,04 L e ®70[2,76] ©10,2(0,4]
I~ i O_ - L& ;
K wl o
o —
8 &
4 ] 5 |
L CD_ — =
L - o] ol
| W || s102(04] 2 B 89
= et —
9] S 3 2
15[0,59] o o S ©
T 2 @-
&_
3| o
| O
=~ S Ij‘)26[1,02] A
8 o
mm [inch] ‘G—'
Version Art.Nr. T Abtrieb T Antrieb i Info m
[Nm] [Nm] [kgl
KGO 32.1115 62512.1115.7301 150 210 1:1 Inkl. Bolzen 7,6
KGO 32.1115 62512.1115.7320 150 210 1:1 Inkl. Klemmring 8,2
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KAPITEL 09 - KRG GETRIEBE 11

KRG 23 // Umlenkgetriebe
350 Nm

— Leistungsstarkes Kegelradgetriebe 90° mit hohem Wirkungsgrad.
— Einbaumafe abgestimmt auf unsere Elektroantriebe EWA.

— Gufgehause mit Kegelrdadern aus gehartetem Stahl, nicht
selbsthemmend. Gehduse abgedichtet.

- Antriebswelle und Abtriebswelle We 66 (6kt-SW66).

— Montagewinkel MPL in jeder 90° Stellung mit Schenkel nach
auflen oder innen montierbar.

— Antriebsdrehzahl max. 40 1/min.

— Alle Wellen sind gleichermafBlen als Antriebswelle
bzw. Abtriebswelle geeignet.

280[ 11,02 ]
o182[717]
R AL 75[295]
| _22]087] 32,5|1,2af__ _
- 3l =
3% S g
2~ Hi

"'-.[.

6(024] |

o

701276 |

221(8,69 ]

mm [inch] G‘ X

T Abtrieb T Antrieb

[Nm] (Nm]
KRG 23.1140 62523.1140.66 350 370 1:1 7.7

Zubehor

l;“

Version Art.Nr. Info m
[kl
MPL 56.1012 82556.1012.11 Montagewinkel inkl. 4 Schrauben 0,7
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KAPITEL 10 - INHALT

ZUBEHOR 1

Zubehor

ALD/ELD/KLG // Stehlager

ALD 11, ALD 15, ELD 12, ELD 16

MPL // Montageplatten

MPL 22, MPL 32 ’ 4

WRO/WRV/WRZ // Wickelsysteme

WRO 22, WRV 50 / 16

HKU // Handkurbeln

HKU 01, HKU 02 22

LUB //'Schm'ier‘mit'tel

LUB 50, LUB 73, LUB 20
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2 ZUBEHOR KAPITEL 10 - ALD

ALD, ELD // Lager

—ALD 11
ELD 12

— Stehlager zur Verwendung bei leichten Lasten, z. B. in Kombination
mit Zahnstangengetrieben AZD und EZD.

— Lager ALD (Aluminiumplatte) und ELD (Stahlplatte)
mit Bronzelagerring.

— Fir Lagerung 1"-Rohr, DIN 2440 / 2441 ¢ 33,7 mm.
— Weitere Lager auf Anfrage.

Hinweis:
— Lager ALD 19 mit geteiltem Kunststofflager, fiir nachtragliche
ALD 19 Montage oder Reparatur.
ALD 15 —
ELD 16

Fiir AZD und EZD -> Siehe Kapitel n

ALD 11 //ELD 12 ALD 15 //ELD 16 ALD 19

3614

LL

mm [inch] -G— S

Version Art.Nr. LL Info m
[mm] [kgl
Alu
ALD 11.9807 61405.9811.07 70 gewinkelt 0.1
ALD 11.9809 61405.9811.09 90 gewinkelt 0.1
ALD 11.9812 61405.9811.12 120 gewinkelt 0.1
ALD 15.9807 61405.9815.07 70 gerade 0.1
ALD 15.9809 61405.9815.09 90 gerade 0.1
ALD 15.9812 61405.9815.12 120 gerade 0.1
ALD 19.9809 61405.9819.09 90 geteilt 0.1
Stahl
ELD 12.9807 61405.9812.0703 70 gewinkelt 0.2
ELD 12.9809 61405.9812.0903 90 gewinkelt 0.2
ELD 12.9812 61405.9812.1203 120 gewinkelt 0.2
ELD 16.9807 61405.9816.0703 70 gerade 0.1
ELD 16.9809 61405.9816.0903 90 gerade 0.2
ELD 16.9812 61405.9816.1203 120 gerade 0.2
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KAPITEL 10 - KLG ZUBEHOR 3

KLG 35 // Lager

— KLG 35.9839 — Stehlager mit wartungsfreiem Kugellager fiir Lagerung 1”-Rohr,

DIN 2440 / 2441 ¢ 33,7 mm.
— Zur Verwendung bei schweren Lasten.

— Unterlagen fiir verschiedene Wellenhohen.

— KLG 35.9820
KLG 35.9830
KLG 35.9839
®35[1,38] —
w0
'.n.
g a -
3 5
R <)
&
0
s
Unterlage KLG 35.9820 // KLG 35.9830
] 130[5,12]
P~
x , 106 [4,17] _ [ 12[0,47) LL
o
= =
. I.(j—
| o
<
mm [inch] ‘G’
Version Art.Nr. Info m
[kgl
KLG 35.9839 61405.9820.39 Stehlager 0,6
KLG 35.9820 61405.9820.9802 Unterlage // LL = 20 mm fir Wellenhéhe 60 mm 0,3
KLG 35.9830 61405.9820.9803 Unterlage // LL = 30 mm fir Wellenhéhe 70 mm 0,4
2017 110
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4 ZUBEHOR KAPITEL 10 - MPL

MPL 22, MPL 32 // Montageplatten

— Montageplatten zur FuBbefestigung fiir EWA und EZW, zum
Anschweiflen oder Anschrauben an Trager oder Stiitze.

Hinweis:

— Die zum Anschrauben erforderlichen Locher bei der Montageplatte
MPL 22 sind zusatzlich zu bohren.

MPL 22 MPL 32

200(7,87]

220 (8,66
32,5[1,28] |  155(6,1] 10[0,39]

80[3,15]

250 9,84 ]
205(8,07 ]

13[0,51]

250[9,84]

mmiinchl £ @)- 140[5,51]

Version

MPL 22.2225 82422.2225.0201 EWA 10/12/14/16, EZW 64 33

MPL 32.1210 82532.1210.0111 EWA 10/12/14/16 3,6
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KAPITEL 10 - MPL ZUBEHOR 5

MPL 42, MPL 46 // Montageplatten

~ MPL42 — Montageplatte zur seitlichen Befestigung fiir EWA.

— MPL 42 zum Anschweiflen oder Anschrauben an Trager oder Stiitze.

— MPL 46 zum Klemmen an Gitterbinder zum Beispiel im Venlo-Haus.
Variabel fiir verschiedene Gitterbinderabmessungen einsetzbar.

— Durch die Klemmfunktion ist bei der MPL 46 kein zusatzliches Bohren
erforderlich.

Hinweis:
— Die zum Anschrauben erforderlichen Lécher bei der Montageplatte
MPL 42 sind zusétzlich zu bohren.

MPL 42 MPL 46
fiir EWA 10-EWA 14 110[ 4,33 fiir EWA 10-EWA 16
752,95

55(2,17]

133[5,24]
55[2,17]

'
—

25/30/40/50
A

MPL 42
fir EWA 16

25/30/40/50

75[2,95]

mm [inch] ‘G— -

2017 110 {:} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



6 ZUBEHOR KAPITEL 10 - MPL

MPL 42

Version Art.Nr. A c m
[mm] [mm] [kl

EWA 10/12/14

MPL 42.1121 82442.1101.2104 218 163 1,2
MPL 42.1158 82442.1101.5804 584 529 3,9
MPL 42.1165 82442.1101.6504 645 590 51
EWA 16

MPL 42.1523 82442.1502.2304 238 163 2,9
MPL 42.1578 82442.1502.7804 785 710 12,5

MPL 46

Version Art.Nr. A B c D m
[mm] [mm] [mm] [mm] [kg]

EWA 10/12/14

MPL 46.1167 82546.1102.0001 675 110 350-400 8 6,0
MPL 46.1172 82546.1102.0002 725 110 400-450 8 6,2
MPL 46.1177 82546.1102.0003 775 110 450-500 8 6,5
MPL 46.1182 82546.1102.0004 825 110 500-550 8 6,7
MPL 46.1187 82546.1102.0005 875 110 550-600 8 7,0
MPL 46.1192 82546.1102.0006 925 110 600-650 8 7,2
MPL 46.1197 82546.1102.0007 975 110 650-700 8 7.4
MPL 46.1102 82546.1102.0008 1025 110 700-750 8 7,7
EWA 16

MPL 46.1572 82546.1502.0001 720 150 350-400 12 10,2
MPL 46.1577 82546.1502.0002 770 150 400-450 12 10,6
MPL 46.1582 82546.1502.0003 820 150 450-500 12 11,7
MPL 46.1587 82546.1502.0004 870 150 500-550 12 12,4
MPL 46.1592 82546.1502.0005 920 150 500-550 12 13,1
MPL 46.1597 82546.1502.0006 970 150 600-650 12 13,8
MPL 46.1502 82546.1502.0007 1020 150 650-700 12 14,5
MPL 46.1507 82546.1502.0008 1070 150 700-750 12 15,2
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KAPITEL 10 - MPL ZUBEHOR 7

MPL 56, MPL 58 // Montageplatten

— Gewinkelte Montageplatten zur seitlichen Befestigung fiir EWA.
— MPL 56 zum Anschweiflen oder Anschrauben an den Trager
oder der Stiitze.
—> MPL 58 zum Klemmen an Stiitze z. B. im Venlo-Haus, variabel fir
verschiedene Stiitzenabmessungen einsetzbar.

— Durch die Klemmfunktion ist bei der MPL 58 kein zusatzliches Bohren
erforderlich.

MPL 56 MPL 58
fur EWA 10-EWA 14 fir EWA 10-EWA 16

120, 124, 130, 140, 144,
150, 160, 170, 180

—1
=
= —
o )
= _] [is}
o3 o
S| & 2 ~
S r g.
(=} = —
2 — % o
ael T
o < o
= ey [ )
o Q| —
=) =
©
‘L R4
230[9,06]
110 4,33
200 (7,87
mm [inch] ‘G—
Version Info m
[kl
MPL 56.1114 82556.1115.11 EWA 10/12/14 1.3
MPL 58.2009 82558.2017.0971 EWA 10/12/14/16, nur Winkelplatte 52
MPL 58.2011 82558.2017.11 EWA 10/12/14/16 8,1
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8 ZUBEHOR KAPITEL 10 - ATR

ATR 06 // Seiltrommeln

— ATR 06.6001

— Seiltrommeln und Gurttrommel fir Elektroantriebe und Handantriebe
mit Abtriebswelle We 06 (g 26 mm, mit Querbohrung), mit Schraube M 10
zur Befestigung auf der Welle.

— Seildurchmesser D g = 4,0-6,0 mm (F = max. 5000 NJ.
— ATR 06.5403 sowohl links als auch rechts am Antrieb verwendbar.
— Gurtbreite B = 50 mm (F = max. 5000 NJ.

— Weitere Seiltrommeln auf Anfrage.

—— ATR 06.5401

Hinweis:
— Seil nicht im Lieferumfang enthalten.

— Angabe H ohne zwei Sicherheitswicklungen.

— ATR06.5410

ATR 06.9201

— GBA20.50

— ATR 06.6002
ATR 06.6003

— ATR 06.5403

Version .Nr. DIN 3069 Wickelart

D ¢ [mml]
ATR 06.6001 81006.6001.01 60 5-6 2,3 5,7 glatt 2,1
ATR 06.5401 81006.5401.01 54 4-5 2,6 6,2 glatt 0,7
ATR 06.5410 81006.5401.10 54 - - - glatt 0,7
ATR 06.9201 81006.9201.01 120 6 3,5 - glatt 2,5
ATR 06.6002 81006.6002.01 61 3 2,4 6,0 gerillt/links 2,3
ATR 06.6003 81006.6003.01 61 5 2,4 6,0 gerillt/rechts 2,3
ATR 06.5403 81006.5403.02 54 3 2,8 6,9 gerillt/links 0,9
Version
GBA 20.5015 81520.5010.0115 50 1500 0,2
GBA 20.5025 81520.5010.0125 50 2500 0,3
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KAPITEL 10 - ATR

ATR 06.6001

A-A . 99(3,9]

©6,5(0,26 | i

ATR 06.9201
A-A

A
A
570, A
el |
A
ATR 06.6002 // ATR 06.6003
A
I
|
A

$135[5,31]
©120[4,72]

A-A 99(3,9]
86[3,39]

<
m-.
22 [:4
o a
o
—
s
6,5/0,26 ] &=
@
N
1=
ATR 06.6003 ATR 06.6002
rechts-steigend links-steigend
> €«

mm [inch] ‘G— X

2017 1 10

ZUBEHOR 9

ATR 06.5401
A-A 96(3,78 | g
= o
86(3,39 g $12[0,47 | A
M10 (2x S L
Ak 3
= x|
g & i
al & =
g
;;3 |
= A
ATR 06.5410
A-A

e

®110(4,33]

ATR 06.5403

A-A 120[4,72
110[4,33 |
r -

M10 (2x)

©#100[3,94]
P26[1,02]

Adapter GKA wechseln

- GKA Adapter im Kapitel [H

®26[1,02]!

©6,5(0,25]

A..
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10 ZUBEHOR KAPITEL 10 - STR

STR 12 // Seiltrommeln

STR 12.54 // STR12.92:

— Kunststoff-Seiltrommeln fir Befestigung auf 1”-Rohr fiir VariVent®-
Systeme, Hubfenster, u.A.

— STR 12.5401

Trommel zweiteilig fir einfache und schnelle Montage.

Mit patentierter Klemmvorrichtung, kein Bohren mehr erforderlich!

Fir Seile bis 4 mm Durchmesser.

N N7

Version xx10 immer mit vormontiertem Drahtseil. Zum Gebrauchs-
muster angemeldetes Verfahren fir kontrolliertes Abwickeln des
Seils bei Montage.

STR 12.5410 —

STR 12.91 // Seiltrommel fur EazyVent®:

- Glatte Seiltrommel aus zwei Kunststoffhalbschalen (g 110 mm).

— Im Lieferumfang enthalten: Zwei Schrauben und zwei Sicherheitsmuttern.
— Nur fir Kunststoffseile geeignet.

— Spezielle Rille fiir Sicherheitswicklung vorhanden.

NNOURNIZA920i Hinweis:

— Angabe H ohne zwei Sicherheitswicklungen.

STR12.9210 —

—STR12.9101

Version DIN 3069

D g [mm]
STR 12.5401 81412.5401.10 54 3-4 4,1 - 0,6
STR 12.5410 81412.5410.40 54 3 4,1 Mit vormontiertem Drahtseil 1,0
STR 12.9201 81412.9201.09 120 3-4 58 - 0,8
STR 12.9210 81412.9210.60 120 3 58 Mit vormontiertem Drahtseil 1,3
EazyVent®
STR 12.9101 81412.9101.13 110 4 - - 0,7
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KAPITEL 10 - STR

STR 12.5401
168[6,61 ] ®80[3,15]
117[4,61] #34,2[1,35]
STR 12.9201
132(5,20 . »1386[5,35]
81(3,17] ©34,2[1,35]
STR 12.9101
195[7.68] $130[5,12]
15[0,57 |
130[5,12 ] $34,3[1,35

®90[3,54]

M6 (2x)

ZUBEHOR

11

mm [inch] ‘G— R
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12 ZUBEHOR KAPITEL 10 - STR

[
STR 22 // Seiltrommel-Einheiten

Kunststoff-Seiltrommel mit Befestigungskonsole fir
VariVent®-Systeme oder Hubfenster.

Trommel mit patentierter Klemmvorrichtung, kein Bohren
mehr erforderlich!

Mit 4 Halbschalenverbindern, inkl. Schrauben und
Sicherheitsmuttern.

Fir einfache und schnelle Montage ohne Sagen und Bohren
mit vorgebohrten 1”-Rohren.

Fir Seile bis 4 mm Durchmesser.

Al A SR 4

Version xx10 immer mit vormontiertem Drahtseil. Zum
Gebrauchsmuster angemeldetes Verfahren fiir kontrolliertes
Abwickeln des Seils bei Montage.

Hinweis:

— Angabe H ohne zwei Sicherheitswicklungen.

Version DIN 3069

D g [mm]
STR 22.5401 81422.5401.10 54 3-4 70 4,1 - 3,2
STR 22.5410 81422.5410.40 54 3 70 4,1 Mit vormontiertem Drahtseil 3,7
STR 22.9201 81422.9201.09 120 3-4 90 58 - 3.4
STR 22.9210 81422.9210.60 120 3 90 58 Mit vormontiertem Drahtseil 4,0
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KAPITEL 10 - STR

STR 22.54

600[23,62]

30[1,18]

300[ 11,81]

$34] 1,33)

250 9,84]

®33,7[1,33]

M10_| @6,5[0,26]
484[19,08]
500[19,69]
STR 22.92
600[23,62]
300[11,81] g
250[9,84]

$34[1,33]

$33.7[1.33)

484[19,06]

500[19,69]

mm [inch] G‘

2017 1 10
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14 ZUBEHOR

KAPITEL 10 - STR

T e
STR 41, STR 43, STR 45 // Seiltrommel-Einheiten

N N 2N 7

STR 41.5502

542[21,34]

Seiltrommelkonsolen fiir das VariVent® TF Diabolo System.

STR 41 (70 mm) Seiltrommelkonsole fiir einfach wickeln mit zwei
Halbschalenverbindern, inkl. Schrauben und Sicherheitsmuttern.
STR 43 (90 mm) obere Seiltrommelkonsole fiir doppelt wickeln.
STR 45 (90 mm) untere Seiltrommelkonsole fiir doppelt wickeln
inkl. Rollschlitten und Drahtseil mit zwei Halbschalenverbindern,
inkl. Schrauben und Sicherheitsmuttern.

Hinweis:
- Trommel 54 mm auch einzeln erhaltlich fiir 1"-Rohr mit Lasten bis

5000 N.

484[ 19,06]

460[18,11]

370[14,57]

®33,7[1,33]

147[5,79]

40[1,57]

©6.5[0,26] 140[5,51

LL

30[1,18] 70[2,76
40[1,57]

$10,5[0,41]

6,5[0,26] || ®10,5[0,41]

+

110[4,33]

+

125[4,92]

30[1,18]
60[2,36]
55[2,17]

I 250[9,84]

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES
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KAPITEL 10 - STR ZUBEHOR 15

STR 41, STR 43, STR 45

STR 41 STR 43

DIN 3060 Wickelart
g [mm]
STR 41.5501  81441.5501.10 5 70 gerillt/links = 4,5
STR41.5502  81441.5502.10 5 70 gerillt/links  Inkl. Klemmringen, GKT-Verbinder 5,0
STR 43.5501  81443.5501.10 5 90 gerillt/links = 4,7
STR 45.9501  81445.9501.10 5 90 gerillt/links  Inkl. Klemmringen, GKT-Verbinder, Rollschlitten, DST 10,8
STR 43.5501 // STR 41.5501
484[19.06]
460[18,11] T&?
12[0.47] =)
" ~
“
bl Y
5
s

@10.50.41]

370[14.57]

140[5,51]

6,5[0,25] ?D[2,?5|

g
1254.92] o
®10,5[0,41] 8
250[9,84]
mm [inch] G
STR 45.9501 542[21,34]
484[19,08]
40[1.57] 480[18,11] 2750108] . 7o[278]
30[1,18] ) 370[14,57] ) 12[0,47]

$33,7]1,33)

275[10,83]

200,5[7,89]
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16 ZUBEHOR KAPITEL 10 - WRO / WRV

T e
WRO 22, WRV 50 // Wickelrohr, Wickelrohrverbinder

— Wickelrohre und Wickelrohrverbinder zur Verwendung
z. B. bei VariVent®.

— WRO 22.5015: Aluminium Wickelrohr ¢ 50 mm mit beidseitiger
Kedernut ¢ 10 mm auch fiir Rohrmotoren RMA geeignet.

— WRV 50.2246: Wickelrohrverbinder fiir Wickelrohr g 50 mm.

— WRV 50.2246 — WRV 50.2260: Wickelrohrverbinder fiir Wickelrohr ¢ 63 mm
3 bei RMA 20.1212.

WRO 22.5015

— WRV 50.2260
WRO 22.5015
5000( 196,85 |
385[15,16 |
WRV 50.2246
WRYV 50.2260 250[9’34]
mm [inch] 'G- -
Version Art.Nr. L m
[mm] [kg]
WRO 22.5015 81622.5015.1050 5000 4,3
WRV 50.2246 81650.2246.2004 385 0,2
WRV 50.2260 81650.2260.2010 250 0,3
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KAPITEL 10 - WRZ ZUBEHOR 17

WRZ 20 // Kabelfiihrungskette, Montagebleche RMA

— WRZ 20.5011

— Kabelfiihrungskette und Montagebleche zur Verwendung bei
VariVent® (Kletterantrieb) bzw. Rohrmotor.

— WRZ 20.5010 Kabelfiihrungskette zum Schutz des Anschlusskabels
des Antriebs.

— Montageblech Kabelfiihrungskette WRZ 20.0111 und WRZ 20.0112.
— Startclip WRZ 20.9101 und Endclip WRZ 20.9110 fiir Kabelfiihrungskette.

4~ WRZ 20.0111

é.

Hinweis:

‘ WRZ 20.9102
— Startclip WRZ 20.9102 wird alternativ mit Befestigungsblech zur
Fixierung an Rollschlitten WRZ ausgeliefert (ohne Abb.).

“WRZ 20.9111 — WRZ 20.0112

WRZ 20.5011
@ ‘o —
u =+ -
o o AA E
o ~
2l = =]
| 17[0,67] b
| 100,39 ’
WRZ 20.0111 WRZ 20.0112
90[3,54 |
90 3,54 :
82,50 3,25] 82,50/3,25] —‘
2
(=]
=2
o ,
) 8
i o
1 8

25/0,98 |-
mm [inch] G
Version Art.Nr. Info m
[kl
WRZ 20.5011 81820.5011 L =1000 mm 0,2
WRZ 20.9102 81820.9102 Startclip 0,1
WRZ 20.9102 81820.9102.0001 Startclip mit Befestigungsblech 0,1
WRZ 20.9111 81820.9111 Endclip 0,1
WRZ 20.0111 81820.0111 Fir RMA 20.0512 0,1
WRZ 20.0112 81820.0112 Fir RMA 20.1212 0,1
2017 110
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18 ZUBEHOR KAPITEL 10 - WRZ

. T EEEE———————eg
WRZ 01, WRZ 02 // Fiihrungsprofil

—> Fuhrungsprofile zur Verwendung bei VariVent® (Kletterantrieb),

— WRZ01 N
Rohrmotor und Endfiihrung.
— WRZ02 NN N NROUNRNNN .
- WRZ 01 Aluminium-Fithrungsprofil bei VariVent® TFD Endfiihrung,
sowie bei Rohrmotoren RMA als Rollschlitten und Endfiihrung.
— WRZ 02 Fiihrungsprofil fir Rollschlitten der Kletterantriebe bei
VariVent®-Systemen.
— Einfache und genaue Montage maglich.
Option:
— WRZ 02.91: verzinktes Abspannblech fiir VariVent® TF Diabolo,
inkl. Schrauben und Sicherheitsmuttern.
WRZ 01 WRZ 02
48 1,89
L Q 188|740 L
— —-— = - - -—
g P¢ g
= & =y ¢
o~
mm [inch] -G— >
Version Art.Nr. L m
[mm] [kg]
WRZ 01.0120 81801.0120 2000 2.2
WRZ 01.0130 81801.0130 3000 34
WRZ 01.0140 81801.0140 4000 4,5
WRZ 01.0150 81801.0150 5000 5,6
WRZ 01.0160 81801.0160 6000 6,5
WRZ 02.0220 81801.0220 2000 7,4
WRZ 02.0230 81801.0230 3000 11,1
WRZ 02.0240 81801.0240 4000 14,8
WRZ 02.0250 81801.0250 5000 18,4
Option
WRZ 02.9101 81801.0291.01 - 1,3
Option:
192[7.56]

Abspannblech TF Diabolo

@10,2[0,4

112[4,41]

23[1.1]

mm [inch] ‘G‘ \
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KAPITEL 10 - WRZ

ZUBEHOR 19

WRZ 10 // Rollschlitten

WRZ 10.0111

WRZ 10.4021

160(6,3]

~ WRZ10.0120

~ WRZ10.0111

WRZ 10.0122 —

012[0,47]

— Rollschlitten zur Verwendung bei VariVent® (Kletterantrieb),
Rohrmotor und Endfiihrung in Kombination mit dem Fiihrungs-
profil WRZ 01 bzw. WRZ 02.

—> Rollschlitten WRZ 10.0111 fir Rohrmotor RMA 20.0512.

— Rollschlitten WRZ 10.0122 fiir Rohrmotor RMA 20.1212.

— Rollschlitten WRZ 10.0120 zur Fihrung des Antriebs EWA bei
VariVent® TC/BC, inkl. zwei Schrauben.

—> WRZ 10.4021: Endfiihrung fir VariVent® TFD, wird montiert auf
Rollschlitten WRZ 10.0120 geliefert.

-~ WRZ 10.4021

WRZ 10.0122 21(108)

?10,5[0,41]

]

0,77

19,5]

27[1,08]

205(8,07]
275(10,83]

016(0,63
170(6,69

61[2.4]

49,5[1,95]

WRZ 10.0120 27[1.06]
5
S,
u
= =
E B
o !
ARBE
o wf 2
3 SIS
=
(=
190(7,47]
linchl £+ @)-
—_— 29,5(1,16]
Version Art.Nr. m
[kgl
WRZ 10.0111 81810.0111 0,4
WRZ 10.0120 81810.0120 1.0
WRZ 10.0122 81810.0122 11
WRZ 10.4021 81810.4020.4721 18

2017 1 10

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



20 ZUBEHOR KAPITEL 10 - WRZ

WRZ 30 // Seilklemmen EazyVent®, Montagebleche RMA

— WRZ 30.1505: Seilklemme verzinkt aus Stahl mit zwei selbstschnei-
denden Schrauben zur Befestigung des Anfangs- und Endseiles.

e — WRZ 30.0105 und WRZ 30.0112 verzinkte Montagebleche fiir Rohrmotor.
~— WRZ30.0112
~ WRZ 30.0105

. WRZ 30.10
— Seilklemmen und Montageblech zur Verwendung bei EazyVent®.
— WRZ 30.1005: Seilklemme in Form eines Kunststoffclips inkL.
\WRZ 30.15 selbstschneidender Schraube fir einfache Montage auf WRO.

WRZ 30.10 WRZ 30.15
10/ 0,39 |
‘ ‘ 10,5/0.41]
— " |
© | © | Kl —
< - =i
| o o
5l g2 o
! L =
15008 |
WRZ 30.0105 WRZ 30.0112
71[2,8] , 91(3,58]
94[3,7]

$10,3[0,41]

 $10,3[0,41]

65(2,56]
90[ 3,54]

012,1/0,48

016,1[0,63]

mm [inch] ‘G— \

63,95(2,52]

26[1,02]

Version Art.Nr. Info m

[kgl
WRZ 30.1005 81830.1005 Seilklemme fur EazyVent® 0,1
WRZ 30.1505 81830.1505 Seilklemme fur EazyVent® 0,1
WRZ 30.0105 81830.0105 Montageblech fir RMA 20.0512 0,3
WRZ 30.0112 81830.0112 Montageblech fir RMA 20.1212 0,8
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KAPITEL 10 - ARV ZUBEHOR 21

ARV 60 // Rohrverbinder

— Rohrverbinder zur kraftschlissigen Drehmomentiibertragung
auf 1"-Rohr.

— ARV 60.1042: einteiliger verzinkter Rohrverbinder mit Schrauben und
Sicherheitsmuttern.

— ARV 60.1044: verzinkte Halbschalen mit Schrauben und Sicherheits-

ARV 60.1042 —

muttern.
ARV 60.1044 ——
ARV 60.1042 ARV 60.1044
150 5,91 |
35(1,38] 25(0,98]
30[1,18] T — 100( 3,94 |
35(1,38] —_ 30[1,18] 30[1,18]

mm [inch] G

Version Art.Nr. Info m
[kg]

ARV 60.1042 81660.1042.3415 Rohrverbinder // Inkl. 4 Schrauben und Sicherheitsmuttern 0,6

ARV 60.1044 81660.1044.3410 Rohrverbinder // Inkl. 4 Schrauben und Sicherheitsmuttern 1,0
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22 ZUBEHOR

KAPITEL 10 - HKU

HKU 01, HKU 02 // Handkurbeln

— HKU 02

HKU 01

8(0,31]

— Kurbel zur Betatigung unserer Handantriebe.

— HKU 01/HKU 02: Verzinkte Handkurbel mit feststehendem oder

umklappbarem Kunststoffgriff fir HZW und HWA.

—> HKU 01.2010: Steckbare Handkurbel fir Handantriebe HZW/HKG

flir Sechskantwelle We 61 mit feststehendem Griff.

— HKU 01.2010

HKU 01.2010

111[4,37]

HKU 02

108 4,25 |

103[ 4,06 |

8(0,31]

& : B
b r 0 —
_ = 103 4,06 | - ~
103 i_4,06:| =) = iy
(5p o —
8 [sp) —
S &
!
111[4,37]
mm [inch] ‘G—
Version Art.Nr. KLl m
[mm] [kg]
HKU 01.1501 82301.1501.0001 150 0,4
HKU 01.2001 82301.2001.0001 200 0,5
HKU 01.2501 82301.2501.0001 250 0,5
HKU 01.3001 82301.3001.0001 300 0,6
HKU 01.3601 82301.3601.0001 360 0,7
HKU 01.2010 82301.2010.0001 200 0,8
HKU 02.2001 82302.2001.0001 200 0,5
HKU 02.2501 82302.2501.0001 250 0,6
HKU 02.3001 82302.3001.0001 300 0,6
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KAPITEL 10 - LUB

ZUBEHOR 23

T e T o
LUB // Schmiermittel

Hinweis:

einen storungsfreien Betrieb.

— Spezial Schmiermittel zur Verwendung bei unseren Antrieben,
Getrieben und Zahnstangen.

— Beachte: Grundsatzlich ist die Stromversorgung vor
jeglicher Wartungsarbeit zu unterbrechen. Alle Angaben
der Montageanleitung sind zu befolgen.

— Die Verwendung dieser fiir unsere Produkte freigegebenen Schmier-
mittel verlangert die Lebensdauer wesentlich und ist Grundlage fir

EWA1/3/5 rpm

EZW 250/450/600 mm/min

105°C

60°C
50°C

5°C

0°C +—
-5°C
-15°C
-20°C
-25°C
-30°C

LUB50.01

105°C

60°C
50°C

5°C

0°C +
- 5°C
-15°C
-20°C
-25°C
-30°C

EWA 6/9 rpm
EZW 1200/ 1850 mm/min

LUB50.01

— Der Temperaturbereich fiir die Option A60 kann nach unten vergréBert werden, indem die nachst
starkere EWA/EZW gewahlt wird bzw. zusétzlich eine Stillstandsheizung im Elektromotor verwendet
wird. Gerne sind wir Ihnen bei der Auswahl behilflich.

Version Art.Nr. Info Temperatur m
[°C] [kg]

Getriebeol fiir Elektroantriebe

LUB 50.0101 82150.0101 EWA 10-EWA 16, EZW 64 siehe Grafik 1.3

LUB 50.0501 82150.0501 EWA 10-EWA 16, EZW 64 Option A60 siehe Grafik 1.3
Zahnstangenfett

LUB 73.2006 82120.2006 EzZ, UBL, LZZ, SZG, HZZ -5 /+60 15,0

LUB 73.2011 82120.2011 EzZ, UBL, LZZ, SZG, HZZ -5 /+60 0,1

LUB 73.2030 82120.2030 EZZ, UBL, LZZ, SZG, HZZ -5 /+60 0,4

LUB 20.3002 82120.3002 /SZ,AZ7,E7Z,577 -5 /+60 1,0

LUB 20.3012 82120.3012 /S7,AZ7,EZZ,577 -5 /+60 0,1
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KAPITEL 11 - INHALT SERVICE 1
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Tipps und Tricks | . 3
Montage
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KAPITEL 11 - TIPPS

Tipps und Tricks

EWA 10-EWA 16 / EZW 64

Antrieb lauft nicht:

Spannungsversorgung direkt am Antrieb priifen.
Endschaltereinstellung prifen, ggf. einstellen.
Motoranschluss tiberpriifen: Kontakte nachziehen.

Motorschutzschalter iberpriifen, Einstellung kontrollieren
(Nennstrom siehe Typenschild).

— Bei Antrieben mit Einphasenmotor kann die Temperatur-
kontrolle (WSK] des Motors angesprochen haben: Motor
abkiihlen lassen.

Endlage tberfahren:

— Drehfeld Uberprifen.
9

Festen Sitz der Stellringe und korrekte Einstellung der
Endschalter Uberprifen.

Schaltfunktion elektrisch fir die Schalter HI und HIl,
ggf. fir die Zusatzschalter Sl und SlI Gberpriifen.

N2

Endschalterrolle darf nicht gekippt sein, siehe
Montageanleitung unter Punkt 10.3.

Steuerung auf ihre Schaltfunktion tberprifen.

NN

END 20 Animation finden Sie auf unserer Homepage.

Olverlust

— Montageposition der Entliftungsschraube priifen. Siehe S. 4.

RMA 20

Antrieb dreht nur in eine Richtung

— Leiter N mit Leiter L vertauscht.

— WSK Wicklungsschutzkontakt ausgelost (Aussetzbe-
trieb) Siehe S. 15.

LSR 20

Keine Temperaturanzeige im Display

— Spannungsversorgung am Liftungsregler prifen.
— Sicherungen prifen.

— Temperaturfihler prifen (siehe Bedienungsanleitung
Anhang B).

— Temperaturfihler angeschlossen?

Position der Liftung stimmt mit der Stellgrofe
im Bedienmen 1 nicht Gberein

- Laufzeiterfassung Uberprifen, ggf. durchfihren (siehe
Bedienungsanleitung 8.2).

2017 1 10

SERVICE 3

Liftung offnet nicht ganz

— Begrenzung Max. priifen.

Liftung schlief3t bei Regen nicht ganz

— Begrenzung Min. priifen.

Luftung schlief3t nicht bei Regen

— Regenmelder priifen.

Fir weitere Fehler siehe Bedienungsanleitung Anhang A.

LSR 05

Keine Temperaturanzeige im Display

— Spannungsversorgung am Liftungsregler prifen.
— Sicherungen priifen.
— Temperaturfihler priifen (siehe Bedienungsanleitung 7.2).

— Temperaturfihler angeschlossen?

Liftung schlief3t nicht bei Regen

— Regenmelder priifen.

Zahnstangengetriebe und Getriebe

— Die vom Hersteller vorgegebenen Spezialschmiermittel verwenden.
— Zahnstange je nach Anwendung mindestens einmal jahrlich schmieren.
— Z5G Klemmring Anzugsmoment 25 Nm. Siehe S. 16-17.

Alle beschriebenen Arbeiten sind von qualifiziertem Personal durch-
zuflhren. Qualifiziertes Personal sind Personen, die aufgrund ihrer
Ausbildung, Erfahrung, Unterweisung (z. B. von Lock zertifizierte Installa-
teure) sowie Kenntnisse Uber einschlagige Normen und Bestimmungen,
Unfallverhitungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse von dem fiir
die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind,
die jeweils erforderlichen Tatigkeiten auszufiihren und dabei maogliche
Gefahren erkennen und vermeiden konnen.

Viktor Schopf // Kundenservice

.Die am haufigsten vorkommenden Fragen,
die bei uns in der Service Hotline und bei
den Schulungen auftreten, fihren wir
hier auf. Wir bieten Ihnen auf Anfrage
Schulungen an. Jederzeit beraten wir Sie
gerne: Tel.Nr. +49 7371 9508-22."
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4 SERVICE KAPITEL 11 - MONTAGE

T TTTT——
Montage EWA 10-EWA 16 // Elektroantriebe

Bitte beachten Sie die Vorgehensweise zur Anbringung
der Getriebeentliftung.

n Entliftungsschraube (M6 x 10 mit Axialbohrung

2 mm) finden Sie in der Gummidichtung unter Mart|n MOhrle // KUﬂdenseerce

dem Endschalterdeckel e
[F1 Position der Entliiftungsschraube in Abhangigkeit »Unsere Elektroantriebe EWA

der Einbaulage aus Abbildung ermitteln. kdnnen in jeder beliebigen Einbau-
B Ermittelte Schraube gegen Entliftungsschraube lage montiert werden. Nutzen Sie

austauschen (Mé x 10 mit Axialbohrung 2 mm). diese Moglichkeit zur optimalen

Vorhandenen Kupferdichtring wiederverwenden. . Y N
8 \ Gestaltung Ihrer Antriebslosung!

n Ausgetauschte Schraube zuriick in die Gummi-
dichtung vom Endschalterraum stecken.

Hinweis:

— Montagepositionen und Getriebeentliiftung der
EZW 64 entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung.

0
0

0

@@ |
0

[
=y

0
0

@@

=y
\ \
—
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KAPITEL 11 - MONTAGE

SERVICE 5

Montage KKS // Kettenkupplung

R
RS

Montage B-D

Montage D

2017 1 10

Montage A:

— Kupplungshalften n und n verdrehen, bis Zdhne E und B
deckungsgleich sind.
Sicherungsring n am Wellenende des Antriebs montieren.

— Doppelkette n um Zahne der Kupplungshalften E und B
legen, so dass Enden der Kette oben liegen.

Montage B:
- Endgliedern der zweiten Kette hochklappen.
— Verbindungsglied n durch Endglieder der ersten Kette stecken.

Montage C:

— Zwei Verbindungsplattchen n auf Verbindungsglied stecken.
— Endglieder n wieder nach unten klappen.

— Verbindungsglied n ganz durchstecken.

Montage D:
— Verbindungsplattchen m aufschieben und Federverschluss m
in Einstiche des Verbindungsglieds n einrasten.

Wartung: Kette jahrlich mit Schmierél ganz leicht eindlen.
Uberschiissiges Ol entfernen.
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6 SERVICE

KAPITEL 11 - MONTAGE

END 20.20, END 20.40 // Endschaltersysteme

HI (Schalter Drehrich-

tung 1) SII HII S

HIl (Schalter Dreh-

Sehr genauer Differential-Zahnradendschalter fiir 580 (EWA 10-
EWA 14 / EZW 64) bzw. 395 [EWA 16) Wellenumdrehungen. Durch

Hl
%
richtung I1) | | | | den direkten Eingriff der Schaltrader in die Abtriebswelle verandern
OFCOFCOFCDOFLCL sich auch nach jahrelangem Betrieb die Abschaltpunkte nicht.
S| (Zusatzschalter L L L LLLL L - Hochwertige, wasserdichte, Prazisionsendschalter garantieren auch
Drehrichtung 1) M0 I(B(7(6(5)4]3]2]1 R ) ' . N WA
Olojololo]jo|olo]|o|ojolO) unter extremsten Bedingungen eine einwandfreie Funktion.
SlI (Zusatzschalter elele s e e see e — Integrierte Klemmleiste fiir Endschalter. Einbau eines Stellungs-
Drehrichtung 11} 2[M[e)9)8) |6 [5|+[3[2]1 rickmelders PAR 06 mit steckbarer Anschlussklemme optional.
— Feine Einstellung des Abschaltpunktes dank hoher Untersetzung
Hilfsschiitz MR
(Not-Aus — Goldkontakt fir alle Spannungen serienmaBig.
geschalteter S
Zustand) . 3 L1]12(13
Option:
N > Zusatzendschalter END 20.40, der bei Versagen des Schiitzes iiber
10 M einen bauseitigen Hilfsschiitz Not-Aus schaltet.
—> Schauen Sie sich die Videoanimation im Web an.
Einstellung

E¥ Endschalterdeckel mit Dichtung abschrauben
und aufbewahren.

— Folgende Schaltfunktionen sind vorgegeben:
Schalter HI schaltet Drehrichtung | ab, Schalter
HIl schaltet Drehrichtung Il ab.

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES

¥l Antrieb an Motorwelle mit Bohrmaschine
und Sechskant-Bit in eine Endstellung
drehen. Dabei Drehrichtung der Abtriebs-
welle beobachten und mit Drehrichtungs-
pfeil vergleichen.
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KAPITEL 11 - MONTAGE

SERVICE

Drehrichtung verdrehen, bis Endschalterrolle un-
gekippt in Schaltnut einrastet. Befinden sich die
drei Schaltnuten auf einer Linie, liegen auch die
drei Schrauben in den Stellringen auf einer Linie.

K1 Antrieb analog Schritt 2 in andere Endstellung

drehen. Die drei Stellringe des anderen End-
schalters analog Schritt 3 verdrehen. Schrauben
in den Stellringen analog Schritt 4 anziehen.

— X=Endschalter Gberfahren, umgekippter Zustand

2017 110

E! Die drei Stellringe des Endschalters fur ermittelte Schrauben in den Stellringen mit Sechskant-

schlissel SW 1,5 anziehen. Ein geeigneter
Drehmomentschliissel (15-17 Ncm) ist als Lock
Zubehor erhaltlich.

I Probelauf: Einmal Auf- und einmal Zufahren.
Endschalterraum wieder ordnungsgeman ver-
schlie3en.

Hinweis:

— Bei Ausfiihrung mit END 20.40 sind durch Einstellung der
Hauptschalter HI und HIl automatisch die Zusatzschalter SI
und Sll auch eingestellt.

{C} LOCK BEWEGT // LOCK MOVES



8 SERVICE KAPITEL 11 - MONTAGE

PAR 06 // Stellungsriickmelder
EWA 10-EWA 16 / EZW 64

:1:2231

1 had|[l

26,35

Schaltbild
CW

23— AN—21 22

|

— Der Stellungsriickmelder ist bereits vom Werk aus — 3. Poti mit Hilfe des befestigten Zahnrades in zuvor ermit-

vormontiert (Option). Im Falle einer Nachristung telte Drehrichtung bis in Endstellung drehen.
sighe Betriebsanleitgng EWA 10-EWA 16 / EZW 64. — 4. M3-Schrauben mit Sechskantschliissel SW 1,5 wieder
Die Auswahltabelle finden Sie PAR 06, POTI = Siehe I5San
Kap'tel' \ \ — b. Zahnrad auf Welle von Poti so verschieben, dass Zahne
— Beachte: Vor Einstellung des Stellungsrickmel- in Zahnrad eingreifen und beide M3-Schrauben mit
ders ist die Einstellung des Endschalters durch- Sechskantschliissel SW 1,5 mit 50 Ncm festziehen.
zufuhrt.en. NN \ -5 6. Probelauf des Antriebs durchfiihren. Dabei Uberein-
— 1. Antrieb in emelllEpdste‘llung fahren. Ein End- stimmung zwischen der Drehrichtung der Abtriebswelle
schalter muf} betatigt sein. und dem Steuersignal vergleichen.
— 2. Drehrichtung des Zahnrades durch kurzzeitiges — 7. Richtige Einstellung und Funktion des Stellungsriick-
Anlaufen lassen des Antriebs ermitteln. Antrieb melders mittels Voltmeter priifen.

anschlisfend wiedeiEnEsisREVRl TR, — 8. Endschalterraum mit Endschalterdeckel und Dichtung

wieder ordnungsgemaR verschliefen.
— Beachte: Die Kabel und Drahte dirfen die Zahnrader
— Die Zahnrader bzw. die Welle des Potis drehen keinesfalls beriihren.
sich dabei entgegen der Drehrichtung der
Abtriebswelle.

Hinweis:
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KAPITEL 11 - ANSCHLUSSSCHALTBILD SERVICE ¢

EWA, Elektroantrieb + TST, Taster // Anschlussschaltbild
230V 1~

(2) schwarz, zwart, black
(1) grau, grijs, grey

— EWA Drehrichtung | (L/grau)
— EWA Drehrichtung Il (L1/schwarz)

— EZW Bewegungsrichtung |
(L/grau) \
— EZW Bewegungsrichtung I i ‘
(L1/schwarz] 5 Adriges Kabel 1 2 3 A
|
SET - 1 2 ? 8
‘ -X20
‘ -HI —HlI %
v lps
END 20.20

Stecker EWA 10,12,14,16 / EZW 64

TST 20 + EWA / EZW

— EWA Drehrichtung | (L/grau)
— EWA Drehrichtung Il (L1/schwarz)

— EZW Bewegungsrichtung |
(L/grau)

— EZW Bewegungsrichtung Il
(L1/schwarz)

(2)schwarz,zwart,black

(1)grau,grijs,grey

-X20

|
|
|
PiE —-HI sl ﬁ

END 20.20

TST20 mit EWA 10,12,14,16 / EZW 64
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10 SERVICE KAPITEL 11 - ANSCHLUSSSCHALTBILD

EWA, EZW Elektroantrieb // Anschlussschaltbild
230V 1~

L] L1 PE
— Anschlussfertig 1~ D I @ I

— EWA Drehrichtung | (L/grau)
— EWA Drehrichtung Il (L1/schwarz) ‘ S
— EZW Bewegungsrichtung | (L/grau) |
— EZW Bewegungsrichtung Il (L1/schwarz) (3) bla:bGu; tiu;\
— WSK Wicklungsschutzkontakt auf der Klemm- ‘
leiste gebriickt, kann bei Bedarf abgegriffen (2)schwarz,zwart,black |
werden. ‘
(1)grau,grijs,grey \
| 1 2 3 4
I
1 2 1 8
‘ -X20
Ll EJ —HIl EJ
PE
END 20.20

EWA 10,12,14,16 / EZW 64
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KAPITEL 11 - ANSCHLUSSSCHALTBILD SERVICE 11

EWA, Elektroantrieb // Anschlussschaltbild
120V 1~/240V 1~

LINEH 120V 1 ~ 1
EWA Vorverkabelung USA O — o
120V 1~ GROUND}— - —— + —— - s —- —T—T— ——————————— —» GND

i
|

- EWA direction of rotation | g5 12
(L1/black] g
= o
— EWA direction of rotation Il g D 5
(L/red) [
reen “
— WSK coil protection contact TYPICAL MOTOR CONNECTION [ oo ‘
LOCK POWERDRIVE MODEL EWA 10, 12, 14, 16 (3) white ]

on terminal strip is bridged.

SINGLE PHASE 120VAC 60Hz, 3 WIRE
Can be accessed on demand.

(2) red

(1) black

-X20

\
|
T
\
\
|
| _HI _si ET —HIl
GND

END 20.40

EWA 10/12/14/16 120V 60Hz

LINET 20V 1 = 1
EWA Vorverkabelung USA “WA;E{ULT':E\{KT; 77777777777777 - U
240V 1~ GROUNDb— - —— - — - —— - —— - —— - —— - —— - - 777777; ————————— — GND
— EWA direction of rotation | g ; ‘
(L1/black) ° °
— EWA direction of rotation Il
(L/red)

TYPICAL MOTOR CONNECTION R
LOCK POWERDRIVE MODEL EWA 10, 12, 14, 16

SINGLE PHASE 240VAC 60Hz, 3 WIRE
‘ 1 2 3
T
' 1 2 s 5 7 8
‘ -X260
L —HI -sl Bl
GND
END 20.40

EWA 10/12/14/16 240V 60Hz
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12 SERVICE KAPITEL 11 - ANSCHLUSSSCHALTBILD

RMA, Rohrmotor // Anschlussschaltbild
230V 1~/120V 1~

Detail | /
/

RMA 20.0512/20.1212:
X =85 mm/3,35 inch

L1 L1
1]
|_ -
N —~ + N
SL————— SL
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KAPITEL 11 - WARTUNG SERVICE 13

T T ————————
Zahnstangen // Wartung

— Die Verwendung dieser Spezialschmiermittel ver- — Alle Angaben der Betriebsanleitung sind zu befolgen.
langert die Lebensdauer Ihrer Gerdte wesentlich - Beachte: Zahnstange mindestens 1 x jahrlich mit
siehe Kapitel [i]. Lock-Spezialfett schmieren.

— Beach