ROBOTUNITS

DER AUTOMATISIERUNGSBAUKASTEN



EIN SYSTEM

ALLE DISZIPLINEN

Im Zehnkampf wird jener mit Erfolg belohnt, der alle Disziplinen
perfekt beherrscht. Ausdauer und Vielseitigkeit sind dazu not-
wendig, genauso wie Prazision, Flexibilitat und eine ganze
Menge Leidenschaft. Der Zehnkdmpfer verkérpert jede dieser
Eigenschaften.

Genau wie unser Automatisierungsbaukasten. Mit der einzigarti-
gen 14 mm Einheitsnut unseres Profilsystems erzielen wir maB3-
geschneiderte, intelligente Lésungen in allen Disziplinen:

Von der Fordertechnik bis hin zu Schutzzaun-, Linearachsen

und Materialbereitstellungsystemen.

Christian Beer,
Inhaber und Geschéaftsfihrer

ROBOTUNITS®
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WELTKLASSE

MIT SYSTEM

Ein System, das seine Starken individuell -
kombinieren und zielgenau abrufen kann, ist

fur jede Disziplin gerustet. Nicht die Anzahl

an Starken ist entscheidend, viel wichtiger ist,

dass sie im Einzelnen ausgereift und perfekt
aufeinander abgestimmt sind.

Nach diesem Prinzip vereint der Automatisierungs-
baukasten von Robotunits intelligente Konstrukti-
onslésungen und modernste Technik mit bewusst
wenigen Teilen, die durchgehend standardisiert

und kompatibel sind. Daraus ergeben sich vielfalti-

ge Produktionsmdglichkeiten, die den Zeitaufwand
verringern und Ihren betriebswirtschaftlichen

Nutzen maximieren. Fur Ergebnisse, die in jeder n
Disziplin die Bestmarke erreichen. I

Konfigurieren und bestellen Sie
direkt online:
www.robotunits.com




Ein Minimum an Einzelteilen,
ein Maximum an Maoglichkeiten:

Das World-Class-System nach dem LEAN-Prinzip

Ein Kennzeichen vieler Sortimente ist eine hohe Anzahl an Einzelteilen:

Je mehr Méglichkeiten geboten werden, desto hoher ist die Anzahl der dafiir notwendigen
Einzelteile. Das Robotunits World Class Sortiment nach dem LEAN-Prinzip funktioniert
anders. Die Anzahl der Einzelteile ist bewusst klein gehalten, die Summe aller Realisierungs-
moglichkeiten sehr groRR.

Traditionelles World Class
Sortiment Sortiment
Summe aller Moglichkeiten Summe aller Méglichkeiten

Traditionelles Sortiment World Class Sortiment

Um diesem Prinzip gerecht zu werden, konzentriert sich Robotunits auf die Forschung und Ent-
wicklung von multifunktionellen und durchgéngig einsetzbaren Komponenten innerhalb des Auto-
matisierungsbaukastens. Dies hat zur Folge, dass unsere Kunden sich gut in unserer Produktpalette
zurechtfinden und das Bestellwesen schnell und einfach funktioniert. Zudem kénnen Sie als unser
Kunde lhre Lagerhaltungskosten erfreulich gering halten.

Mehr mit Weniger

Unser Automatisierungsbaukasten hilft Ihnen, mehr zu erreichen mit weniger Aufwand. Die ge-
ringe Zahl an Einzelteilen und Komponenten machen das System schnell und einfach anwendbar.
So lassen sich Fehler vermeiden und Ideen besser umsetzen. Realisierung und Logistik werden
erheblich vereinfacht, was wiederum kirzere Gesamtherstellungszeiten ermdglicht — letztendlich
also die Produktivitat erhéht, Kosten spart und lhren Gewinn steigert.

ROBOTUNITS®




MIT SPITZENLEISTUNG

ZUM ERFOLG

Bei Robotunits ist Qualitat das Ergebnis der
konstanten Weiterentwicklung unserer Produkte
und Prozesse. Deshalb setzt Robotunits auf die
Besten. Unser Team besteht aus topmotivier-
ten und bestens ausgebildeten Experten, die
unsere Kunden kompetent und sicher an ihr
Ziel fiihren.

Bei Robotunits kénnen Sie auf einen umfassenden
Service zahlen, der keine Kompromisse kennt. Die
individuelle Kundenbetreuung zeichnet sich durch
Préazision und kurze Reaktionszeiten aus. Weltweit
selbststandig agierende Robotunits Tochtergesell-
schaften und deren Vertriebsnetzwerke stellen
sicher, dass unsere Kunden Uberall dort auf Unter
stlitzung zahlen kénnen, wo sie sie brauchen.
Damit Waren so schnell wie moglich an ihren
Bestimmungsort gelangen, setzt das Team von
Robotunits auf einfache Bestellprozesse und eine
schnelle Lieferung.

ROBOTUNITS®




Unser Anspruch,

lhr Nutzen.
Beste Qualitat Kompromissloser = Schnellste Lieferung

Service

ROBOTUNITS®



Online fur Sie verfluigbar

Besuchen Sie unsere Website und nutzen Sie das digitale Angebot im Robotunits Webshop:
Konfigurieren und bestellen Sie unsere Standardprodukte direkt online.

Damit ihr Aufwand bei komplexen Konstruktionen gering bleibt, stellen wir lhnen die
CAD-Daten unserer Produkte online zur Verfiigung. Robotunits setzt dabei auf das intelligente
Teilemanagement von Cadenas, mit dem Sie die 3D-Daten individuell downloaden kénnen.

@ Webshop & Produktkonfigurator

C‘ Digitale CAD-Datenbank

(@VAVE )

www.robotunits.com



Der Automatisierungsbaukasten

Die Fordertechnik

e Gurtforderer Seite 10
* Modulbandforderer
e Zahnriemenforderer
e Rollenférderer
e Seitenflihrung
4 X

Die Profil- und
Verbindungstechnik

e Profile 40er Raster Seite 64
* Profile 50er Raster

Das MBS PickStar

e MBS PickStar rollend
¢ MBS PickStar gleitend

Seite 102

ROBOTUNITS®

Das Linearachsensystem

e Lineareinheit 50 Seite 54
e Lineareinheit 100

e Lineareinheit 50 mit Omega-Antrieb

Das Schutzzaunsystem

e Basic System Seite 92
e Allround System
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Das Zubehor

e Fordertechnik Zubehor Seite 124
e Schutzzaun Zubehor

e Linearachsen Zubehor

e Baukasten Zubehor Allgemein
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DIE JUST-IN-TIME
FORDERTECHNIK




Erfolg misst sich oftmals in Effizienz und Geschwindigkeit: Fiir die Kunden von Robotunits
heiBt das, bei Lieferzeiten, Konstruktions- und Montagezeiten immer einen Schritt voraus
zu sein. Ebenso bemerkenswert ist die Tatsache, dass sich unsere Fordertechnik nahtlos

in einen kompletten Automatisierungs-Baukasten integriert.

Mit all den Vorteilen, die Robotunits so einzigartig machen: GroR3e Vielfalt, hochster tech-
nischer Anspruch sowie ein enormes Einsparungspotential bei Konstruktion und Montage.
Selbstverstandlich realisieren wir auch jederzeit Sonderanfertigungen auBerhalb der
Standardmale fur Sie.

AuBergewohnlich kurze Lieferzeiten

Lange mal Breite maRgeschneidert

Flexibilitat bei Art und Position des Antriebs

Geschwindigkeit

Umlenkvarianten

Individuelle Gurtwahl

Beforderung mit System

P RN 3 MK

@ Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

@ Sicherheit

ROBOTUNITS®
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Die Just-In-Time FOrdertechnik

Gurtforderer Seite 14

Gurtforderer 40 Gurtférderer 50 Gurtforderer 80 Forderbandunter- Forderbandunter-

C4N C5N C8N bau 40/50 bau 80

% C4F C8F
l ll » I *

S.16 S.18 S. 20 S.22 < S.23 L
Modulbandforderer Seite 24

Modulbandférderer Modulbandférderer Forderbandunter-

Gerade Kurve bau 80

C8M Cc8M C8F ﬁ

+ |

S. 26 S. 28 S.23 o
Zahnriemenforderer Seite 30
Zahnriemen- Zahnriemen- Forderbandunter- Forderbandunter-

forderer 40 forderer 80 bau 40 bau 80

C4T C8T C4G C8G

: -9

S. 32 S. 34 S. 36 - S. 37 B

Rollenforderer Seite 38

Rollenforderer Rollenforderer Transfereinheit 90° Dreheinheit Rollenbahnunter-

Gerade Kurve R5T R5R bau

R5S R5F

== -

S. 38 S. 39 S. 40
Seitenfuhrung Seite 48
Seitenfiihrung Seitenfiihrung Seitenfiihrung Clip Seitenfiihrung Seitenfiihrung

Sockel Halter ' COP 4570 Endstlick Kunststoff

COP 4561 CO_900_ | COP 4590 COL 4590

P. 50 P. 51 o P52 P. 52 358,
Fordertechnik Zubehor Ubersicht Seite 136

ROBOTUNITS®
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Gurtforderer C4N Antriebsvarianten

Gurtforderer C5N Antriebsvarianten

€ Kopfantrieb mit Riemen (Seite 16)
(2] Kopfantrieb direkt (Seite 17)

@ Mittenantrieb mit Riemen (Seite 17)
@) Messerkante (Seite 16/17)

ROBOTUNITS®

€ Kopfantrieb mit Riemen (Seite 18)
@ Kopfantrieb direkt (Seite 19)

@ Mittenantrieb mit Riemen (Seite 19)
@ Messerkante (Seite 18/19)
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Gurtforderer C8N Antriebsvarianten

€ Kopfantrieb mit Riemen (Seite 20)
@ Kopfantrieb direkt (Seite 21)

@ Mittenantrieb mit Riemen (Seite 21)
@) Messerkante (Seite 20/21)

ROBOTUNITS®
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C4N

Seitenflihrung fur Gurtforderer
siehe Seite 48

Antriebsvarianten’

G

rtforderer 40

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von
3 bis 55 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,12 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 240 kg

Gurtausfithrung
Standardanwendung, dlbestandig,
lebensmittelecht, adhasiv fiir Steig-

transport, schnittfest, stauféhig, usw.

C4N ohne Seitenfiihrung
Gurtbreite = Rahmenbreite - 10 mm

— 13

Rahmenbreite

C4N mit Seitenfiihrung
Rahmenbreite £ 120 mm

Gurtbreite = Rahmenbreite - 15 mm
Rahmenbreite > 120 mm

Gurtbreite = Rahmenbreite - 20 mm

Kopfantrieb mit Riemen

il
B|
€
B

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Messerkante hinten

N

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt
links

Kopfantrieb direkt
rechts

ﬂ Kopfantrieb direkt links

mit Messerkante hinten

S

Kopfantrieb direkt rechts
mit Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen

60 ,_max. 140

max. 280

min. 15 _,

P e e
|
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¥
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Lange
8f 40110
IS}
kS
€

max. 320

max. 425 (mit Fremdliifter)

SN

L

Mittenantrieb mit Riemen

P Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

% -

20-80
Rahmenbreite

40

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.

ROBOTUNITS®



Kopfa ntrieb direkt Option: Messerkante
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150
max. 310
max. 415 (mit Fremdlfter) |
Mittenantrieb mit Riemen Option: Messerkante
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max. 450
max. 555 (mit Fremdlfter)
Standard Breiten und Langen?
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Beschreibung Rahmenbreite Lange max.
Gurtforderer 40 40 mm 12000 mm Gurtforderer 40 200 mm 12000 mm
Gurtférderer 40 80 mm 12000 mm Gurtférderer 40 240 mm 12000 mm
Gurtforderer 40 120 mm 12000 mm Gurtforderer 40 300 mm 12000 mm
Gurtforderer 40 160 mm 12000 mm Gurtforderer 40 400 mm 12000 mm

Beachten Sie das Verhaltnis von Minimum Léange : Breite = 1,5: 1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderlangen sind auf Anfrage moglich.
Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenflihrung fur Gurtforderer
siehe Seite 48

Antriebsvarianten’

Gurtforderer 50

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von
3 bis 67 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,12 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 340 kg

Gurtausfithrung
Standardanwendung, dlbestandig,
lebensmittelecht, adhasiv fiir Steig-

transport, schnittfest, stauféhig, usw.

Gurtbreite = Rahmenbreite - 20 mm

\ 11
= 11
/ | [

Rahmenbreite 16

Gurtbreite

Gurtbreite

g [/

Kopfantrieb mit Riemen

il
8|
&
B

links

rechts

Thoooo

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links und Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Messerkante hinten

¢ ===

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt
links

Kopfantrieb direkt
rechts

ﬂ Kopfantrieb direkt links

mit Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt rechts
mit Messerkante hinten

max. 320

max. 425

(mit FremdIUfter)

max. 3140

2
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St 2 2
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Lange
=) 8
Pl 40 160
%

===

L RS

Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen

und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

20-80

Rahmenbreite

40

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.

Zeichnungen: MaB3e in mm

ROBOTUNITS®



Kopfa ntrieb direkt Option: Messerkante

8 .
o L9 [
g g @
El- :
8 <
25
§
% ﬂ XS
[= - ) EQ
Q ) Lange Q)"‘b
o ) ——
Q [ ] ewopm (=) 83 poco /
: 7
£ © - 40 160 420
205
max. 310
max. 415
(mit Fremdlufter)
H H H H Option: M kant
Mittenantrieb mit Riemen ption: Messerkante
O g w =
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R d \
160 40 -~ g =
% 205
€
max. 465
max. 570 (mit FremdIlGfter)
Standard Breiten und Langen? Bauformvarianten
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Seitenansicht
Gurtforderer 50 400 mm 12000 mm

Gurtférderer 50 500 mm 12000 mm
Gurtforderer 50 600 mm 12000 mm A T =

Beachten Sie das Verhaltnis von Minimum Lange:Breite = 1,5:1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderlangen sind auf Anfrage moglich.
Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenflihrung fur Gurtforderer
siehe Seite 48

Antriebsvarianten’

Gurtforderer 80

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von
5 bis 65 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,25 kW bis 0,55 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 800 kg

Gurtausfiihrung
Standardanwendung, dlbestandig,
lebensmittelecht, adhasiv fir Steig-

transport, schnittfest, staufahig, usw.

Gurtbreite = Rahmenbreite - 20 mm

{1 1 1

Rahmenbreite

Gurtbreite

Gurtbreite

( )=

—
4

A B

=

175
18.5
24

Kopfantrieb mit Riemen

il
8|
&
B

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Messerkante hinten

Thoooo

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Messerkante hinten

¢ ===

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt links

U Kopfantrieb direkt rechts
ﬂ Kopfantrieb direkt links,
Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt rechts,
Messerkante hinten

(mit Fremdlufter)
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S
max. 400 3
[
max. 505 g

===
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Mittenantrieb mit Riemen
Mittenantrieb mit Riemen
Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

Rahmenbreite

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.

Zeichnungen: MaB3e in mm

ROBOTUNITS®



Option: Messerkante

Kopfantrieb direkt

[=}
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o
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3
£ 2
max. 405 245
max. 460
(mit Fremdlufter)
Mittenantrieb mit Riemen Option: Messerkante
2 2
g e ‘©
- 2
[=] e}
g B E £
€
i oin])
R —
Lange
275
1
& (o == . . e o)
o
227 | | 45 2
- g
| 5T £
: Ea
T
max. 550
max. 655
(mit Fremdlufter)
Standard Breiten und Langen? Bauformvarianten
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Seitenansicht
Gurtforderer 80 600 mm 12000 mm
Gurtforderer 80 700 mm 12000 mm
Gurtforderer 80 800 mm 12000 mm — /"R =
Gurtférderer 80 1000 mm 12000 mm
Gurtforderer 80 1200 mm 12000 mm

Beachten Sie das Verhaltnis von Minimum Lange:Breite = 1,5:1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderlangen sind auf Anfrage moglich.
Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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C4F

Unterbau Typen Standard

Forderbandunterbau 40/50

Anwendung
Unterbau fir C4N und C5N

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
Gummi

Lieferumfang
Unterbausegment am Férderband
fertig montiert

DerTyp Breit gewahrleistet einen
sicheren Stand flir Forderbander,
deren Unterbau-Hohe 3 x groRer ist
als die Rahmenbreite.

Lange
(min. 1120, max. 12000)

Héhe

max. 1800

Unterbau Typen Breit

S Rahmenbreite + 88 R Rahmenbreite + 88 H Rahmenbreite + 88 G Rahmenbreite + 88
Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite|
(max. 600) (max. 600) (max. 600) (max. 600)
] R —— 1
ST ST 5l g SL T il
< <~ N <«
° © min. 2 min. ©
s 5 100 s 100 %
|8 15 .
_é é_i & L 1 = !
StellfiRe BAS 5108 Feststellbare Lenkrollen StellfiRe BAS 5108 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung £ 15 mm CAS 3080 Hohenverstellung £ 15 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Rahmenbreite Type Léange Hohe
Férderbandunterbau 40/50 C4F _NN

1) Bitte ergdnzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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C8F Forderbandunterbau 80

Anwendung

Unterbau fiir CBN und C8M
Lange

Technische Daten (min. 1450, max. 12000)

Material: Aluminium seidenmatt

eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,

Gummi

Lieferumfang
Unterbausegment am Férderband
fertig montiert

Héhe

DerTyp Breit gewahrleistet einen —
sicheren Stand fur Forderbander, max. 1800
deren Unterbau-Ho6he 3 x groRer ist

als die Rahmenbreite.

Unterbau Typen Standard Unterbau Typen Breit

S Rahmenbreite + 88 R Rahmenbreite + 88 H Rahmenbreite + 88 G Rahmenbreite + 88
Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite
(max. 2020) (max. 2020) (max. 2020) (max. 2020)
1 I 1 1
S 1% ¢ = _ 5] > N &1 [
< 3 in. min.
3 b 100 3 100 3
() 2 () ®
s i S <
T T T 2
o o | |
| il SR g 58
S 2
StellfiiRe BAS 1120 Feststellbare Lenkrollen StellfiiRe BAS 1120 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung = 30 mm CAS 3080 Hohenverstellung = 30 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Rahmenbreite Type Lange Hohe
Férderbandunterbau 80 C8F o _ NN ___ _

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Modulbandforderer Gerade C8M Antriebsvarianten

@ Kopfantrieb mit Riemen rechts (Seite 26)
@ Kopfantrieb direkt rechts (Seite 27)

ROBOTUNITS®




Modulbandforderer Kurve C8M Antriebsvarianten

@ Kopfantrieb mit Riemen links (Seite 28)
@ Kopfantrieb direkt links (Seite 29)

ROBOTUNITS®
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C8M Modulbandforderer Gerade

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten e
Gurtgeschwindigkeiten von ([ N
6 bis 50 m/min i
ol N
Antriebsleistung je nach Forderge- ® o=
schwindigkeit und Belastung von il
0,25 kW bis 0,55 kW % )
(230/400V; 50/60Hz; IP54)
max. Fordergut Gesamtlast 750 kg
Modulbandteilung 1 Zoll
Modulbandbreite (MB)
Modulbandausfiihrung
Seitenfiihrung Modulbandforderer Modulband offen gashjagb:e:ge((RRBB)dBOO) 0
siehe Seite 48 Modulband geschlossen RB = MB +15 bis 20 (RB >=1500)

Antriebsvarianten’

Kopfantrieb mit Riemen Kopfantrieb direkt

D Kopfantrieb mit Riemen ﬂ Kopfantrieb direkt
links links
D Kopfantrieb mit Riemen U Kopfantrieb direkt
rechts rechts

Kopfantrieb mit Riemen

D |

§ it i 1

e e
AR i a7

259
199
159
0
L]
o

max. 355

min. 5_||_

215

max. 400

max. 505
(mit Fremdlufter)

ROBOTUNITS®



Kopfantrieb direkt

10

max. 190 |

[T iR
1nni mnni 5???????5%
e R L
HiHHH H i

- Jiiie

max. 230

Seitenansicht

Langen und Rahmenbreite

Beschreibung
C8M Gerade Kopfantrieb mit Riemen
C8M Gerade Kopfantrieb direkt

Lange min.?
1500 mm
1500 mm

Lange max.?
12000 mm
12000 mm

Anfrage/Bestellung

Modulbandbreite min.*

150 mm
150 mm

Modulbandbreite max.*

2000 mm
2000 mm

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

1) Laufrichtung nur ziehend maoglich
2) Bauformvarianten auf Anfrage
3) Sonderlangen auf Anfrage

4) Modulbandbreiten kdnnen zwischen min. 150 mm bis max. 2000 mm in einem Raster von 50 mm gewahlt werden.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenfiihrung Modulbandforderer
siehe Seite 48

Antriebsvarianten’

Modulbandforderer Kurve

Anwendung
Transportaufgaben aller Art Nutzbreite = Modulbandbreite - 24mm_
=]
Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von P 7
6 bis 30 m/min 2777 /% A
Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von gl8
0,25 kW bis 0,55 kW
(230/400V; 50/60Hz; IP54)
max. Fordergut Gesamtlast: auf Anfrage |1
Modulbandteilung 1 Zoll
Modulbandausfiihrung
Modulband offen Modulbandbreite
Rahmenbreite = Modulbandbreite + 15mm

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen

Kurvenradius

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt
links

Kopfantrieb direkt
rechts

Auslauflange
_(min. Modulbandbreite)

max. 175

max. @ 140

max. 280 214

P

min. 5

Einlauflange
(min. Modulbandbreite)

Rahmenbreite

max. 365

max. 505
(mit Fremdlufter)

ROBOTUNITS®




Kopfantrieb direkt

Auslauflange
__(min. Modulbandbreite)

max. 190

max.
360

max. 460
(mit FremdlUfter)

Kurvenradius

max. @ 140

e
I
83
33 max. 280 215 ¥
c O 10| @
s2 | 3
g | HEN : =] |
Modulbandbreite
Rahmenbreite
Bauf ianten?
autormvarianten
Seitenansicht Draufsicht
Rahmenbreite
Beschreibung Rahmenbreite min.? Rahmenbreite max.®
C8M Kurve Kopfantrieb mit Riemen 215 mm 1215 mm
C8M Kurve Kopfantrieb direkt 215 mm 1215 mm

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

1) Laufrichtung nur ziehend méglich

2) Bauformvarianten auf Anfrage

3) Rahmenbreiten kdnnen zwischen min. 215 mm bis max. 1215 mm in einem Raster von 50 mm gewahlt werden.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Zahnriemenforderer C4T Antriebs- und Verbindungsmoglichkeiten

€ Kopfantrieb mit Riemen rechts und Wellenstummel (Seite 32)
@ Verbindungswelle mit Kupplung COL 5220 (Seite 173)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Wellenstummel beidseitig (Seite 32)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Wellenstummel rechts (Seite 32)

ROBOTUNITS®



Zahnriemenforderer C8T Antriebs- und Verbindungsmoglichkeiten

€ Kopfantrieb direkt rechts und Wellenstummel (Seite 34)

@ Kopfantrieb mit Riemen rechts und Wellenstummel (Seite 34)

@ Verbindungswelle mit Kupplung COL 5240 (Seite 173)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Wellenstummel beidseitig (Seite 34)
(5) Verbindungsnabe COP 4501 (Seite 140)

@ Keilwelle COL 8500 (Seite 141)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Keilwellennabe (Seite 34)

ROBOTUNITS®
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CAT

Seitenflihrung Zahnriemenforderer
siehe Seite 48

Antriebsvarianten’

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Geschwindigkeiten von 3 m/min
bis 58 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,12 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 160 kg

Riemenscheibe
Zahnezahl = 30 Zédhne
Wirkdurchmesser = 47,75 mm

Gurtausfithrung
Standardanwendung, adhasiv fir
Steigtransport, staufahig, usw.

Zahnriemenforderer 40

Riemenbreite
32 mm

|

=

40 8.5

Thoooo

i v e

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen

¢ ===

Zahnriemenstrang ohne Motor

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel beidseitig

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel links

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel rechts

7|
1
Vi

Lénge
(O oo | o= I == O) Q
g = S ‘
o 5

9 D= g 43| 149
g < @ ‘
= - ‘ %

5 © E

max. 320
max. 425 (mit Fremdliifter)

ROBOTUNITS®

Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
rechts zweispurig

<---—>

Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links dreispurig

m Kopfantrieb mit Riemen

rechts dreispurig

<---—>p



Kopfantrieb mit Riemen

o/P

=
J =
o
%) B © sl 8
g 5 2 27 =
g 2 E '
< NE 8 G
é oc| oc g ° T
€ W |
—_—
3 @12 h8
25
95
Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig u/v
| I| [
—] = 5 i
'8- o (& |2 = U
2 R
= gl 2
£ ‘EE%Eg: S H ©12h8
g ENESQ 8=
- SE s |5 = 25
3 £ le |2
g W -==\_1|
< ]
95
Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig T
J
"—= |
— ) | I
= lxlil |
Bz o |
23
e <§( U
(53
= J ‘ ‘ @12 h8
| o
[ ]
= J
= o (& |oT
2 § € 2 = §l—
£ SEEE 23
o
g SE AERIE
% T | |S
= W T
~__=‘7
8
95
Langen und Rahmenbreite
Beschreibung Léange min. Lange max. MA1 MA2
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen 400 mm 12000 mm
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig 400 mm 12000 mm _
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig 400 mm 12000 mm o o
Zahnriemenférderer 40 Zahnriemenstrang ohne Motor 400 mm 12000 mm

Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Forderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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C8T

Seitenflihrung Zahnriemenforderer
siehe Seite 48

Antriebsvarianten’

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Geschwindigkeiten von 6 m/min
bis 66 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,25 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 400 kg

Riemenscheibe
Zahnezahl = 32 Zédhne
Wirkdurchmesser = 101,85 mm

Gurtausfiihrung
Standardanwendung, adhasiv fir
Steigtransport, staufahig, usw.

Zahnriemenforderer 80

hoooo

Kopfantrieb mit Riemen Fmax 4000 N

A
8|
19
[E

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen

Lénge

¢ =—-—-==

Kopfantrieb direkt Fmax 6000 N
ﬂ Kopfantrieb direkt
links
D. Kopfantrieb direkt
rechts
U Kopfantrieb direkt rechts
und Wellenstummel

Kopfantrieb direkt links
und Wellenstummel

-0-
L)
\>/
104

max. 350

min. 20,

i
-
LJ

max. 400

max. 505 (mit Fremdlifter)

max. @ 140

Lange

Kopfantrieb direkt

° 0
.Dﬂ
\>/
104,

max. 230
o]

e e
0

© o

max. 405

max. 460
(mit Fremdlufter)
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v

oo

Riemenbreite
32 mm

|

[ 4 —T

=
|-
=

A

O
O

o
)
=

ia

40 17.5

75

Kopfantrieb, zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
rechts zweispurig

.DD
W Kopfantrieb direkt
rechts zweispurig
Kopfantrieb, dreispurig
m Kopfantrieb mit Riemen
links dreispurig
MKopfantrieb mit Riemen
rechts dreispurig
O
Kopfantrieb direkt
links dreispurig
Mopfantrieb direkt

rechts dreispurig

Kopfantrieb direkt
links zweispurig

Zahnriemenstrang ohne Motor

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel beidseitig

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel links

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel rechts

[T
[
|

Zahnriemenstrang ohne Motor, verstellbar

Zahnriemenstrang mit
Keilwellennabe



Kopfantrieb mit Riemen, zwei- dreispurig O/P

52
S e |8 o @ 20 h9
- L]
£
2 ‘ %% é?r J -
e e |2 I i I
& [ — = o
+ 1
! 1]
e}
u/v
T T .
= HEEE : |
s £
f = ] —U
[ —
S - § _||.e20ne
. PEPR 52
©| o _QE -go
E 5555 52
2 EG EQ £2
= o £ s 52
X o o
e )
5 } Tg - @ 20 h9
165 _ J
~ 8 ol { 1 I
= LW
Kopfantrieb direkt, zwei- dreispurig o
[ L — ﬂl <
L ]
) e —— 2 T ° ©
< ills = © ‘©
X IS S 5 E
g E s i NS R/S
€ Em|ES
) o= 52
|2

405
!
s
S
=
©

MA C8T

Mittenabstand
(max. 290)

max. 250

|

Riemenbreite
32 mm

Rahmenbreite
40 mm

Mittenabstand
MA C8T

|

[
[ N

|

SE—

AL

Langen und Rahmenbreite

d

———
LO|
N [ |

;C‘ Keilwellennabe
DIN ISO 14-6x16x20

max. 190

i)

max. 3140

Beschreibung Lange min. Lange max. MA1 MA2
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen 550 mm 12000 mm

Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig 550 mm 12000 mm R
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig 550 mm 12000 mm o o
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt 550 mm 12000 mm

Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt, zweispurig 550 mm 12000 mm o
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt, dreispurig 550 mm 12000 mm . o
Zahnriemenforderer 80 Zahnriemenstrang ohne Motor 550 mm 12000 mm

Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Forderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.
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Forderbandunterba

Anwendung
Unterbau far C4T

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
Gummi

Lieferumfang
Unterbausegment am Forderband
fertig montiert

u4o0

Lénge
(min. 1120, max. 12000)

Hohe

max. 1800

Unterbau Typen 2 Strang

S

Hohe - 5
Héhe - 5

Stellfiiie BAS 5108

a MA1 -40 MA1 - 40
4 4
— H — G . |
¢ 5 ¢ 5 ¢ ﬁsj
40 40 40
Lo 1o}
o ©
= <
:0 0
T T
o o
§ — — IS4 = — —
O jo;; "E O o
Héhe / 3 oder Hohe / 3 oder
Hohe /3 MA1 + 40 !YIA1+40
e (hcherer Wert) (hoherer Wert)

StellfiiRe BAS 5108
Hohenverstellung +15 mm

Feststellbare Lenkrollen
CAS 3080

Feststellbare Lenkrollen

Hohenverstellung +15 mm CAS 3080

Unterbau Typen 3 Strang

_ MA1_ MA2 - 40 4 MA1_ _MA2 - 40
4
K A= ] M AT
< i < P
8 8
& o - 40
Te] [T
© ©
< <
:0 0
T T
o o
8 8 — —
N
Hoéhe / 3 oder Hohe / 3 oder
MA1 + MA2 + 40 MA1 + MA2 + 40
(héherer Wert) (h6herer Wert)

StellfiRe BAS 5108 Feststellbare Lenkrollen

Hohenverstellung + 15 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Type Hoéhe MA1 MA2
Férderbandunterbau 40 CAG _ _NN _ o o

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Forderbandunterbau 80

Anwendung
Unterbau flir C8T

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
Gummi

Lieferumfang
Unterbausegment am Forderband
fertig montiert

Lange
(min. 1450, max. 12000)

Hohe

max. 1800

Unterbau Typen 2 Strang

S

Stellfiile BAS 1120

Héhe - 52

R

148

Héhe - 52

200

Héhe /3

Feststellbare Lenkrollen

MA1 - 40 MA1 - 40
L T B c
™~ 1 N b
- ¢ 5l o 5 o 0
) < <
: e : g ? i
N 5
® )
o f=}
1 B 1o W
O, O, e e
Hohe / 3 oder Hoéhe / 3 oder
Hohe /3 MA1 + 40 MA1 + 40
(héherer Wert) (hdherer Wert)

Stellfiie BAS 1120

Feststellbare Lenkrollen

Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080 Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080
Unterbau Typen 3 Strang
_MA2 - 40 _MA1 . MA2 - 40

K

Héhe - 52

148

th

| M

200

Hoéhe / 3 oder
MA1 + MA2 + 40
(héherer Wert)

Héhe - 52

A
D T © Ltl\')
40 3[ fﬁmﬁ

S
&8
O

|
g«

H

NG
Hoéhe / 3 oder

MA1 + MA2 + 40
(héherer Wert)

StellfiiRe BAS 1120 Feststellbare Lenkrollen

Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Type Hoéhe MA1 MA2
Forderbandunterbau 80 C8G o _NN o o .

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Mal3e in mm
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Rollenforderer Gerade

Rollenforderer Kurve

ROBOTUNITS®



Transfereinheit 90°

Dreheinheit

ROBOTUNITS®
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Rollenforderermodule

Beschreibung

l
I

1S

Transfer

Platzbedarf

Durchsatz
(Zyklen/h)

\ =7 ]

~ 2000

~ 2000

~ 1500

~ 350

Winkelbereich

45°/90°

0°/+90°

0° - 270°

Anwendungen

~

ROBOTUNITS®




Staudruckloses Fordern

Der Rollenforderer mit staudruckloser Logik (ZPA - zero pressure accumulation — Logik) ist in einzelne Zonen aufgeteilt.
Die unterschiedlichen Zonen sind untereinander verbunden und kommunizieren miteinander.

Lauft einTransportgut auf eine belegte Zone zu @), bleibt das Transportgut auf der vorherigen freien Zone €) stehen.
Werden belegte Zonen frei @), folgen vorgelagerte Zonen automatisch €).

Vorteile

+,Plug and Play” Lésung mit dezentral gesteuertem Controller = keine Uibergeordnete Steuerung erforderlich
+ Es drehen sich nur die bendétigten Rollen = energieeffizient

+ Staudruckloses (bertihrungsfreies) Fordern

Antriebstechnik

Antriebskopf fur
Kraftlibertragung
mittels Poly-V Riemen

Blrstenloser 24V
Gleichstrommotor

Vorteile gegeniiber 230/400V:

+Weniger Energieverbrauch und Betriebskosten

+ Geringerer Verschleild und somit weniger Wartungsaufwand
+ Reduzierte Gerauschentwicklung

Eingreifschutz in Rolle integriert

ROBOTUNITS®



42

R5S

Rollenforderer Gerade

Anwendung
Staudruckloses Fordern von

Variante ohne Seitenfiihrung

Fordergiitern in verschiedenen GroRen 3 N
S
Technische Daten ._.IEL ————————————————— ‘
Biirstenloser 24V Gleichstrommotor 8 |- D A=
= Geschwindigkeiten von 10 bis 28 m/min 1 °E { o
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C o
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A _ Lichte Weite =
. . . 40 Férdergutbreite + 10 mm 40
Antrieb der Rollen Gber Poly-V Riemen -
. . Rahmenbreite
Rollenmaterial: Stahl verzinkt
Riemenmaterial: Chloropren mit PA
Zugtrager Variante mit Seitenfiihrung
Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt ©
eloxiert x
Seitenflihrung Rollenférderer max. Fordergutgewicht 50 kg ]
siehe Seite 49 I
Steuereinheit:
Komplett vorinstalliert inkl. Sensoren g
Lieferzeit Standard Rollenforderer Lichte Weite =
abgehend 10 Tage, Express 5 Werktage Unterstiitzte Steuerungsprotokolle: 40| Férdergutbreite + 10 mm 40
® Rahmenbreite
i%%%%g #odbus (CiLink
. —
Etheriet/IP EtherCAT. ™
Abmessungen
Rollenforderer
Zone o Zone Zone
I [} DO I i N i
| | N [ |
= | — 2 2 — 1
i =il i
| || Il | |
: ! i ! i L !
of vo| | ¥ I | i
2 &5 | i ! i L !
g o | |1 Il |1 |
g 2 | il i I |
gl 225 : . \ \
£ §% | || Il | |
€ =8 | i ! i L !
g i I | |
o x i ! i Li s
| |1 Il | i
| i ! i L !
g | 2 i 2 |
N R aL . J
Rollenteilung

x: Abhangig von der Fordergutlange

Standard Breiten, Langen und Rollenteilung

Forderrichtung
—_—

Beschreibung Kiste (LxB)
Rollenforderer Gerade 400 x 300 mm
Rollenforderer Gerade 300 x 400 mm
Rollenforderer Gerade 600 x 400 mm
Rollenforderer Gerade 400 x 600 mm
Sonderabmessungen

Lichte Weite Rahm
310 mm
410 mm
410 mm

610 mm

enbreite
390 mm
490 mm
490 mm
690 mm

Rollenteilung
105 mm
80 mm
160 mm
105 mm

Standardlange bis

6000 mm
6000 mm
6000 mm
6000 mm

Sonderbreiten (Lichte Weite min. 310 mm, Lichte Weite max. 1210 mm), Sonderlangen und Sonderrollenteilung sind auf Anfrage méglich.
Richtwert fiir Rollenteilung = Férdergutlédnge in Forderrichtung / 3,75

ROBOTUNITS®



R5C Rollenforderer Kurve

Anwendung
Staudruckloses Fordern von
Fordergltern in verschiedenen GroRen | B~ —————-——{——____

Technische Daten ~
Birstenloser 24V Gleichstrommotor
Geschwindigkeiten von 10 bis 28 m/min
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A
Antrieb der Rollen uber Poly-V Riemen
Rollenmaterial: Stahl verzinkt mit
konischen Kunststoffaufsatzen
Riemenmaterial: Chloropren mit PA

40| Lichte Weite 40

Rahmenbreite

Zugtrager

Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt
Seitenfuihrung Rollenforderer eloxiert
siehe Seite 49 max. Férdergutgewicht 50 kg

Steuereinheit:
Komplett vorinstalliert inkl. Sensoren

Unterstlitzte Steuerungsprotokolle:

i%%%%q ® #odbus CCLink

Abmessungen Etherfelims [EUEhe = Standard Winkel

3N
\\
EENS \
\\‘ \ ‘3
740 R700 5o DN N Aussenradius =
\ 660 mm + Rahmenbreite
\ v
%, \ \
Q’o \
Z) |
5 \g | ‘
T, By \ \ -
\ | °
\. N
{ . I
o
40 Lichte Weite 40
Rahmenbreite

Die Lichte Weite ist abhangig von der Férdergutabmessung. Lichte Weite min. 310 mm, Lichte Weite max. 1040 mm

Sonderkurvenwinkel sind auf Anfrage mdglich.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

ROBOTUNITS®
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R6T Transfereinheit 90°

Anwendung A-A
(Rollen - Riemenniveau)

Rechtwinkliges Umsetzen von
Foérdergltern in verschiedenen GroR3en.
Integrierbar in jede Zone eines geraden
Rollenforderers.

Technische Daten
Blrstenloser 24V Gleichstrommotor

fiir Hub und Riemen 8 ———
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C | Dl | |
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A E ! L ! |
Rollenmaterial: Stahl verzinkt = : | : | -
Zahnriemenmaterial: PU o | | | Ik %
max. Férdergutgewicht 50 kg @ | : 1 : s
s AT KA 2
D Q
Seitenflihrung Rollenférderer Steuereinheit: g ! ! ! ! _g
siehe Seite 49 Komplett vorinstalliert inkl. Sensoren g I : I : &
< 1 1
& | LA |
Unterstlitzte Steuerungsprotokolle:
" |
o
B0080° e Cuink ®
) —
EtheriVet/IP" EtherCAT.
Abmessungen
%ﬁ? """"""" T
Férderrichtung Eii .:’Jkl‘ """"""" "HEE Rollenteilung RT
~— e I L ERE]
i 3: i
. PV ]
— ———————— . ;
= = = I
3 < ]
HEE ] B8
= (o) 1
g g I i
3 il ! s
£ 5 IRk ]
e - . B o
i o
1 S LA 5
S £ :
! !
o
c
=
5 =
s o
3 g
£ 2
c
o
©
oc
| Lichte Weite LW 2 |
Rahmenbreite RB 2
Standard Abmessungen
Rollenforderer mit Transfereinheit 90° Zu- bzw. Abfuhr Rollenférderer
Beschreibung Kiste (LxB) LW 1 RB 1 RT LW 2 RB 2 RT
Transfereinheit 90° 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 310 mm 390 mm 80 mm
Transfereinheit 90° 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 410 mm 490 mm 105 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage maoglich.

Zeichnungen: Mal3e in mm
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R5R

Seitenflihrung Rollenférderer
siehe Seite 49

Abmessungen

Dreheinheit

Anwendung

Lagerichtiges Drehen von Forderglitern in

verschiedenen Grof3en

Technische Daten

Birstenloser 24V Gleichstrommotor
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A

Drehbereich: 0° — 270°
Verfahrzeit fiir 90°: 2,5 s
max. Fordergutgewicht 50 k

Steuereinheit:

e}

Komplett vorinstalliert inkl. Sensoren

Unterstlitzte Steuerungspro

tokolle:

i%%%%g@) #Modbus CCoLink

Ethen'et/IP" EtherCAT.

Mitnehmerplatte D

° )\,
==
//
w "
° /
o
c
E
= -H-H—H—
5}
b~
[}
(2}
\\ N
\NLA
N
° S~

Seitenlange S

Rollenteilung RT

Forderrichtung

N— 270°

Rahmenbreite

Standard Breiten, Langen und Rollenteilung

° -7 e T~ )
g T yrmey yrmey 1
| ! / \
| | / \
| | / \
2 I
© | |
= L
[} | 1
2
< | | [l
[=]
5 ! |
| |
| | /
! | \\ /
\ /
gl | == = )
® ~__eo _—~ °
2}
(=2 I |
2 =
= o
2 o)
= =
(3] =]
o =
S g
w =
o
°
[
40 Lichte Weite ’40
Rahmenbreite

Beschreibung
Dreheinheit
Dreheinheit
Dreheinheit
Dreheinheit

Rollenforderer auf der Dreheinheit
Kiste (LxB) Lichte Weite  Rahmenbreite  Rollenteilung
400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm
300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm
600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm
400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm

Dreheinheit
Mitnehmerplatte D

Seitenlange S
590 mm
590 mm
790 mm
790 mm

@ 400 mm
@ 400 mm
@ 630 mm
@ 630 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage maglich.

Zeichnungen: Mal3e in mm
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R5F Unterbau fiir R5S

Anwendung
Unterbau fur Rollenforderer Gerade
Lange
Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt -
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, ;‘g
PA 6 bzw. Gummi o=
c2
0 €
TS
Lieferumfang g
Unterbausegment fertig montiert e
Unterbau Typen Standard
Rahmenbreite Rahmenbreite
S 40 ) Lichte Weite _ | .40 R 40 | | Lichte Weite _ .40

!
in )
i )

- 121.5 (ohne Seitenfiihrung)

6he - 91.5 (mit Seitenfihrung)

Hohe - 91.5 (mit Seitenfliihrung)
ohe - 121.5 (ohne Seitenfihrung)

o o 1 111
E ag ag

StellfiRe BAS 1120 Feststellbare Lenkrollen

Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080
Bestellcode

Bestellcode’

Beschreibung Rahmenbreite Type Hohe
Unterbau fir R5S R5F o _NN o

1) Bitte ergdnzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



Unterbau fiir R5C

Anwendung
Unterbau flr Rollenforderer Kurve

Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt

eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, %
PA 6 bzw. Gummi 0%
< =
0 C
Tg
Lieferumfang §

Unterbausegment fertig montiert

Unterbau Typen Standard

Rahmenbreite Rahmenbreite
S 80 Lichte Weite - 80| 80 R 80 Lichte Weite - 80| 80

Héhe - 121.5
Hoéhe - 121.5

200

StellfiRe BAS 1120 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung = 30 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Rahmenbreite Type Hoéhe
Unterbau fiir R5C R5G o _NN o

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenfiihrung Gurt-, Zahnriemen-, Modulbandférderer

Gurtforderer (Integriert)

Gurtférderer

Zahnriemenforderer

Modulbandférderer

Konstruktionshinweis

Siehe Katalog
Seite 16 (C4N)
Seite 18 (C5N)
Seite 20 (C8N)

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
moglich)

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
moglich)

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
maoglich)

o)
2
X
<@
2
\
) |
(A
Z -
z )
8_
z 2
I io J
38 ;
/
23 or
_____ - ©)
\
/ |
. _
130
(
— I
!
£ |
38 ‘
n o !
N N !
88 !
1—«
©
B o
< 00 N
38 © NN
~N
8] S

110

35 (Gerade)
65 (Kurve)
&\

120 (Gerade
100 (Kurve)

)

Héhe
2 Hohe

Empfehlung Héhe Seitenfiihrung

ROBOTUNITS®
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Seitenfuhrung Rollenforderer

Siehe Katalog
Seite 42

Integriert (nur bei Rollenforderer Gerade)

28

Starr

Flexibel, mit Uberstand Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange

moglich)

100 | 44
(144)

Flihrungsbereich
bei minimaler
Vierkantrohrlange

Flexibel, ohne Uberstand

X 30 mm
- . - (andere Lange
~ o moglich)
I ////’
//
Montagehinweise
Stossstelle
max. 3000 (Verbindung mit Gewindestift GST M08x040)

OO A AL, TR L

i T R L e T
i ”q i i i

100 | max. 500 Y | Vs

H

max. 500 max. 500

Seitenflihrung Sockel bzw. Clip gleichmaRig aufteilen.
ACHTUNG ! Maximale Abstande nicht Gberschreiten!

ROBOTUNITS®
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COP 4561 Seitenfiihrung Sockel

Anwendung
Zur individuellen Positionierung der

Seitenfuhrung " "

Technische Daten

Material:

Grundteil PA6 schwarz

Halterungen PA6 GF30 schwarz
Abdeckkappe 18x18 PE-LLD
Befestigungsmaterial Stahl verzinkt

Lieferumfang

1 Seitenfliihrung Grundteil

1 Seitenflihrung Halterung Mutter

1 Seitenflihrung Halterung Schraube
2 Zylinderschrauben IBS M05x025

2 Sechskantmuttern SKM M005

1 Zylinderschraube IBS M08x030 EXNIKO 0375
1 Sicherungsscheibe SIS M08x13x0.8

1 Sechskantmutter SKM M008

1 Abdeckkappe CAP 1818

Anziehdrehmoment
IBS M05x025 =6 Nm
IBS M08x030 EXNIKO = 10 Nm

Montagehinweis

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Seitenflihrung Sockel COP 4561 0,095 kg

ROBOTUNITS®



Seitenfithrung Halter

Anwendung
Zur individuellen Positionierung der
Seitenfiihrung

Technische Daten

Material:

Klemmteil PA6.6 schwarz

Abdeckkappe 15x15 PE-LLD

Vierkantrohr Aluminium EN AW-6060-T66
Befestigungsmaterial Stahl verzinkt

Lieferumfang

1 Seitenflihrung Klemmteil

1 Zylinderschraube IBS M05x014

1 Sechskantmutter SKM MO005

1 Abdeckkappe CAP 1515

1 Vierkantrohr 15x15 Lange 150 mm bzw.
variabel

Bestellcode

L +26.5

L+20

Beschreibung
Seitenfiihrung Halter Lange 150
Seitenfiihrung Halter Lange variabel

Bestellcode’
Lange
COP 9001
COL 9000 SNN ____

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmalR
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Gewicht
0,045 kg
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Montagehinweis

Seitenfiithrung Clip

Anwendung
Zur Aufnahme der Seitenfiihrung

Technische Daten
Material:
PA6 schwarz

Lieferumfang
10 Seitenfiihrung Clips

L

Bestellcode

Beschreibung
Seitenfiihrung Clip Set

COP 4590

Bestellcode

COP 4570

Seitenfihrung Endstuck

Anwendung
Zum Abdecken offener Enden der
Seitenflihrung am Ein- bzw. Auslauf

Technische Daten

Gewicht/Stlck
0,020 kg

|
Material: |
PP ESD schwarz I
| o
R | o
Lieferumfang .
4 Seitenflihrung Endstlicke = I
2 .
|
T
] ]
l |
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht/Stlick
Seitenflihrung Endstlck Set COP 4590 0,010 kg

ROBOTUNITS®



Seitenfithrung Kunststoff

Anwendung 30
Kunststoffprofil zur Herstellung von
Seitenfiihrungen +-
S
Technische Daten
Material:
PVC-U schwarz . 1
|
Kunststoffprofil mit HeiRluftfohn warm }
verformbar (Erweichungstemperatur 80°C) |
| W
WW
|
i
|
- f
Anwendung
Kanalisierung
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht/Meter
Seitenflihrung Kunststoff zugeschnitten COL 4590 SNN 0,340 kg
Seitenfiihrung Kunststoff, Stange, Lange 3000 mm COL 4590 NNN 3000 0,340 kg

ROBOTUNITS®
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Auf Basis der bewahrten Profil- und Verbindungstechnologie haben wir ein Linearachsensys-
tem entwickelt, welches an Vielseitigkeit, Stabilitat und Effizienz auch die héchsten Anspriiche
erfiillt.

Ein Linearsystem mit hochster technischer und statischer Prazision, Zeit- und Kosteneinsparung
in Konstruktion und Montage inklusive.

ﬁ Achsen mit System

Er lauft und lauft und lauft....

% Filhrungsbahnen statt Fiihrungssysteme

[E] Linearachsen modular im Aufbau

O Motortypen und Umlenkvarianten

Schutz vor Beschadigung

Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

® H

ROBOTUNITS®






Das maBgeschneiderte LiINnearachsensystem

Lineareinheit 50

Seite 60

Lineareinheit 50
LIL 5010

e

S. 60

Lineareinheit 100

Seite 61

Lineareinheit 100
LIL 1010

S. 61

Lineareinheit 50 mit Omega-Antrieb

Seite 62

57

Lineareinheit 50
mit Omega Antrieb
LOL 5010

&

Linearachsen Zubehor Ubersicht

Seite 137

ROBOTUNITS®
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Linearachsen Aufbau

Produkt-Einzelteile

€ Zahnriemenumlenkung LIN 5411 (Seite 164)

@ Zahnriemen LIL 3008 (Seite 165)

€ Fithrungsbahn LIL 5000 SNN (Seite 167)

@) Wagenplatte LIN 1501 / LIN 2001 (Seite 168)

@ Anschlagset LIN 5191 (Seite 168)

(@ Zahnriemenspanner LIN 3221 (Seite 165)

@ Profil 50x50, 50x100, 50x200 oder 100x100 (ab Seite 72)

@ Abdeckkappe CAP 2521 (Seite 175)

© Laufschuh einfach zentrisch LIN 5001 oder doppelt zentrisch LIN 5011 (Seite 166)

() Laufschuh einfach exzentrisch LIN 5003 oder doppelt exzentrisch LIN 5013 (Seite 166)

ROBOTUNITS®



Linearachsen System

Zubehor

€ Energiekette (nach Kundenwunsch)

@ Spannkupplung LIN 5246 (Seite 172)

@ Antriebswelle einfach Set LIN 5253 (Seite 171)

@ Verbindungswelle mit Kupplung COL 5240 (Seite 173)
@ Antriebswelle doppelt Set LIN 5255 (Seite 171)

(® Kupplung LIN 523_ (Seite 170)

@ Motorglocke LIN 5241 (Seite 170)

© Motorflansch (nach Kundenwunsch)

(9] Drehgeber Set LIN 7501 (Seite 172)

() Naherungsschalter LIN 8310
und Schalterhalter LIN 8201 (Seite 169)

ROBOTUNITS®
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LIL 5010 Lineareinheit 50

Anwendung
Transportieren, Bewegen, Schieben
von Werkstlicken aller Art.
z.B. Verwendung als
e Portalachse
e Ubersetzeinheit

Technische Daten / Lieferumfang
Grundprofil 50x100 (PIL 5010)
Standardwagenplatte 200x150 mm
Md max.: 60 Nm (max. Gbertragbares
Antriebsmoment)
Weg/Umdrehung: 200 mm
Wirkdurchmesser: 63,66 mm
Leerlaufmoment: 1 Nm
Positioniergenauigkeit: + 0,2 mm
(ohne Antriebsspiel)
Eigengewicht Laufwagen: 2,66 kg

Zum Einstellen des Exzenters der Achse

bendtigen Sie einen Exzenterschlissel Montagehinweis
LIN 9990 (Seite 167) siehe Seite 193
Abmessungen

Gesamtlénge = Hublénge + 540

200 ‘ 170
. |
e

0| i;q: ) ] (-] (-] (-] 9;@3? ﬁ
— N o o
2 NP N7 o

= i = A

? 32 H7 A — o 52.5
Grundtragerprofillange = Gesamtlange - 266 ) 133
il
N
Bestellcode
Bestellcode'

Beschreibung Grundprofil Type Hublange'
Lineareinheit 50 LIL 5010 SNN

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um die Hublange in mm.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®




LIL 1010 Lineareinheit 100

Anwendung

Transportieren, Bewegen, Schieben

von Werkstlicken aller Art.
z.B. Verwendung als
Portalachse
Ubersetzeinheit

Technische Daten / Lieferumfang
Grundprofil 100x100 (PIL 1010)

Standardwagenplatte 200x200 mm

Md max.: 60 Nm (max. Gbertragb
Antriebsmoment)
Weg/Umdrehung: 200 mm
Wirkdurchmesser: 63,66 mm
Leerlaufmoment: 1 Nm
Positioniergenauigkeit: + 0,2 mm
(ohne Antriebsspiel)
Eigengewicht Laufwagen: 3,04 kg

Zum Einstellen des Exzenters der Achse

bendtigen Sie einen Exzenterschliissel Montagehinweis
LIN 9990 (Seite 167) siehe Seite 193
Abmessungen

ares

Gesamtldnge = Hublange + 540

118

1375

@ 32 H7 A > 52.5 100
Grundtrégerprofillange = Gesamtlénge - 266 133
;i
o n
|
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Grundprofil Type Hublange’
Lineareinheit 100 LIL 1010 SNN

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um die Hublange in mm.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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LOL 5010 Lineareinheit 50 mit Omega-Antrieb

Anwendung

Transportieren, Bewegen, Schieben

von Werkstlicken aller Art.
z.B. Verwendung als

e Portalachse

o Ubersetzeinheit

Technische Daten / Lieferumfang
Grundprofil: 50x100 PIL 5010
Wagenplatte: 400 x 150 mm

Md max.: 60 Nm (max. Gbertragbares

Antriebsmoment)
Weg/Umdrehung: 200 mm
Wirkdurchmesser: 63,66 mm
Leerlaufmoment: 1 Nm
Positioniergenauigkeit: + 0,2 mm
(ohne Antriebsspiel)

Eigengewicht Profil inkl. Fihrungsbahn:

5,4 kg/m

Eigengewicht Endteile rechts und links:

1,2 kg

Eigengewicht Antriebseinheit ohne

Motor: 15,0 kg

Zum Einstellen des Exzenters der Achse

bendtigen Sie einen Exzenterschlissel Montagehinweis
LIN 9990 (Seite 167) siehe Seite 193
Abmessungen

Gesamtléange = Hublange + 490

400
200 45
® @ <
) s\ @ b L
N2 8L .
o o L0
L L) L) L L) L) L 5l 2 o RE 4# 8— §
.©,| 7
@ 32 H7 58
Grundprofillange = Gesamtlange - 40 ‘ 20
1€}
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Grundprofil Type Hublange'
Lineareinheit 50 mit Omega-Antrieb LOL 5010 SNN

1) Bitte ergdnzen Sie den Bestellcode um die Hublange in mm.
Zeichnungen: MaB3e in mm

ROBOTUNITS®
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Anwendungsbeispiele Linearachsen und Heber

DDDDDDDDDDD






Jragendes” Element des Automatisierungsbaukastens ist die einzigartige Profil- und Verbin-
dungstechnik. Zwei miteinander kombinierbare ProfilgroRen im 40er und 50er Raster, sowie eine
dazu passende und in allen Profilen einheitliche NutgrofRe von 14 mm, eréffnen eine Vielzahl an
Maglichkeiten in der Automatisierungstechnik.

Gemeinsam mit der kraftvollen Verbindungstechnik ist das System einzigartig, nicht nur in sei-
ner Belastbarkeit und Steifigkeit, sondern auch in dem enormen Potential fiir Zeiteinsparungen
- von der Konstruktion bis zur Montage.

O Eine Nut in allen Profilen

0 Héchste Stabilitit an jeder Stelle

g Keine halbe Sache, sondern doppelte Wirkung

EE Jedes Bohrloch ist eines zu viel

D Mit jeder Umdrehung steigt die Stabilitat

Einfligen der Einschwenkmutter

=

1 Alles ist moglich - sogar im Nachhinein
| E— |

'
@ Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

ROBOTUNITS®
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Die clevere Profiltechnik

Profiltechnik 40er Raster Seite 68
Profil 16x40 Profil 40x40 Profil 40x80 Profil 80x80
PIL 14(1(;/ PIL 4040 PIL 40?7 PIL %
o i‘/ {5 . ‘
q o
S. 68 S. 68
Profil 40x40 Profil 40x80 Profil 40x120
PIL 4140 PIL 4180 PIL‘:012/
S.70 S.70 S. 71 ’
Profiltechnik 50er Raster Seite 72

Profil 50x50
PIL 5050

Profil 100x100
PIL 1010

S.74

Profil 256x200 -
/

PIL 2520

S.75

Profil 50x100
PIL 5010

Profil 50x200
PIL 5020

S.72 S.73

Profil 100x200
PIL 1020

S.74

ROBOTUNITS®
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Die kraftvolle Verbindungstechnik

Verbindungstechnik 40er Raster Seite 76
Verbinder 16x40 Verbinder 40x40 Verbinder 40x80 Anschlussverbinder Stirnverbinder
FAS 1641 T FAS 404_ il i'l FAS 408 40x40 40x40

-| . v [ easas FAS 4051 £~
e & L e "W
S.76 191 S.76 $ S.77 | S.78 -l S.78 *-

Winkelverbinder Gelenk
45° GUS4 41 &
GUS 4541
1 ‘E"'
ay it ‘ '
S.79 S.79
Verbindungstechnik 50er Raster Seite 80
Verbinder 50x50 Anschlussverbinder Stirnverbinder Verbinder 100x200
FAS 505_ il 'l‘ 50x50 50x50 FAS 102_

- FAS 505_ FAS 5061 ¢ g1 i 7
S. 80 € S. 82 l S. 83 a S. 84

Verbindungstechnik 40er und 50er Raster Seite 85
Winkel 40 Befestigungswinkel Winkel 100 Winkel 100 einfach Einschwenkmutter
GUS 450_ 35x25 GUS 100_ GUS 110_ TIN45__

E GUS 4651

n.cr-“ B o @ =B
1@ - > o

* v “ - g
s.es ¢ S. 86 S. 87 s.e7 ® S. 88
Einschwenker T-Mutter T-Mutter Profil- T-Mutter StoRRver- Gehrungsverbinder
TIN 9990 TIN 60__ stange binder TIN 4545

TIN _000 TIN 0171 -
~% N"

S. 88 S. 89 S. 90 S. 90 S. 91

Bohrverbinder
TIN _000

S. 91
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PIL 1640 Profil 16x40

Anwendung

Universell einsetzbar, z.B. flr
e Schilder- und Regalbau

fur glatte Oberflachen
* Materialflusstechnologie 1.25x45°
* Handarbeitsplatze

4.5

16

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert |
Widerstandsmoment W : 2,9cm? 23.4
Widerstandsmoment W, 1,0 cm?3 28
Flachentragheitsmomente:

gegen x I 5,8 cm*

gegeny I 0,8 cm*

Toleranzen und Durchbiegung gegenTorsion I 0,6 cm*

siehe Seite 196 bis 197 Querschnittsflache A: 323,6 mm?

NB
’

5

Bestellcode

Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M6 Gewinde 15 mm tief PIL 1640 SNN ____ 0,890 kg
Profilstange, Ldnge 6050 mm (verwendbare Ldnge 6000 mm) PIL 1640 NNN 6050 0,890 kg

PIL 4040 Profil 40x40

Anwendung

Universell einsetzbar, z.B. fir
e Montagezellen
e Leichtbau-Maschinenrahmen 1.25x45°
* Handarbeitsplatze :—ﬂ
e Tischgestelle
e Zu- und Abfuhreinrichtungen
e Forderbander

® Transportwagen g —_——
e Steher
e Schilder- und Regalbau -
e Materialflusstechnologie -~
Technische Daten
Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment W =W 4,3 cm?®
Flachentragheitsmomente:
gegen x +y = Iy: 8,6 cm*
Toleranzen und Durchbiegung gegenTorsion I 0,7 cm*
siehe Seite 196 bis 197 Querschnittsflache A: 554,6 mm?
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M8 Gewinde 50 mm tief PIL 4040 SNN ____ 1,530 kg
Profilstange, Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 4040 NNN 6050 1,530 kg
Profilstangen, 80 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 4040 PAC 0080 1,530 kg

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Langenmal3.
Zeichnungen: MaB3e in mm
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PIL 4080 Profil 40x80

Anwendung
Universell einsetzbar, z.B. fiir
e Grundtragerprofil
e Montagezellen
e Grundgestelle
e Materialfordertechnologie
® Regale
e Forderbander
e Zu- und Abfuhreinrichtungen

Technische Daten
Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert

Widerstandsmoment W : 15,4 cm?®

Widerstandsmoment W, : 8,4 cm?

Flachentragheitsmomente:

gegen x I 61,6 cm*

gegeny Iy: 16,8 cm*
Toleranzen und Durchbiegung gegenTorsion l: 9,3cm*
siehe Seite 196 bis 197 Querschnittsflache A: 1013,2 mm?
Bestellcode

Bestellcode!

Beschreibung Léange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M8 Gewinde 50 mm tief PIL 4080 SNN 2,780 kg
Profilstange, Ldnge 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 4080 NNN 6050 2,780 kg
Profilstangen, 40 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 4080 PAC 0040 2,780 kg
PIL 8080 Profil 80x80

Anwendung

Universell einsetzbar, z.B. flir
e Transportwagen
e Tischgestelle
® Regale
e Maschinenrahmen
e Forderbander
e Fundamente

43 +1

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment Wx=Wy: 28,0 cm?
Flachentragheitsmomente:

gegen x +y l= Iy: 112,0 cm#
Toleranzen und Durchbiegung gegenTorsion I: 59,56 cm*
siehe Seite 196 bis 197 Querschnittsflache A: 15470 mm?
Bestellcode

Bestellcode’

Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M8 Gewinde 50 mm tief PIL 8080 SNN 4,280 kg
Profilstange, Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 8080 NNN 6050 4,280 kg
Profilstangen, 25 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 8080 PAC 0025 4,280 kg

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmaR.
Zeichnungen: MalBe in mm
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PIL 4140 Profil 40x40 Lean Line

Anwendung

Universell einsetzbar, z.B. flr
e Schutzzaun
e | eichtbau-Anwendungen
e Schilder und Regalbau

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment W =W,: 3,3 cm?®
Flachentragheitsmomente:

gegen x +y = Iy: 6,5 cm*
gegenTorsion l: 0,6 cm*

!

Querschnittsflache A: 431,0 mm?

Toleranzen und Durchbiegung

siehe Seite 196 bis 197 40
Bestellcode
Bestellcode’

Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M8 Gewinde 50 mm tief PIL 4140 SNN 1,160 kg
Profilstange, Ldnge 6050 mm (verwendbare Ldnge 6000 mm) PIL 4140 NNN 6050 1,160 kg
Profilstangen, 80 Stk. Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 4140 PAC 0080 1,160 kg
PIL 4180 Profil 40x80 Lean Line

Anwendung 1.25x45°

Universell einsetzbar, z.B. flir

e Schutzzaun
e L eichtbau-Anwendungen
e Schilder und Regalbau

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66

seidenmatt eloxiert

Widerstandsmoment W : 11,9 cm?® o o

Widerstandsmoment W, 6,4 cm? © ¥

Flachentragheitsmomente:

gegen X I 474 cm*

gegeny Iy: 12,8 cm*

gegenTorsion I: 5,9 cm*

Querschnittsflache A: 790,8 mm?

3
Toleranzen und Durchbiegung
siehe Seite 196 bis 197 14:3%
23.4
40
Bestellcode
Bestellcode'

Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M8 Gewinde 50 mm tief PIL 4180 SNN ____ 2,140 kg
Profilstange, Ldnge 6050 mm (verwendbare Ldnge 6000 mm) PIL 4180 NNN 6050 2,140 kg
Profilstangen, 40 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Ldnge 6000 mm) PIL 4180 PAC 0040 2,140 kg

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das Langenmal.
Zeichnungen: Mal3e in mm
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PIL 4012 Profil 40x120

Anwendung

. . . 1.25x45° 28
Universell einsetzbar, z. B. fir: |
® Rollenbahn N (@7 D] d
* Kabelkanile = ()Ql gjj
e Handarbeitsplatze
e Zu- und Abfuhreinrichtungen @5
Technische Daten o
Material: Aluminium seidenmatt 4 3
eloxiert I
Widerstandsmoment W : 276 cm?® ° &7
Widerstandsmoment W, 6,8 cm?
Flachentragheitsmomente: —
gegen x l: 182,2cm* &\/%
gegeny I:  19,3cm? ﬂ—l—l—/ Es
gegenTorsion I 1,2 cm? A7 \r S
Querschnittsflache A: 1108,8 mm? 3 [3 ﬁ
147
Toleranzen und Durchbiegung Abdeckprofil fir PIL 4012 23.4
siehe Seite 196 bis 197 siehe Seite 172 40
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Léange Gewicht/Meter
Profilstange zugeschnitten beidseitig M6 bzw. M8 Gewinde 50 mm tief PIL 4012 SNN ____ 3,050 kg
Profilstange Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 4012 NNN 6050 3,050 kg
Profilstange 24 Stk. Lange 6050 (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 4012 PAC 0024 3,050 kg
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Anwendung
Vorzugsweise im Maschinenbau, z.B.
e Schutzeinrichtungen
e Tischgestelle
e Grundtrager eines Linearsystems
* Montagezellen
e Handarbeitsplatze

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment W = Wy: 8,0 cm?
Flachentragheitsmomente:

PIL 5050 Profil 50x50

Anwendung

gegen x +y l=1: 20,0cm*
Toleranzen und Durchbiegung gegenTorsion I 4,8 cm*
siehe Seite 196 bis 197 Querschnittsflache A: 8575 mm?

Bestellcode
Bestellcode’

Beschreibung Léange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M10 Gewinde 50 mm tief PIL 5050 SNN 2,350 kg
Profilstange, Ldnge 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 5050 NNN 6050 2,350 kg
Profilstangen, 64 Stk., Lainge 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 5050 PAC 0064 2,350 kg

PIL 5010 Profil 50x100

1.5x45° 288 _45
Vorzugsweise im Maschinenbau, z.B. .
¢ Maschinenrahmen | B
* massive Tischgestelle D | E]
® Regalbau j\ '
e Grundtrager eines Linearsystems N/
e Montagezellen \L/ L
Technische Daten 4 | A\
Material: Aluminium EN AW-6063-T66 g 3 ) / __|__J_+ Er'
seidenmatt eloxiert N T ! / @
Widerstandsmoment W 29,7 cm?® \ | y
Widerstandsmoment Wy: 16,6 cm?® N> r\// /—I\—
Flachentragheitsmomente: R
gegen x l: 1485cm* //> T Q
gegeny i 414cm® s
gegenTorsion I 370 cm* 3 D ( | é D
Toleranzen und Durchbiegung Querschnittsflache A: 1559,3 mm? : | ——
siehe Seite 196 bis 197 1‘2‘4
50
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M10 Gewinde 50 mm tief PIL5010 SNN ____ 4,290 kg
Profilstange, Ldénge 6050 mm (verwendbare Ldnge 6000 mm) PIL 5010 NNN 6050 4,290 kg
Profilstangen, 32 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 5010 PAC 0032 4,290 kg

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das LangenmaR.
Zeichnungen: Mal3e in mm
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PIL 5020 Profil 50x200

Toleranzen und Durchbiegung

siehe Seite 196 bis 197

Bestellcode

Anwendung
Vorzugsweise im Maschinenbau fir
stabilste Bauweise, z.B
e Maschinenrahmen
e Portalbau
e als Grundtrager eines Linearsystems
e Kranbau
e Roboteraufbau

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment W : 107,8 cm?
Widerstandsmoment Wy: 33,6 cm?®
Flachentragheitsmomente:

gegen x I 10778 cm*
gegeny l: 84,1 cm*
gegenTorsion I: 107,0 cm*

Querschnittsflache A: 2962,8 mm?

1.5x45°

50

200
50

Beschreibung

Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M10 Gewinde 50 mm tief
Profilstange, Léange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm)
Profilstangen, 16 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm)

Bestellcode’

Lange

PIL 5020 SNN
PIL 5020 NNN 6050

PIL 5020 PAC

0016

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Langenmal3.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Gewicht/Meter
8,150 kg
8,150 kg
8,150 kg
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PIL 1010 Profil 100x100

Anwendung 1 5x45°
Vorzugsweise im Maschinenbau fir ‘
stabilste Bauweise, z.B

e Maschinenrahmen

e Portalbau _F\

e als Grundtréger eines Linearsystems "L/

e Kranbau
e Roboteraufbau

100
50
3 56 +1

Technische Daten _F\
Material: Aluminium EN AW-6063-T66 |
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment WX=Wy:61,1 cm?®
Flachentragheitsmomente:

gegen x +y =1 3056 cm*
Toleranzen und Durchbiegung gegenTorsion l: 256,0 cm*

t

siehe Seite 196 bis 197 Querschnittsflache A:  2714,4 mm?

|14_

Bestellcode

Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M10 Gewinde 50 mm tief PIL 1010 SNN ____ 7480 kg
Profilstange, Ldnge 6050 mm (verwendbare Ldnge 6000 mm) PIL 1010 NNN 6050 7480 kg
Profilstangen, 16 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 1010 PAC 0016 7,480 kg

PIL 1020 Profil 100x200

Anwendung 1.5x45° 50 45
Vorzugsweise im Maschinenbau flir \
stabilste Bauweise, z.B.

e Maschinenrahmen

e Portalbau

e als Grundtrager eines Linearsystems

e Kranbau

* Montagezellen

53.5

200
D47 1

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment W_: 220,2 cm?®
Widerstandsmoment Wy: 132,9 cm?®
Flachentragheitsmomente:

gegen x I 2202,2cm*
Toleranzen und Durchbiegung gegeny 664,4 cm*
siehe Seite 196 bis 197 gegenTorsion . 7940cm*
Querschnittsflache A: 5128,7 mm?

@ 53.5 +1

—_——

Bestellcode

Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M10 Gewinde 50 mm tief PIL 1020 SNN ____ 13,700 kg
Profilstange, Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 1020 NNN 6050 13,700 kg
Profilstangen, 8 Stk., Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 1020 PAC 0008 13,700 kg

1) Bitte ergdnzen Sie den Bestellcode um das Langenmal3.
Zeichnungen: MaB3e in mm
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Profil 25x200

Anwendung 1.5x45° 45
Besonders geeignet als: &
e Wagenplatte des Linearsystems E 5 jj
e Befestigungsplatte flir Verschiebe- 4 S
schlitten & N
® Hochkant als Tragerprofil %)‘
8
Technische Daten o \_,_
Material: Aluminium EN AW-6063-T66 o D_"
seidenmatt eloxiert 8 o
Widerstandsmoment W_: 102,8 cm? o [-L
Widerstandsmoment W, 14,1 cm?® 0 R—"
Flachentragheitsmomente: —%)—-
gegen x I 10279 cm* & A
gegeny Iy: 17,6 cm* - i
gegenTorsion I 9,8 cm*
Querschnittsflache A: 2891,7 mm? © 6.5
Toleranzen und Durchbiegung @ 15.7
siehe Seite 196 bis 197 | 25| 18.5
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Profilstange, zugeschnitten, beidseitig M8 Gewinde 15 mm tief PIL 2520 SNN _____ 7,900 kg
Profilstange, Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) PIL 2520 NNN 6050 7900 kg

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmaR.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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FAS 1641 Verbinder 16x40

-‘1 Anwendung 40
' 90° Verbindung fiir Profil PIL 1640 0142
IBS M06x018
N

1
|
ﬁ Material: Aluminium naturfarben ;
. ] FAS 1640 eloxiert bzw. Stahl verzinkt @ i
= . |

: Anziehdrehmoment ‘ 211

Technische Daten

15

!:ﬁIBS MO06x018 IBS M06x018 = 10 Nm 28 125
\
!‘ o e SN lan\ f\’
- e SRt N /D
TIN 4506 = o \ L\
Bestellcode
x Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 1640 TIN 4506 IBS M06x018 Gewicht
Verbinder 16x40 Set 1 1 3 FAS 1641 0,045 kg
FAS 404_ Verbinder 40x40
IBS M06x018 Anwendung
i 90° Verbindung im Raster 40 fiir . r—%
. Profil PIL 4040 und PIL 4080 quer | | E{
3 N | I —
' Technische Daten & | |
Material: GD-Zn verzinkt bzw. Stahl verzinkt —— ——
= FAS 4040
Belastungsangaben @ 8.1 ‘ 263
siehe Seite 171
39.2
-~ W 26.5
_ Ea=, TIN 4506/ .
< } F, TIN 4596 Anziehdrehmoment

~ IBS M06x018 = 10 Nm
= LKS M08x025 =12 Nm

19.6
13.5

) LKS MO08x025

Optional
Verbinderset 40x40 fur leitfahige
Ubergangswiderstand pro leitfahiger Konstruktionen

Verbindung 0,4 mQ

50
40 - 80 m

1 Stk. ‘ 2 Stk. 1 Stk.
FAS 4041 oder FAS 4041 oder FAS 4041 oder
FAS 4043 leitfahig FAS 4043 leitfahig FAS 4043 leitfahig
SN N TR TRYN
o N O
Ao (EOD._ O |0
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 4040 TIN4506 TIN4596 IBS M06x018 LKS M08x025 Gewicht
Verbinder 40x40 Set 1 2 - 2 1 FAS 4041° 0,068 kg
Verbinder 40x40 Set 1 2 - 2 1 FAS 4041CP? 0,068 kg
Verbinder 40x40 leitfahig Set 1 - 2 2 1 FAS 4043 0,068 kg
Verbinder 40x40 leitfahig Set 1 - 2 2 1 FAS 4043CP? 0,068 kg
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FAS 408 Verbinder 40x80

IBS M06x018 [f”) Anwendung

90° Verbindung im Raster 40 fiir Profil

« PIL 4080 lings 9 10.5
e PIL 8080 “‘l i i —wf
o &
[V 1 1
= FAS 4080 Technische Daten T | [/ /V //| |
g Material: GD-Zn verzinkt bzw. Stahl ' (258.1| 6.3
verzinkt
79.5
66.5
Belastungsangaben 40
siehe Seite 171 — !
13 O —1—0®
LKS MO08x025 Anziehdrehmoment 1 —kl_/// \k\,/—
TIN 4506/ IBS M06x018 = 10 Nm
TIN 4596 LKS M08x025 = 12 Nm
Optional
Ubergangswiderstand pro leitfahiger Verbinderset 40x80 fir leitfahige
Verbindung 0,4 mQ Konstruktionen
[.L,‘ 80 ri—gT
1 Stk. 2 Stk. 1 Stk.
FAS 4081 oder FAS 4081 oder FAS 4081 oder
RO FAS 4083 leitfahig 7% S50 FAS 4083 leitfahig ’Utl FAS 4083 leitfahig
ju} DD DC] 0
g 2 s K
OG DO O(j 0
A2 YOO 0>
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 4080 TIN4506 TIN 4596 IBS M06x018 LKS M08x025 Gewicht
Verbinder 40x80 Set 1 2 - 2 2 FAS 4081" 0,103 kg
Verbinder 40x80 Set 1 2 2 2 FAS 4081CP? 0,103 kg
Verbinder 40x80 leitfahig Set 1 - 2 2 2 FAS 4083' 0,103 kg
Verbinder 40x80 leitfahig Set 1 - 2 2 2 FAS 4083CP? 0,103 kg

1) Im Set verpackt
2) Sortenrein verpackt, lieferbar ab einer Bestellmenge von 100 Stk.
Zeichnungen: MalRe in mm

ROBOTUNITS®
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FAS 4049

Anschlussverbinder 40x40

Anwendung @ 4.1 @41
Anschlussverbindung an systemfremde [
1
Flachen im Raster 40 fur Profil PIL 4040
I K
FAS 4048 Technische Daten '\r_ i
Material: Aluminium naturfarben mj*—=l= @19
eloxiert bzw. Stahl verzinkt 90° 062
1 1 1
T
Anziehdrehmoment | |
SKS M08x030 = 15 Nm i | i P
QI T T
282 ‘0 10.7
27 ‘ ‘ 1.25 x 45°
SKS M08x030 | —ff 4
3 I H :
== p!
)
W) 3 D)
T T
s -
2 —® 9
z. B. Anbau an Stahlplatten ‘ 040 ‘
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 4048 SKS M08x030 Gewicht
Anschlussverbinder 40x40 Set 1 1 FAS 4049 0,070 kg

FAS 4051

Stirnverbinder 40x40

Anwendung
Stirnseitige Verbindung von Profilen ?10.7 @41
im Raster 40 fiir Profil PIL 4040 06.2 Ll
FAS 4050 , o
0
I 3 Technische Daten “ | 5 0
Material: Aluminium naturfarben | 0o 7
loxiert bzw. Stahl inkt
eloxiert bzw. Stahl verzin {7 | \</___\>< | o
[Te]
Anziehdrehmoment ! 'I = _EL}
SKS M08x030 SKS M08x030 = 15 Nm SKM Mo006 4 ?8.2
W PKS 004x012 IBS M06x025 = 10 Nm
! 019
- )
e . m 27 i 1.25x45°
FAS 4048 /-l ~
F
¢ 3 Orb{o
IBS M06x025
L
Passkerbstift Mutter ‘ ‘
einschlagen einpressen 040
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 4048 FAS 4050 SKS MO08x030 IBS M06x025 PKS 004x012 Gewicht
Stirnverbinder 40x40 Set 1 1 2 2 2 FAS 4051 0,160 kg

ROBOTUNITS®



GUS 4541 Winkelverbinder 45°

IBS M08x020NIKO Anwendung
Zur Herstellung von starren
45° Verstrebungen, z.B. fir:
e Schutzeinrichtungen
e Fachwerkbau

Technische Daten
Material: Zinkdruckguss bzw.
GUS 4040 Stahl verzinkt

TIN 4508 Anziehdrehmoment
IBS M08X025 =26 Nm
IBS M08x020NIKO =20 Nm

52

Tk

1.25 x 45°

040

Bestellcode

Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung GUS 4540 TIN 4508 IBS M08x025 IBS M08x020NIKO BLS M008 Gewicht
Winkelverbinder 45° Set 1 1 1 1 2 GUS 4541 0,211 kg

GUS 4 41 Gelenk 40

TIN 4508 Anwendung & 19545
Zur Herstellung von variablen Winkel- s *ﬂ
IBS M08x016NIKO verbindungen, z.B. fir g\
i~ e Schutzeinrichtungen @ ® @
e Fachwerkbau -
e Schwenkarme %
TIN 4508 Technl_sche_ Daten R17 /
Material: Zinkdruckguss bzw. 30 @85
Stahl verzinkt SW13.2
Schwenkbereich: +/- 90°
~ GUS 4040
Anziehdrehmoment
IBS M08x016NIKO =20 Nm
TIN 4508 - Klemmschraube =8 Nm
IBS M08x016NIKO Ea
( = { 3000 N
40N SRV
m f) — ()
TIN 4508
( { 3000N
7Nm[ ) © )
GUS 4140 ( /
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung GUS 4040 GUS 4140 TIN 4508 IBS M08x016NIKO Gewicht
Gelenk 40 Set 1 - 2 2 GUS 4041 0,135 kg
Gelenk 40 mit Klemmhebel Set - 1 2 2 GUS 4141 0,205 kg

Zeichnungen: MalRe in mm

ROBOTUNITS®
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FAS 505 Verbinder 50x50

Anwendung
90° Verbindung bei massiver
Bauweise im Raster 50 fiir Profil
e PIL 5050
e PIL 5010
* PIL 5020

IBS M08x020
-

FAS 5050
Technische Daten

@105 | @14.2

o

15

=

90°

Material: GD-Zn schwarz KTL 34 . 1.5x45°
beschichtet bzw. Stahl verzinkt
Belastungsangaben @!ﬂﬁaﬁﬂ@
siehe Seite 186 ) 4
SKS M10x035 | FAS 5052 ' ! p@m AN S
\ N
Anziehdrehmoment Q & NG RS
IBS M08x020 = 26 Nm @ @
SKS M10x035 =40 Nm @ E’f @
@ TIN 4508 / Ubergangswiderstand pro leitfahiger 050
TIN 4598 Verbindung 0,4 mQ
Montagehinweis
100
50 0 200
Oeop0
o PV i i
o D Q LO| LO|
BEO
1 Stk. FAS 5051 oder FAS 5053 leitfahig 2 Stk. FAS 5051 oder FAS 5053 leitfahig 4 Stk. FAS 5051 oder FAS 5053 leitfahig
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 5050 FAS 5052 TIN 4508 TIN 4598 IBS M08x020 SKS M10x035 Gewicht
Verbinder 50x50 Set 1 2 2 - 2 1 FAS 5051" 0,223 kg
Verbinder 50x50 Set 1 2 2 - 2 1 FAS 5051CP? 0,223 kg
Verbinder 50x50 leitfahig Set 1 2 - 2 2 1 FAS 5053 0,223 kg
Verbinder 50x50 leitfahig Set 1 2 - 2 2 1 FAS 5053CP? 0,223 kg
Verbinder 50x50 100 - - - - - FAS 5050 PAC 0100 14,400 kg

1) Im Set verpackt
2) Sortenrein verpackt, lieferbar ab einer Bestellmenge von 100 Stk.
Zeichnungen: MaB3e in mm
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FAS 505 Verbinder 50x50 einfach

Anwendung
90° Verbindung bei massiver 92105 @14.2
Bauweise im Raster 50 fiir Profil Ni ‘ ‘
IBS M08x020 o PIL 5010 = A = j
~
e PIL 1010 2 TT—M g
* PIL 5020 © L H—t
FAS 5050 90°
Technische Daten
Material: GD-Zn schwarz KTL 34 1.5 x45°
beschichtet bzw. Stahl verzinkt H
Belastungsangaben ‘MW'Ej@'@'ﬂ@
| FAS 5052 siehe Seite 186 Q

SKS M10x035 Anziehdrehmoment

IBS M08x020 = 26 Nm

SKS M10x035 = 40 Nm @ @
r ' TIN 4508 /

N
NS=ZMPN
Y
L/

ULl Ubergangswiderstand pro leitfahiger 050
Verbindung 0,4 mQ
Montagehinweis
50
‘,L.‘ 100
1 Stk. FAS 5055 einfach oder

FAS 5057 einfach, leitfahig

/

0
_Q

©
"l
0

>
g2

0
©
O

>
&
%

>
s

100
R\
./

NS
QC . 2 Stk. FAS 5059
N
PoRs %
o
ED]?©<§D\
2 Stk. FAS 5055 einfach oder 4 Stk. FAS 5055 einfach oder 1 Stk. FAS 5055 einfach oder
FAS 5057 einfach, leitfahig FAS 5057 einfach, leitfahig FAS 5057 einfach, leitfahig
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung FAS 5050 FAS 5052 TIN 4508 TIN 4598 IBS M08x020 SKS M10x035 Gewicht
Verbinder 50x50 einfach Set 1 1 1 - 1 1 FAS 5055' 0,185 kg
Verbinder 50x50 einfach Set 1 1 1 - 1 1 FAS 5055CP? 0,185 kg
Verbinder 50x50 einfach leitfahig Set 1 1 - 1 1 1 FAS 5057" 0,185 kg
Verbinder 50x50 einfach leitfahig Set 1 1 - 1 1 1 FAS 5057CP? 0,185 kg
Verbinder 50x50 100 - - - - - FAS 5050 PAC 0100 14,400 kg

1) Im Set verpackt
2) Sortenrein verpackt, lieferbar ab einer Bestellmenge von 100 Stk.
Zeichnungen: Mal3e in mm
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FAS 5059 Anschlussverbinder 50x50

Anwendung
FAS 5050 Anschlussverbindung an systemfremde
Flachen. 90° Verbindung bei massiver ~ g105 0142
Bauweise im Raster 50 fiir Profil — fauy
¢ PIL 5050 '\3
2 i
* PIL 5010 J S 2
e PIL 1010 ‘ ‘
e PIL 5020 90°
Technische Daten 34 (1.5 x 45°
SKS M10x035 E/Iater:.iakl‘:GDl;Zn sghvx;lalrz KT.L )
eschichtet bzw. Stahl verzinkt
@mm@
i
Anziehdrehmoment @§ é@
SKS M10x035 = 40 Nm AR M T
N 1 s
N I 050
(TN [
e ! Ji
il
M8
34
z. B. Anbau an Stahlplatten
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 5050 SKS M10x035 Gewicht
Anschlussverbinder 50x50 Set 1 1 FAS 5059 0,168 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm
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FAS 5061 Stirnverbinder 50x50

FAS 5060 Anwendung

Gewinde integriert Stirnseitige Verbindung von Profilen

im Raster 50 fiir Profil
e PIL 5050
e PIL 5010
* PIL 1010
e PIL 5020

Technische Daten

I — [

©10.5

@ 14.2

15

|
EliEs

15

o

IBS M08x025 Material: GD-Zn schwarz KTL 34 1.5 x 45°
beschichtet bzw. Stahl verzinkt H
Anziehdrehmoment @ @
IBS M08x020 = 26 Nm e Q
SKS M10x035 = 40 Nm N (A
RS
FAS 5050
SKS M10x035 (S 9
050
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung FAS 5050 FAS 5060 IBS M08x025 SKS M10x035 Gewicht
Stirnverbinder 50x50 Set 1 1 2 2 FAS 5061 0,374 kg

Zeichnungen: MalRe in mm

ROBOTUNITS®
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FAS 102 _ Verbinder 100x200

Anwendung
o . . . . 21N @ 14.1
IBS M08x020 90° Verbindung bei massiver Bauweise ‘ﬁ—* ‘I—‘*

im Raster 50 ftir Profil PIL 1020 1 } } 1t j}

"" ﬁw Vit
0°

Technische Daten " (2)2(5.5<‘#lﬂ> ‘ ‘ ﬂ%.z || @82

Material: Aluminium schwarz

eloxiert bzw. Stahl verzinkt 8 50 50 50 8

_ T i i T
. TIN 4508/ ; W ]
Anziehdrehmoment
FAS 1020 % N
TIN 4598 IBS M08x020 = 26 Nm 1o -\62;- g D
SKS M10x035 = 40 Nm S g
- . . o LN \/elbl 31
> SKS M10x035 Ubergangswiderstand pro leitfahiger 4 % \©/ [
Verbindung 0,4 mQ o :
1.5x45° |
200
Querverbindung Langsverbindung

200

= g
1 Stk. FAS 1021 oder FAS 1023 leitfahig 1 Stk. FAS 1025 oder FAS 1027 leitfahig
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung FAS 1020 TIN 4508  TIN 4598 IBS M08x020 SKS M10x035 Gewicht
Querverbinder 100x200 Set 1 8 - 8 4 FAS 1021 1,000 kg
Querverbinder 100x200 leitfahig Set 1 8 8 4 FAS 1023 1,000 kg
Langsverbinder 100x200 Set 1 4 - 4 4 FAS 1025 0,920 kg
Langsverbinder 100x200 leitfahig Set 1 - 4 4 4 FAS 1027 0,920 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm
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GUS 450_

IBS M08x020NIKO

al

—

0=

BLS M008

Winkel 40/50

Anwendung
90° Verbindung und Versteifung in
Kombination mit der Robotunits
Verbindungstechnik, sowohl 40 als
auch 50 Raster wie z.B.

® 40/40 Profilkombination

® 50/50 Profilkombination

® 40/50 Profilkombination

N ‘

g

26

g

75
%, O
N Q}L
AV ‘
40

I

GUS 4500 Verbindungen in Abweichung der 37
GUS 4502 Robotunits Verbindungstechnik sowie
* systemfremde Flachen wie z.B.
e Befestigung vonTischplatten
‘% TIN 4508 ® Anbau an Fremdprofile
e Wandbefestigung }
Technische Daten <T
T Material: GD-Zn schwarz KTL 1
¢ 800 N beschichtet bzw. Stahl verzinkt 14.2 ™
A ™
Anziehdrehmoment
; IBS M08x020NIKO =20 Nm A im 40er Raster = 20
A im 50er Raster = 25
Durch drehen des Zentriereinsatzes
(GUS 4502) kann der Winkel im 40er und/
- oder 50er Raster verwendet werden.
Anwendungen
AN 20N
| £ | — )
| |
DE— HH 5]
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung GUS 4500 GUS 4502 TIN4508 IBS M08x020NIKO BLS M008 Gewicht
Winkel 40/50 Set 1 2 2 2 2 GUS 4501" 0,180 kg
Winkel 40/50 Set 1 2 2 2 2 GUS 4501CP? 0,180 kg
Winkel 40/50 80 - - - - GUS 4500 PAC 0080 9,920 kg

1) Im Set verpackt

2) Sortenrein verpackt, lieferbar ab einer Bestellmenge von 100 Stk.

Zeichnungen: MalRe in mm

ROBOTUNITS®
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GUS 4651

Befestigungswinkel 35x25

Anwendung

GUS 4650 90° Verbindung und Versteifung, zur 5
Kombination von Robotunits Profil-
== technik mit systemfremden Kompo- Z
nenten. Besonders geeignet zur Befes- _ N
tigung vonTischplatten und ahnlichen rs
Flachenelementen e
" TIN 4506 .
Technische Daten & [ I
BLS MO06SKS Material: Aluminium naturfarben A ! I/ /]
SKS M06x020 eloxiert bzw. ©6.3
Stahl verzinkt 25 20
Anziehdrehmoment
SKS M06x020 =9 Nm
Anwendungen
DUQ
(It |
Befestigung Tischplatte Befestigung Flachenelement
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung GUS 4650 TIN 4506 SKS M06x020 BLS M0O06SKS Gewicht
Befestigungswinkel 35x25 Set 1 1 1 1 GUS 4651 0,030 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



GUS 100_

Winkel 100

GUS 1000 Anwendung 9.5« @9
90° Verbindung und Versteifung in
Kombination mit der Robotunits e
Verbindungstechnik. Der GUS 1000 @
kann auch im Raster 40 in Nutenlangs-
richtung eingesetzt werden. 5 D
IBS M08x020 N
- Technische Daten ﬁT @
Material: GD-Zn schwarz KTL —
beschichtet bzw. Stahl verzinkt 143 if
37
! Anziehdrehmoment
% TIN 4508 IBS M08x020 = 26 Nm -
] ‘ 1600 N
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung GUS 1000  TIN 4508 IBS M08x020 Gewicht
Winkel 100 Set 1 4 4 GUS 1001’ 0,615 kg
Winkel 100 Set 1 4 4 GUS 1001CP? 0,615 kg
Winkel 100 16 - - GUS 1000 PAC 0016 9,500 kg
GUS 110_ Winkel 100 einfach
Anwendung 9.5 @9

GUS 1100

90° Verbindung und Versteifung in
Kombination mit der Robotunits
Verbindungstechnik sowie system-
fremde Flachen. Der GUS 1100 kann
auch im Raster 40 in Nutenlangsrich-

| I\\]ﬁ'

97
75

E

© [

IBS M08x020 tung eingesetzt werden. ,f_
&T A

Technische Daten [ A4 E4

Material: GD-Zn schwarz KTL 143 N‘

beschichtet bzw. Stahl verzinkt 97 | 37

Anziehdrehmoment

% TIN 4508 IBS M08x020 = 26 Nm T ¢ T
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung GUS 1100  TIN 4508 IBS M08x020 Gewicht
Winkel 100 einfach Set 1 4 4 GUS 1101" 0,615 kg
Winkel 100 einfach Set 1 4 4 GUS 1101CP? 0,615 kg
Winkel 100 einfach 16 - - GUS 1100 PAC 0016 9,500 kg

ROBOTUNITS®
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TIN 45 Einschwenkmutter

Anwendung

Im Raster 40 und 50
¢ selbstzentrierend
¢ \erschiebesicherung (Blattfeder)
e verdrehgesichert

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

8.5 ‘
1.5

22.5 ‘
M
10 7 |
450
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung F! Gewicht
Einschwenkmutter M4 1500N TIN 4504 0,010 kg
Einschwenkmutter M4, leitfahig 1500N TIN 4594 0,010 kg
Einschwenkmutter M5 3000N TIN 4505 0,010 kg
Einschwenkmutter M5, leitfahig 3000N TIN 4595 0,010 kg
Einschwenkmutter M6 4500N TIN 4506 0,010 kg
Einschwenkmutter M6, leitfahig 4500N TIN 4596 0,010 kg
Einschwenkmutter M8 6000N TIN 4508 0,010 kg
Einschwenkmutter M8, leitfahig 6000N TIN 4598 0,010 kg

TIN 9990 Einschwenker

Anwendung
Montagehilfe fiir das einfache

die Profilnut

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

Bestellcode

Einsetzen der Einschwenkmuttern in

Beschreibung
Einschwenker

1) Ausziehwerte basieren auf Schraubenqualitat 8.8

ROBOTUNITS®

Bestellcode

TIN 9990

Gewicht
0,045 kg



TIN 60 T-Mutter

Anwendung
Verwendung im Raster 40 und 50
¢ selbstzentrierend

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

&
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung F! Gewicht
T-Mutter M8 7500N TIN 6008 0,027 kg
T-Mutter M10 7500N TIN 6010 0,025 kg

1) Ausziehwerte basieren auf Schraubenqualitat 8.8
Zeichnungen: MalRe in mm

ROBOTUNITS®
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TIN 4590 T-Mutter Profilstange

Anwendung
Spezifische Bearbeitung im

9.5
Raster 40 und 50
| .
Technische Daten NJ*— i
Material: Stahl blank o |
Stangenlange: 3030 mm |
PN
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
T-Mutter Profilstange, zugeschnitten TIN 4590 SNN _ _ _ _ 1,125 kg/m
T-Mutter Profilstange Lange 3030 mm TIN 4590 NNN 3030 3,375 kg
TIN 0171 T-Mutter StoRverbinder
Anwendung 20
Stirnseitige Verbindung von Profilen ‘9-5‘
im Raster 40 und 50 o
4 I
Technische Daten 06—
Material: Stahl verzinkt J@
12.50
asol @3}
70.50 4@
51| 1o
99.50 4@
128.50 @
15750 w@y
170 L—
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung Grundteil GST M08x012SPI Gewicht
T-Mutter StoBverbinder 1 6 TIN 0171 0,196 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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TIN 4545 Gehrungsverbinder

Anwendung 20
Verbindung von Profilen mit 13.8
Gehrungsschnitten o ‘

9
|
/U
A

,

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

!
A
] /r/g\ 4
(@) © o] ? ﬁg/ N\ @ g
o \\ O
©
N o 8
AN
it
9b°
7Y
b
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung Grundteil Senkung Grundteil Gewinde GST M08x012SPI SKS M06x010 Gewicht
Gehrungsverbinder 1 1 4 1 TIN 4545 0,098 kg
TIN _000 Bohrverbinder
Anwendung
Befestigung diverser Plattenteile,
insbesondere wenn an der Platten-
N sichtseite kein Bohrbild sein darf.
N i
Bei diesem Verbinder, ist im Gegensatz |
zu allen anderen Robotunits Verbindern, |
Bohren nétig. f
M

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt, NBR SW

GL

Hex —Plus & =
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung GL SW M d D L Gewicht
Bohrverbinder 40 15 b M8 7 20 20 TIN 4000 0,016 kg
Bohrverbinder 50 15 6 M10 9 23 20 TIN 5000 0,032 kg

ROBOTUNITS®
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Noch nie waren die Anforderungen an sicherheitstechnische Einrichtungen so hoch wie
heute. Internationale und nationale Normen miissen berticksichtigt werden. Immer schneller
wechselnde Produktionsanforderungen sowie standige Erweiterungen und Adaptionen las-
sen den Ruf nach einem flexiblen und zugleich zeitsparenden Sicherheitssystem laut werden.

Komplett vormontierte Elemente bestellen, auf einfache und schnelle Art montieren und
fertig. Nichts ist so einfach und sicher zugleich wie das Schutzzaunsystem von Robotunits.

All-inclusive-Angebot

= I: Montagefertig

I: Formschlissige Gittereinbindung

Hohe Flexibilitat

%ﬁ Hochste Schonung der Ressourcen

ﬁ Sicherheit mit System

@ Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

@ Sicherheit

ROBOTUNITS®







Das schnelle und sichere SChutzzaunsystem

Basic System Seite 96
Basic Element Basic Einzeltlr Basic Doppeltiir Basic Schiebetiir
SBE SBS 1044 p SBD 2083 SBF 0872
S. 98 S. 100 S. 101 S. 102

Allround System Seite 104

Allround Element Allround Steher Allround Einzelttr Allround Doppelttr Allround Schiebettir

SAE SAP 4180 SAS 1044 SAD 2083 SAF 0872

S. 106 S. 108 S. 109 S. 110 S. 1M
Schutzzaun Zubehor Ubersicht Seite 136
Sicherheitsabstande fur Schutzeinrichtungen Seite 199

ROBOTUNITS®
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Basic System

Das Basic System ist der ,Klassiker” unter den Robotunits Schutzzaunsystemen.
Einfach in der Anwendung und glinstig im Preis. Ideal fiir Standardanwendungen im
Maschinenbau und in der Fertigungsautomatisierung.

Das Basic System stoppt bis zu 80 kg mit 10 km/h.

Wie funktioniert das Basic System?

Beim Basic System werden die Basic Elemente B bzw. BasicTiiren D aneinandergereiht.

Die Elemente werden mittels Schutzzaunverbindern direkt miteinander verbunden.

Basic System Ubersicht

+
B B B
Elementfullung

SchweiBgitter mit Schweilgitterklipp

Polycarbonat mit Befestigunsprofil

ST

|.

A

Basic Turen

Einzeltlr Doppeltir

ROBOTUNITS®

Schiebetlr




Element Hohe 2200
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Lichte Weite 1044

FuRfreiheit 179
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Elementfiillung:
Schweil3gitter oder
Polycarbonat 4 mm stark

Bestellcode

Basic Element Standardbreite

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
Schweil3gitter oder Polycarbonat,
Schweil3gitter und Rahmen leitfahig,
Schutzzaunful3 mit Hohenverstellung -
20/+5 mm

Lieferumfang
Fertig vormontiert, bestehend aus:

e 2 Steherprofile 40 x 40 PIL 4140

e 2 Querprofile 40 x 40 PIL 4140

e 4 Verbinder FAS 4043 leitfahig

e 1 SchutzzaunverbinderTIN 4511

® 2 Abdeckkappen CAP 4041

e 2 Schutzzaunfiil3e BAP 2051
Elementfillung It. Bestellcode:

e SchweilRgitter mit Schweilgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter

e Polycarbonat mit Befestigungsprofil

Konstruktionstip:
Standardbreiten bieten ein optimales

Preis-Leistungs-Verhaltnis und schnelle

Lieferzeiten.

100,5

Element Hohe 2200

FulB3freiheit 179

40

‘ Element Breite

Exc

40

Beschreibung

Basic Element Standardbreite
Basic Element Standardbreite
Basic Element Standardbreite
Basic Element Standardbreite

Basic Element Standardbreite
Basic Element Standardbreite
Basic Element Standardbreite
Basic Element Standardbreite

Zeichnungen: Mal3e in mm

Element Breite Elementfillung

0518
0776
1034
1507

0518
0776
1034
1507

Schweilgitter
Schweilgitter
Schweil3gitter
Schweil3gitter

Polycarbonat
Polycarbonat
Polycarbonat
Polycarbonat

ROBOTUNITS®

Bestellcode

SBE 0518 SNA 2200
SBE 0776 SNA 2200
SBE 1034 SNA 2200
SBE 1507 SNA 2200

SBE 0518 PNA 2200
SBE 0776 PNA 2200
SBE 1034 PNA 2200
SBE 1507 PNA 2200

Gewicht
11,797 kg
14,610 kg
17425 kg
22,584 kg

12,993 kg
16,120 kg
19,246 kg
24,977 kg




Basic Element Sonderbreite

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen
Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
Schweil3gitter oder Polycarbonat,
SchweiBgitter und Rahmen leitfahig, §
Schutzzaunfuld mit Hohenverstellung - %
20/+5 mm §
GC)
Lieferumfang 5
Fertig vormontiert, bestehend aus: w
e 2 Steherprofile 40 x 40 PIL 4140
e 2 Querprofile 40 x 40 PIL 4140
e 4 Verbinder FAS 4043 leitfahig Hl Hunp
¢ 1 SchutzzaunverbinderTIN 4511
* 2 Abdeckkappen CAP 4041 h 0
e 2 SchutzzaunfliRe BAP 2051 I = =
Elementflillung It. Bestellcode: .
* SchweiBgitter mit SchweiBgitterklipp B FuBfreiheit 179 -
und Schutzzaun Gitterhalter
® Polycarbonat mit Befestigungsprofil 40
Te]

i N . gL @ T
Elementfiillung: Hinweis Elementfillung Polycarbonat: = <)
Schweil3gitter oder Alle Sonderbreiten ab 152 bis 1506 mm ‘ Element Breite ‘
Polycarbonat 4 mm stark sind stufenlos moglich. ‘

Bestellcode

Bestellcode

Beschreibung Element Breite Elementfullung Gewicht
Basic Element Sonderbreite 0131 Schweil3gitter SBE 0131 SNA 2200 7,578 kg
Basic Element Sonderbreite 0174 Schweil3gitter SBE 0174 SNA 2200 8,046 kg
Basic Element Sonderbreite 0217 Schweilgitter SBE 0217 SNA 2200 8,515 kg
Basic Element Sonderbreite 0260 Schweil3gitter SBE 0260 SNA 2200 8,984 kg
Basic Element Sonderbreite 0303 Schweil3gitter SBE 0303 SNA 2200 9,453 kg
Basic Element Sonderbreite 0346 Schweilgitter SBE 0346 SNA 2200 9,922 kg
Basic Element Sonderbreite 0389 Schweilgitter SBE 0389 SNA 2200 10,391 kg
Basic Element Sonderbreite 0432 Schweil3gitter SBE 0432 SNA 2200 10,859 kg
Basic Element Sonderbreite 0475 Schweil3gitter SBE 0475 SNA 2200 11,328 kg
Basic Element Sonderbreite 0561 Schweilgitter SBE 0561 SNA 2200 12,266 kg
Basic Element Sonderbreite 0604 Schweilgitter SBE 0604 SNA 2200 12,735 kg
Basic Element Sonderbreite 0647 Schweil3gitter SBE 0647 SNA 2200 13,204 kg
Basic Element Sonderbreite 0690 Schweil3gitter SBE 0690 SNA 2200 13,672 kg
Basic Element Sonderbreite 0733 Schweilgitter SBE 0733 SNA 2200 14,141 kg
Basic Element Sonderbreite 0819 Schweil3gitter SBE 0819 SNA 2200 15,079 kg
Basic Element Sonderbreite 0862 Schweilgitter SBE 0862 SNA 2200 15,548 kg
Basic Element Sonderbreite 0905 Schweil3gitter SBE 0905 SNA 2200 16,018 kg
Basic Element Sonderbreite 0948 Schweilgitter SBE 0948 SNA 2200 16,487 kg
Basic Element Sonderbreite 0991 Schweil3gitter SBE 0991 SNA 2200 16,956 kg
Basic Element Sonderbreite 1077 Schweilgitter SBE 1077 SNA 2200 17,894 kg
Basic Element Sonderbreite 1120 Schweil3gitter SBE 1120 SNA 2200 18,363 kg
Basic Element Sonderbreite 1163 Schweilgitter SBE 1163 SNA 2200 18,832 kg
Basic Element Sonderbreite 1206 Schweil3gitter SBE 1206 SNA 2200 19,301 kg
Basic Element Sonderbreite 1249 Schweilgitter SBE 1249 SNA 2200 19,770 kg
Basic Element Sonderbreite 1292 Schweil3gitter SBE 1292 SNA 2200 20,239 kg
Basic Element Sonderbreite 1335 Schweilgitter SBE 1335 SNA 2200 20,708 kg
Basic Element Sonderbreite 1378 Schweilgitter SBE 1378 SNA 2200 21,177 kg
Basic Element Sonderbreite 1421 Schweilgitter SBE 1421 SNA 2200 21,646 kg
Basic Element Sonderbreite 1464 Schweil3gitter SBE 1464 SNA 2200 22,115 kg

ROBOTUNITS®

99



100

SBS 1044 Basic Einzeltiir

Einzeltiir links angeschlagen

Konstruktionstip:
Schutzzaun Tlrelemente miissen bei
Bedarf zusatzlich geerdet werden.

Bestellcode

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
Schweil3gitter oder Polycarbonat,
Schweil3gitter und Rahmen leitfahig,
Schutzzaunful3 mit Hohenverstellung
-20/+5 mm

Lieferumfang
Fertig vormontiert, bestehend aus:

e 2 Steherprofile 40 x 80 PIL 4180

¢ 1 Querprofil 40 x 40 PIL 4140

e 4Turfligelprofile 40 x 40 PIL 4140

e 6 Verbinder FAS 4043 leitfahig

e 1 SchutzzaunverbinderTIN 4511

e 4 Abdeckkappen CAP 4041

e 2 Abdeckkappen CAP 4081

e 4 Schutzzaunfli3e BAP 2051

¢ 1 Handgriff DOR 4501

¢ 3 Rasterscharniere DOR 4511

e 1Turschnapper DOR 4553

e 1Turanschlag DOR 4555
Elementfiillung It. Bestellcode:

e SchweilRgitter mit SchweilRgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter

e Polycarbonat mit Befestigungsprofil

Lichte Hohe 2160

Einzeltir Hohe 2200

FuBfreiheit 179

40 Lichte Weite 1044

! Einzeltir Breite 1124

Beschreibung
Basic Einzeltlir
Basic Einzeltlir

Basic Einzeltlr
Basic Einzeltlir

Zeichnungen: Maf3e in mm

Anschlag Elementfillung
links Schweil3gitter

rechts Schweilgitter
links Polycarbonat
rechts Polycarbonat

ROBOTUNITS®

Bestellcode

SBS 1044 SLA 2160
SBS 1044 SRA 2160

SBS 1044 PLA 2160
SBS 1044 PRA 2160

Gewicht
29,974 kg
29,974 kg

31,795 kg
31,795 kg



SBD 2083 Basic Doppeltur

EE  EE LT s Ty FERE

;

Doppeltiir links angeschlagen

Konstruktionstip:
SchutzzaunTlrelemente mussen bei

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
Schweil3gitter oder Polycarbonat,
Schweil3gitter und Rahmen leitfahig,
Schutzzaunful3 mit Héhenverstellung
-20/+5 mm

Lieferumfang
Fertig vormontiert, bestehend aus:

e 2 Steherprofile 40 x 80 PIL 4180

¢ 1 Querprofil 40 x 40 PIL 4140

e 8Turfligelprofile 40 x 40 PIL 4140

¢ 10 Verbinder FAS 4043 leitfahig

e 1 SchutzzaunverbinderTIN 4511

® 7 Abdeckkappen CAP 4041

e 2 Abdeckkappen CAP 4081

e 4 SchutzzaunfiiBe BAP 2051

¢ 1 Handgriff DOR 4501

® 6 Rasterscharniere DOR 4511

e 1Tlrschnapper DOR 4553

e 1Tlranschlag DOR 4555

e 1Tlrriegel DOR 4561
Elementfiillung It. Bestellcode:

e Schweil3gitter mit Schweilgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter

Lichte Hohe 2160

Doppeltir Héhe 2200

FulB¥freiheit 179

40 Lichte Weite 2083

‘ Doppeltiir Breite 2163 ‘

Tarriegel

|40

Bedarf zusatzlich geerdet werden. ¢ Polycarbonat mit Befestigungsprofil .’ﬂ 014 7
Bestellcode
Bestellcode

Beschreibung Anschlag Elementfillung Gewicht
Basic Doppelttr links Schweil3gitter SBD 2083 SLA 2160 48,098 kg
Basic Doppelttir rechts Schweilgitter SBD 2083 SRA 2160 48,098 kg
Basic Doppelttr links Polycarbonat SBD 2083 PLA 2160 51,739 kg
Basic Doppelttr rechts Polycarbonat SBD 2083 PRA 2160 51,739 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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SBF 0872

Schiebetilr Durchgang rechts

Konstruktionstip:
SchutzzaunTirelemente mussen bei
Bedarf zusatzlich geerdet werden.

Bestellcode

Basic Schiebetiir

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert, Stahl verzinkt,
Stahl pulverbeschichtet chromsilber,
ABS V0 schwarz, Schweil3gitter oder
Polycarbonat, Schweil3gitter und
Rahmen leitfahig, Schutzzaunful? mit
Hohenverstellung -20/+5 mm

Lieferumfang
Fertig vormontiert, bestehend aus:
e 2 Steherprofile 40 x 80 PIL 4180
¢ 1 Querprofil 40 x 40 PIL 4140
e 4 Schiebetlirprofile 40 x 40 PIL 4140
¢ 3 Fixelementprofile 40 x 40 PIL 4140
¢ 10 Verbinder FAS 4043 leitfahig
e 1 Verbinder FAS 4083
¢ 1 SchutzzaunverbinderTIN 4511
* 9 Abdeckkappen CAP 4041
e 5 Schutzzaunfli3e BAP 2051
e 2 Laufwerke DOR 4031
e 2 Schienenpuffer DOR 4032
¢ 1 Laufschiene DOL 4034
¢ 1 Handgriff DOR 4501
e 2 Zentrierbleche DOR 4571
¢ 2 Gleiter DOR 4573
Elementfillung It. Bestellcode:
e SchweilRgitter mit SchweilRgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter
e Polycarbonat mit Befestigungsprofil

Schiebetlr Hohe 2200
Lichte Hohe 2120

FuBfreiheit 179 |Lichte Weite 872 ‘

‘ Schiebetiir Breite 1990 ‘

Gummianschlag

Gummianschlag mit Haltefeder

=5
®

=0{e

Beschreibung
Basic Schiebetir
Basic Schiebettir

Basic Schiebetir
Basic Schiebetir

Zeichnungen: Mal3e in mm

Durchgang Elementflllung
links Schweilgitter
rechts Schweilgitter

links Polycarbonat
rechts Polycarbonat

ROBOTUNITS®

Bestellcode

Gewicht
46,060 kg
46,060 kg

SBF 0872 SLA 2120
SBF 0872 SRA 2120

SBF 0872 PLA 2120
SBF 0872 PRA 2120

50,202 kg
50,202 kg




Anwendungsbeispiele Schutzzaun

=l
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Allround System

Das Allround System besticht durch seine Flexibilitat. Die einzelnen Felder werden

einfach in die vormontierten Steher eingehangt und kdnnen bei Bedarf einfach und
schnell ab- und wieder angebaut werden. Fir grossflachige Zuganglichkeit wie z. B.
bei Maschinentausch oder Revisionsarbeiten. + +1+ +
Das Allround System stoppt bis zu 80 kg mit 10 km/h.

Wie funktioniert das Allround System?
Beim Allround System werden die Allround Elemente A in die mit
Schutzzaunverbindern vormontierten Steher P eingehangt und verschraubt. P A P A P

Allround System Ubersicht Elementfiillung

SchweiBgitter mit Schweilgitterklipp

Polycarbonat mit Befestigunsprofil

ST e

Allround Tuiren

Einzeltr Doppeltiir Schiebetlr

E

ROBOTUNITS®
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Allround Element Standardbreite

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen in
Verbindung mit Allround Steher
Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Schweilgitter
oder Polycarbonat, SchweilRgitter und
Rahmen leitfahig §
2
Lieferumfang 2
Fertig vormontiert, bestehend aus: =
* 4 Profile 40 x 40 PIL 4140 5
e 4 Verbinder FAS 4043 leitfahig =
® 2 Bolzen SSP 4900
Elementfillung It. Bestellcode:
e Schweil3gitter mit Schweilgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter Ly m
¢ Polycarbonat mit Befestigungsprofil
] ]
Konstruktionstip:
Standardbreiten bieten ein optimales N R J
Elementfiillung: Preis-Leistungs-Verhaltnis und schnelle ) i °
SchweiRgitter oder Lieferzeiten. ‘ Element Breite | v
Polycarbonat 4 mm stark
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Element Breite Elementfillung Gewicht
Allround Element Standardbreite 0518 Schweilgitter SAE 0518 SNN 2021 10,034 kg
Allround Element Standardbreite 0776 Schweil3gitter SAE 0776 SNN 2021 12,847 kg
Allround Element Standardbreite 1034 Schweilgitter SAE 1034 SNN 2021 15,661 kg
Allround Element Standardbreite 1507 Schweilgitter SAE 1507 SNN 2021 20,820 kg
Allround Element Standardbreite 0518 Polycarbonat SAE 0518 PNN 2021 11,230 kg
Allround Element Standardbreite 0776 Polycarbonat SAE 0776 PNN 2021 14,356 kg
Allround Element Standardbreite 1034 Polycarbonat SAE 1034 PNN 2021 17,482 kg
Allround Element Standardbreite 1507 Polycarbonat SAE 1507 PNN 2021 23,214 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®




Allround Element Sonderbreite

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen in
Verbindung mit Allround Steher
Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Schweil3gitter
oder Polycarbonat, Schweilgitter und
Rahmen leitfahig §
P
Lieferumfang §
Fertig vormontiert, bestehend aus: =
* 4 Profile 40 x 40 PIL 4140 5
e 4 Verbinder FAS 4043 leitfahig -
® 2 Bolzen SSP 4900
Elementfiillung It. Bestellcode:
e Schweil3gitter mit SchweilRgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter Loy o
® Polycarbonat mit Befestigungsprofil
] [
I I
Hinweis Elementfiillung:
Bei Elementflillung Polycarbonat . N i
Elementfiillung: 4 mm stark sind alle Sonderbreiten ab ¥ i °
SchweiRgitter oder 152 bis 1506 mm stufenlos maéglich. | Element Breite | ¥
Polycarbonat 4 mm stark
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Element Breite Elementfillung Gewicht
Allround Element Sonderbreite 0131 Schweil3gitter SAE 0131 SNN 2021 5,815 kg
Allround Element Sonderbreite 0174 Schweil3gitter SAE 0174 SNN 2021 6,283 kg
Allround Element Sonderbreite 0217 Schweil3gitter SAE 0217 SNN 2021 6,752 kg
Allround Element Sonderbreite 0260 Schweilgitter SAE 0260 SNN 2021 7,221 kg
Allround Element Sonderbreite 0303 Schweil3gitter SAE 0303 SNN 2021 7,690 kg
Allround Element Sonderbreite 0346 Schweil3gitter SAE 0346 SNN 2021 8,159 kg
Allround Element Sonderbreite 0389 Schweilgitter SAE 0389 SNN 2021 8,628 kg
Allround Element Sonderbreite 0432 Schweilgitter SAE 0432 SNN 2021 9,096 kg
Allround Element Sonderbreite 0475 Schweilgitter SAE 0475 SNN 2021 9,565 kg
Allround Element Sonderbreite 0561 Schweilgitter SAE 0561 SNN 2021 10,503 kg
Allround Element Sonderbreite 0604 Schweil3gitter SAE 0604 SNN 2021 10,972 kg
Allround Element Sonderbreite 0647 Schweilgitter SAE 0647 SNN 2021 11,441 kg
Allround Element Sonderbreite 0690 Schweilgitter SAE 0690 SNN 2021 11,909 kg
Allround Element Sonderbreite 0733 Schweilgitter SAE 0733 SNN 2021 12,378 kg
Allround Element Sonderbreite 0819 Schweil3gitter SAE 0819 SNN 2021 13,316 kg
Allround Element Sonderbreite 0862 Schweilgitter SAE 0862 SNN 2021 13,785 kg
Allround Element Sonderbreite 0905 Schweilgitter SAE 0905 SNN 2021 14,254 kg
Allround Element Sonderbreite 0948 Schweilgitter SAE 0948 SNN 2021 14,723 kg
Allround Element Sonderbreite 0991 Schweil3gitter SAE 0991 SNN 2021 15,192 kg
Allround Element Sonderbreite 1077 Schweil3gitter SAE 1077 SNN 2021 16,130 kg
Allround Element Sonderbreite 1120 Schweilgitter SAE 1120 SNN 2021 16,599 kg
Allround Element Sonderbreite 1163 Schweilgitter SAE 1163 SNN 2021 17,068 kg
Allround Element Sonderbreite 1206 Schweil3gitter SAE 1206 SNN 2021 17,537 kg
Allround Element Sonderbreite 1249 Schweil3gitter SAE 1249 SNN 2021 18,006 kg
Allround Element Sonderbreite 1292 Schweilgitter SAE 1292 SNN 2021 18,475 kg
Allround Element Sonderbreite 1335 Schweilgitter SAE 1335 SNN 2021 18,944 kg
Allround Element Sonderbreite 1378 Schweil3gitter SAE 1378 SNN 2021 19,413 kg
Allround Element Sonderbreite 1421 Schweil3gitter SAE 1421 SNN 2021 19,882 kg
Allround Element Sonderbreite 1464 Schweil3gitter SAE 1464 SNN 2021 20,351 kg

Zeichnungen: MalRe in mm

ROBOTUNITS®
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SAP 4180 Allround Steher

Anwendung
Steher flr Schutzzaunelemente

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
leitfahig, Schutzzaunfuld mit Héhenver-
stellung - 20/ + 5 mm,

inkl. Verliersicherung

2023

Lieferumfang
Fertig vormontiert, bestehend aus:
e 1 Steher Profil 40 x 80 PIL 4180
e Schutzzaunverbinder gebogenTIN 4521
It. Anbau Variante
¢ 1 Abdeckkappe CAP 4081
e 2 Schutzzaunfli3e BAP 2051
e Verliersicherung SSP 5500
It. Anbau Variante

Element Hohe + 2
Steher Hohe 2200

__FuBfreiheit 177

201
Ll
[cq. o]
i
iel

Schutzzaunverbinder Anbau Variante A .u_ﬂ

Schutzzaunverbinder Anbauvarianten

el (ool [ e

A B © D E F G m
\
Bestellcode
Bestellcode

Beschreibung Profil Anbau Varianten Gewicht
Allround Steher 40 x 80 Variante A SAP 4180 ANA 2200 6,467 kg
Allround Steher 40 x 80 Variante B SAP 4180 BNA 2200 6,187 kg
Allround Steher 40 x 80 Variante C SAP 4180 CNA 2200 6,187 kg
Allround Steher 40 x 80 Variante D SAP 4180 DNA 2200 6,467 kg
Allround Steher 40 x 80 Variante E SAP 4180 ENA 2200 6,467 kg
Allround Steher 40 x 80 Variante F SAP 4180 FNA 2200 6,747 kg
Allround Steher 40 x 80 Variante G SAP 4180 GNA 2200 7,027 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



SAS 1044 Allround Einzeltiir

Einzeltlr links angeschlagen

Konstruktionstip:
Schutzzaun Tlrelemente miissen bei
Bedarf zusatzlich geerdet werden.

Bestellcode

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
Schweil3gitter oder Polycarbonat,
Schweil3gitter und Rahmen leitfahig,
Schutzzaunful3 mit Hohenverstellung -
20/+ 5 mm,

inkl. Verliersicherung

Lieferumfang
Fertig vormontiert, bestehend aus:

e 2 Steherprofile 40 x 80 PIL 4180

e 1 Querprofil 40 x 40 PIL 4140

e ATurflugelprofile 40 x 40 PIL 4140

® 6 Verbinder FAS 4043 leitfahig

® 4 Schutzzaunverbinder gebogenTIN 4521

e 4 Abdeckkappen CAP 4041

® 2 Abdeckkappen CAP 4081

e 4 SchutzzaunfiiBe BAP 2051

¢ 1 Handgriff DOR 4501

® 3 Rasterscharniere DOR 4511

e 1Tlrschnapper DOR 4553

e 1Tlranschlag DOR 4555

e 2 Verliersicherungen SSP 5500
Elementfillung It. Bestellcode:

e Schweil3gitter mit SchweilRgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter

e Polycarbonat mit Befestigungsprofil

Einzeltir Hohe 2200

o
©|
Iy
|
<
9|
T
|
hs
.©
-
AN AT
N A
LD al
L Il
Fulfreiheit 179
40 Lichte Weite 1044
1)

! Einzeltir Breite 1124

Beschreibung
Allround Einzelttr
Allround Einzeltur

Allround Einzeltur
Allround Einzeltur

Zeichnungen: Mal3e in mm

Anschlag Elementfillung
links Schweil3gitter

rechts Schweilgitter
links Polycarbonat
rechts Polycarbonat

ROBOTUNITS®

Bestellcode

SAS 1044 SLA 2160
SAS 1044 SRA 2160

SAS 1044 PLA 2160
SAS 1044 PRA 2160

Gewicht
30,381 kg
30,381 kg

32,202 kg
32,202 kg
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SAD 2083 Allround Doppeltur

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
Schweil3gitter oder Polycarbonat,
Schweil3gitter und Rahmen leitfahig,
Schutzzaunful3 mit Hohenverstellung -
20/+5 mm,

inkl. Verliersicherung b —

Lichte Hhe 2160
Doppeltiir Hohe 2200

R LT e EEE EEE

Lieferumfang
Fertig vormontiert, bestehend aus:

e 2 Steherprofile 40 x 80 PIL 4180
* 1 Querprofil 40 x 40 PIL 4140 g #
« 8Tiirfliigelprofile 40 x 40 PIL 4140 ‘ 2

¢ 10 Verbinder FAS 4043 leitfahig ‘ Doppeltir Breite 2163
e 4 Schutzzaunverbinder gebogenTIN 4521
e 7 Abdeckkappen CAP 4041

e 2 Abdeckkappen CAP 4081 T rri I
e 4 Schutzzaunfli3e BAP 2051 u ege
¢ 1 Handgriff DOR 4501

Doppeltiir links angeschlagen ¢ 6 Rasterscharniere DOR 4511
e 1Turschnapper DOR 4553

e 1Turanschlag DOR 4555
e 1Tirriegel DOR 4561

e 2 Verliersicherungen SSP 5500
Elementfillung It. Bestellcode: =
Konstruktionstip: e SchweilRgitter mit Schweil3gitterklipp
SchutzzaunTirelemente missen bei und Schutzzaun Gitterhalter 12 7
Bedarf zusatzlich geerdet werden. e Polycarbonat mit Befestigungsprofil -
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Anschlag Elementflllung Gewicht
Allround Doppelttr links Schweilgitter SAD 2083 SLA 2160 48,505 kg
Allround Doppelttir rechts Schweilgitter SAD 2083 SRA 2160 48,505 kg
Allround Doppeltir links Polycarbonat SAD 2083 PLA 2160 52,146 kg
Allround Doppeltir rechts Polycarbonat SAD 2083 PRA 2160 52,146 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



SAF 0872

A
FF

Schiebetlr Durchgang rechts

Konstruktionstip:
SchutzzaunTlrelemente missen bei
Bedarf zusatzlich geerdet werden.

Bestellcode

Allround Schiebetiir

Anwendung
Aufbau von Schutzeinrichtungen

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, Stahl verzinkt, Stahl pulverbe-
schichtet chromsilber, ABS VO schwarz,
Schweil3gitter oder Polycarbonat,
Schweil3gitter und Rahmen leitfahig,
Schutzzaunful3 mit Hohenverstellung -
20/+ 5 mm,

inkl. Verliersicherung

Lieferumfang

Fertig vormontiert, bestehend aus:
2 Steherprofile 40 x 80 PIL 4180

1 Querprofil 40 x 40 PIL 4140

4 Schiebetlirprofile 40 x 40 PIL 4140
3 Fixelementprofile 40 x 40 PIL 4140
10 Verbinder FAS 4043 leitfahig

1 Verbinder FAS 4083

4 Schutzzaunverbinder gebogenTIN 4521
9 Abdeckkappen CAP 4041

5 SchutzzaunfiiRe BAP 2051

2 Laufwerke DOR 4031

2 Schienenpuffer DOR 4032

1 Laufschiene DOL 4034

1 Handgriff DOR 4501

2 Zentrierbleche DOR 4571

2 Gleiter DOR 4573

2 Verliersicherungen SSP 5500
Elementfiillung It. Bestellcode:
Schweil3gitter mit Schweilgitterklipp
und Schutzzaun Gitterhalter
Polycarbonat mit Befestigungsprofil

Schiebetlir Hohe 2200

FuBfreiheit 179

Lichte Hohe 2120

-

Lichte Weite 872 ‘

40

1 Schiebetiir Breite 1990 ‘

Gummianschlag

Gummianschlag mit Haltefeder

ey
o

Beschreibung
Allround Schiebetlr
Allround Schiebetir

Allround Schiebettir
Allround Schiebetlr

Zeichnungen: Mal3e in mm

Durchgang Elementfillung
links Schweil3gitter
rechts Schweil3gitter

links Polycarbonat
rechts Polycarbonat

ROBOTUNITS®

Bestellcode

SAF 0872 SLA 2120
SAF 0872 SRA 2120

SAF 0872 PLA 2120
SAF 0872 PRA 2120

Gewicht
46,452 kg
46,452 kg

50,593 kg
50,593 kg

m



DAS VIELSEITIGE
MBS PICKSTAR




Hochste Flexibilitat bei Materialfluss und -bereitstellung. Moderne Produktionsstatten sind
darauf ausgerichtet, auf Hochtouren zu fertigen. Gleichzeitig muss zwischen den Produkt-
varianten schnellstmoglich umgestellt werden kdnnen.

Dafiir haben wir ein stabiles Materialbereitstellungssystem entwickelt, das mit wenigen
multifunktionalen Komponenten im Automatisierungsbaukasten, eine Vielzahl an Lésungen
ermoglicht.

|_ —’l Individuelle Langen und Breiten

; Neigungswinkel miihelos anpassbar

@ Sichere und stabile Konstruktion

Hohe Flexibilitat

ﬁ Materialbereitstellung mit System

Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

G

ROBOTUNITS®
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Das vielseitige MBS PickStar

MBS PickStar Ubersicht Seite 116
MBS PickStar Rollend Seite 118

Rollenleiste Rollenleiste mit Rohrhalter Stirnelement Bremse

MA_ 456_ Seitenfliihrung MAT 30_1 MAT 455 _ fir Rollenleiste

- MA_ 459_ y MAT 4580
-
e 3
“V/ |
’ @0 C -

S. 120 S. 121 S. 122 S.123 S.124

Ricklaufsperre Rundrohr 30x2 Abdeckung Beschriftungs-

fiir Rollenleiste PIL 3002 fir Rundrohr 30x2 trager 50 x 100

MAT 4575 ,«/ CAP 3002 MAT 3050

S. 125 S. 132 S. 132 S.133
MBS PickStar Gleitend Seite 126

Gleitleiste Rohradapter Profiladapter Adapter Rundrohr 30x2

MAL 453_ MAT 303_ MAT 403_ T MAT 903_ PIL 3002

= > @ 3
‘ R

S. 128 S. 129 S. 130 & S. 131 S. 132

Abdeckung Beschriftungs-

fir Rundrohr 30x2 trager 50 x 100

CAP 3002 MAT 3050

S. 132 S. 133

ROBOTUNITS®
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MBS PickStar Rollend

Systemvariante Compact

Eigenschaften
e Lasten bis ca. 30 kg / Kiste
® Fordern
e Selbstrollend
e Stabil
¢ Individuelle Bestlickung

Anwendungen
¢ Réllchenbahnen
e Forderstrecken
* Materialflusstechnologie
e Zu- / Abfuhreinrichtungen
e Transportwagen
¢ Rollende Seitenfiihrung

Systemvariante Ergonomic

=

Seite 118

ROBOTUNITS®

Seite 119



MBS PickStar Gleitend

Systemvariante Round

Eigenschaften
e Lasten bis ca. 5 kg / Kiste
e Stauen (Ablegen, Lagern)
* Manuelle Bedienung
e Geringe Bauhohe
* Wenige Komponenten
® Preiswert

Anwendungen
e Handarbeitsplatz
® Ablagestrecken
* Bremsstrecken

Systemvariante Square

Seite 126

ROBOTUNITS®

Seite 127

17
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MBS PickStar Rollend - Compact

[}
5
TA
)
=Y
=2
-
B 3
Coogooooboocogooopoogoo B
) Cootoooobootooooooboog [
Vorteile @
« flexible Spurbreite, Lichte Hohe i SEEFEEE EEEFEEE EEEFEE]
e geringere Bauhdhe g
* wenige Komponenten (% EEEEEEE CEEEEEE FEEEEE [
coogoooooogpooopoogoooooogoog|
Anwendung
o KANBAN-Wagen, Arbeitsplatz
coofooooootooopooodooooootoog|

Systemvarianten frei kombinierbar

=

Aufbau MBS PickStar Rollend - Compact

@ Rundrohr 30x2 PIL3002 (Seite 132)

@ Rohrhalter ESD Stirnseite Set MAT3011 (Seite 122)

@ Beschriftungstrager MAT3050 (Seite 133)

@ Riicklaufsperre MAT4575 (Seite 125)

@ Rolle fiir Rollenleiste

( Bremse fiir Rollenleiste MAT4580 (ab Seite 124)

@ Rollenleiste mit Seitenfiihrung MAT4591 (ab Seite 121)

ROBOTUNITS®



MBS PickStar Rollend - Ergonomic

I
1
I
I
I
I
L

\

(]
5
TA S
I
£y |
[&]
= 1
I
1
LLL| Neigung 1
Uberstand
oooooogoogooogoo
Vorteile oooooosooOooonoo
e flexibel einstellbare Neigung, Spurbreite, Uberstand, 9 L
. . 50N ooogoooooogoo
Lichte Hohe 5
e stufenformige Bauweise 5
ol
e individuelle Anordnun nY EEElEEEE EEE=ET]
d n I A v
oooooogoogooogoooooogooofpooof]
\ \
Anwendung \ \
- o \ AY
e ergonomische (halbrunde) Greifraumanwendung e = S == S = == =T

- [ 10
Systemvarianten frei kombinierbar

Aufbau MBS PickStar Rollend - Ergonomic

119

=

@ Rundrohr 30x2 PIL3002 (Seite 132)
@ Rohrhalter ESD Profilnut Set MAT3021 (Seite 122)

@ Stirnelement ESD Anschlag Set (Seite 123)

@ Rucklaufsperre MAT4575 (Seite 125)

@ Rolle fiir Rollenleiste

( Bremse fiir Rollenleiste MAT4580 (ab Seite 124)

@ Rollenleiste mit Seitenfiihrung MAT4591 (ab Seite 121)

ROBOTUNITS®
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MA_ 456 Rollenleiste

MAT 4561 Anwendung

Herstellung von Rollchenbahnen, z. B. fir: 135
e Materialflusstechnologie VL
e Handarbeitsplatze

o
e Zu- und Abfuhreinrichtungen Q]T:
® Transportwagen
an

@27

* Rollende Seitenflihrung

Technische Daten —
Material: @
Grundteil und Abdeckung PP grau bzw.
PP schwarz (ESD leitfahig)

Rolle POM-C grau bzw. POM-C
schwarz (ESD leitfahig)

18.5 ‘

MAT 4563

(35.5)

Belastung pro Leiste 15 kg 1

Neigungswinkel (je nach Transportgut)
MAT 4561: 4° bis 5°
MAT 4563: 5° bis 6° ——g%

=213

250
6 x35.5

Oberflachenwiderstand pro Rollenleiste —
R <35 MQ

ESD Leitfahigkeit ]

Schraube (BKS2x07) durch-
dringt die Eloxalschicht L] ]

#

\

T 375
N 40
Verbindung der Rollenleisten mittels

Schnappverbindungen.

Bestellcode

Lieferumfang Bestellcode’
Beschreibung Grundteil Abdeckung Rollen BKS2x07 Lange Gewicht
Rollenleiste Set 7 - MAT 4561 0,112 kg
Rollenleiste Set, zugeschnitten x? - MAL 4561 SNN ___ 3 0,448 kg/m
Rollenleiste ESD Set

1

1

1 7 1 MAT 4563 0,114 kg
Rollenleiste ESD Set, zugeschnitten 1 X2 1 MAL 4563 SNN & 0,456 kg/m

— Ry . Y

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das Langenmal.

2) Anzahl der Rollen abhangig von der Lange der zugeschnittenen Rollenleiste
3) Ideale Zuschnittlange im Raster der Rollen (35,5 mm)

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



Rollenleiste mit Seitenfiihrung

MAT 4591 Anwendung
Herstellung von Rollchenbahnen, z. B. fiir:
e Materialflusstechnologie
e Handarbeitsplatze
® Zu- und Abfuhreinrichtungen

* Transportwagen

Technische Daten

Material:

Grundteil und Abdeckung PP grau bzw.
PP schwarz (ESD leitfahig)

Rolle POM-C grau bzw. POM-C
schwarz (ESD leitfahig)

@ Belastung pro Leiste 15 kg

Neigungswinkel (je nach Transportgut)
MAT 4591: 4° bis 5°
MAT 4593: 5° bis 6°

MAT 4593 T

Oberflachenwiderstand pro Rollenleiste
R <35 MQ

ESD Leitfahigkeit

Schraube (BKS2x07) durch-
dringt die Eloxalschicht

30
2.5 4.5
[T}
b 13.5
o)
o~
o T
oS i Uil R
- j I o
w[ an
0
(1] @
<
T ©
)
P o

250
[ ]
( J
asiners
6x35.5

5=213

N
© L @‘ Q
# Ll
ped \v A mﬁfﬁ

Verbindung der Rollenleisten mittels 375

Schnappverbindungen. 40
Bestellcode

Lieferumfang Bestellcode’

Beschreibung Grundteil Abdeckung Rollen BKS2x07 Lange Gewicht
Rollenleiste mit Seitenflihrung Set 1 1 7 - MAT 4591 0,122 kg
Rollenleiste mit Seitenfiihrung Set, zugeschnitten 1 1 x? - MAL 4591 SNN 9 0,488 kg/m
Rollenleiste ESD mit Seitenflihrung Set 1 1 7 1 MAT 4593 0,124 kg
Rollenleiste ESD mit Seitenfihrung Set, zugeschnitten 1 1 X2 1 MAL 4593 SNN & 0,496 kg/m

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Langenmal3.

2) Anzahl der Rollen abhéangig von der Lange der zugeschnittenen Rollenleiste
3) Ideale Zuschnittlange im Raster der Rollen (35,5 mm)

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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MAT 30_1 Rohrhalter
@ Anwendung
Klemmteil Verbindungsstlick zur Befestigung des

Rundrohrs an der Stirnseite bzw. der
Nut des Profilsystems,
Werkzeuglose Offnung des Klemmteils

BKS 2x07 \

Technische Daten

65
B

= Material:
BLS M008S02 m Grundteil PA6 schwarz (ESD leitfahig) I |
. P >
ﬁ TIN 4598 Klemmteil PA6 schwarz (ESD leitfahig) ° N
W o und TPV Gummi schwarz o

Befestigungsmaterial: Stahl verzinkt ‘
IBS M08x018 NIKO Grundteil 4 |2 8.5

Oberflachenwiderstand pro Rohrhalter 40
R, < 35 MQ

ESD Leitfahigkeit

Verbindung der Rollenleisten mit dem
Rohrhalter mittels Schnappverbindung

Schraube : 7 )( = )
(BKS2x07) P
durchdringt die U] —) _{ \* }
Eloxalschicht —— ®
]
see
Bauhohe Compact (MAT 3011) Bauhohe Ergonomic (MAT 3021)
| |
1 ) ) {
| 8 2 | 5
§
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung Grundteil Klemmteil IBS M08x018NIKO BLS M008S02 BKS 2x07 TIN4598 Gewicht
Rohrhalter ESD Stirnseite Set 1 1 1 1 1 - MAT 3011 0,052 kg
Rohrhalter ESD Profilnut Set 1 1 1 1 1 1 MAT 3021 0,062 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



MAT 455_

Stirnelement

123

MAT 4553

Einsatz Anschlag

IBS M08x025

Grundteil

MAT 4555

Einsatz flach

IBS M08x025

Grundteil

MAT 4557

(&)

Anwendung

Materialanschlag am Anfang oder
Ende der Rolichenbahn

Einschub-, Entnahme- oder Ubergabe-
hilfe bei Rollenleisten mit bzw. ohne
Seitenfiihrung

Technische Daten
Material: PA6 schwarz (ESD leitfahig)

Befestigungsmaterial: Stahl verzinkt

Oberflachenwiderstand pro Stirnelement
R <35 MQ

ESD Leitfahigkeit

\\_/ (

ri(;% |
? ExX

MAT 4553
34

(A
1 =i
] > q
ROBOTUNITS
d
o q
o ®

40 20

26

@85

40

MAT 4555
S~
“"t
o d
] b
| Remomars
MAT 4557
30

‘ 30

27
a N

[ ]

MAT 4559

Einsatz links 30
= -

IBS M08x02

S X025 Verbindung der Rollenleisten &

mit den Stirnelementen mittels
|
Schnappverbindung L/W‘)J
Grundteil
Variable Einsatze
MAT 4559
max. 5 mm
Einsatz rechts
I c\
IBS M08x025
Grundteil Spalt zwischen Rollenleiste und Stirnelement kann durch
variablen Einsatz geschlossen werden
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung Grundteil Einsatz IBS M08x025 Gewicht

Stirnelement ESD Anschlag Set 1 1 (Anschlag) 1 MAT 4553 0,036 kg

Stirnelement ESD flach Set 1 1 (flach) 1 MAT 4555 0,034 kg

Stirnelement ESD links Set 1 1 (links) 1 MAT 4557 0,035 kg

Stirnelement ESD rechts Set 1 1 (rechts) 1 MAT 4559 0,035 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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MAT 4580

Bremse fiir Rollenleiste

Anwendung .
Abbremsen desTransportguts | N o
|«
Technische Daten ; -
Material: TPV Gummi schwarz ‘ , J
4
Einfache nachtragliche Nachristbarkeit!
(Tausch: Rolle mit Bremse) i
Je nach Transportgut (Gewicht, Boden- m
beschaffenheit, ...) konnen auch meh- I
rere Bremsen nacheinander oder mit __._.__j_._ I N
Abstand zueinander verbaut werden | N
0
L
22
27.6
Funktionsbeschreibung
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Bremse fur Rollenleiste MAT 4580 0,003 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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MAT 4575 Rucklaufsperre fiir Rollenleiste

Anwendung

Materialanschlag am Anfang oder
Ende der Rollenbahn.

Sichert das hintere Transportgut vor
Herunterfallen, bei Entnahme des
vordersten Transportgutes.

22

Fillstandsanzeige durch Signalfarbe
(sichtbar = leer)

13.5
Technische Daten

Material: POM-C orange

R1
Einfache nachtragliche Nachristbarkeit!

(Tausch: Rolle mit Ricklaufsperre)

]
|
RN _.4!_.
|
135
27

i@

Funktionsbeschreibung

Materialeinschub Materialanschlag

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Rucklaufsperre fir Rollenleiste Set MAT 4575 0,006 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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MBS PickStar Gleitend - Round

Vorteile
¢ flexibel einstellbare Spurbreite
e einfachere Montage
e frei wahlbare Neigung

Anwendung
Arbeitsplatz mit kurzen Spurlangen

Spurbreite

i
I
e
7]

Aufbau MBS PickStar Gleitend - Round

ROBOTUNITS®

@ Gleitleiste mit Flihrung seitlich MAL4532 (Seite 118)
@ Rohradapter ESD Anschlag Set MAT3033 (Seite 119)
@ Rundrohr 30x2 PIL3002 (Seite 122)



MBS PickStar Gleitend - Square

il

Vorteile
e stabile Rahmenkonstruktion
e hohere Spannweite
¢ nachtrégliche Montage direkt auf Profile

Anwendung
Integration in bestehende Profilrahmenkonstruktionen

Spannweite

Aufbau MBS PickStar Gleitend - Square

ROBOTUNITS®

€ Gleitleiste mit Fiihrung seitlich MAL4532 (Seite 118)
@ Profiladapter ESD Anschlag Set MAT4033 (Seite 120)
@ Profiltechnik (Seite 54)
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MAL 453_ Gleitleiste
MAL 4530 Anwendung MAL 4530 ol —
Herstellung von Gleitstrecken, z. B. fiir: ﬂi@@
e Handarbeitsplatze —
e Ablagestrecken b . 20
* Bremsstrecken MAL 4532 %H‘—‘
2
Technische Daten Gleitleiste (MAL 4530) o1
Material: PVC-U grau 3", DDDD
Elastizitatsmodul E: 3000 N/mm? o]
Widerstandsmoment W : 0,5cm? © 25
MAL 4532 Widerstandsmoment Wy: 1,6 cm? MAL 4534 —
Flachentrdgheitsmoment | : 0,6 cm* of
Flachentragheitsmoment |: 2,9 cm* o
Belastung m: ’ 1,5 kg ﬁ.,i DDDD
Technische Daten Gleitleiste mit Fiihrung e
seitlich (MAL 4532)
Material: PVC-U grau —
Elastizitatsmodul E: 3000 N/mm?
MAL 4534 Widerstandsmoment W : 0,7 cm?®
Widerstandsmoment WV: 1,7 cm?
Flachentragheitsmoment | : 1,2 cm?
Flachentragheitsmoment Iy: 3,4 cm*
Belastung m: 2,5 kg
o
@ ESD leitfahige Gleitleisten auf Technische Daten Gleitleiste mit Fiihrung 8
Anfrage mittig (MAL 4534)
Material: PVC-U grau
Elastizitatsmodul E: 3000 N/mm?
Widerstandsmoment W : 0,7 cm?®
Widerstandsmoment Wy: 1,6 cm®
Flachentragheitsmoment [ : 1,2 cm*
Flachentragheitsmoment Iv: 2,9 cm*
Belastung m: 2,5 kg -
‘ 375
Belastung Anwendung
MAT 3033
MAL 4532

800 MAL 4534 MAT 3039
MAL 4532 AT 3035
m = maximale Belastung pro 800 mm
Gleitleiste MAT 3037
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Gleitleiste zugeschnitten MAL 4530 SNN 0,290 kg
Gleitleiste Stange, Lange 1200 mm MAL 4530 NNN 1200 0,290 kg
Gleitleiste mit Flihrung seitlich, zugeschnitten MAL 4532 SNN 0,330 kg
Gleitleiste mit Fiihrung seitlich Stange, Lange 1200 mm MAL 4532 NNN 1200 0,330 kg
Gleitleiste mit Fihrung mittig, zugeschnitten MAL 4534 SNN 0,330 kg
Gleitleiste mit Fihrung mittig Stange, Lange 1200 mm MAL 4534 NNN 1200 0,330 kg

1) Bitte ergéanzen Sie den Bestellcode um das Langenmal.

Zeichnungen: Maf3e in mm

ROBOTUNITS®



MAT 303_ Rohradapter
MAT 3031 Anwendung MAT 3031
Verbindungsstlck zur Befestigung des
Rundrohrs mit den Gleitleisten

Technische Daten

Material:

Grundteil und Adapterplatte PA6
schwarz (ESD leitfahig)

Klemmteil PA6 schwarz (ESD leitfahig)
und TPV Gummi schwarz

Einsatze PA6 schwarz (ESD leitfahig)
Leitfahigkeitsschraube: Stahl verzinkt

MAT 3033

Oberflachenwiderstand pro Rohradapter
R <35 MQ

ESD Leitfahigkeit

MAT 3035

——

Schraube (BKS2x07)
durchdringt die
Eloxalschicht

MAT 3037

MAT 3039

2 I

@45

=) (e—

40

20

63

65

MAT 3033

43

34

MAT 3035

600

()
s==

375

.‘3* ] ‘

MAT 3037
30

A

27

—_—

44

W

MAT 3039 44
30 ‘ 30
R ;
1 175
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung Grundteil Klemmteil  Adapterplatte Einsatz BKS 2x07 Gewicht
Rohradapter ESD Set 1 1 1 - 1 MAT 3031 0,054 kg
Rohradapter ESD Anschlag Set 1 1 1 1 (Anschlag) 1 MAT 3033 0,061 kg
Rohradapter ESD flach Set 1 1 1 1 (flach) 1 MAT 3035 0,059 kg
Rohradapter ESD links Set 1 1 1 1 (links) 1 MAT 3037 0,060 kg
Rohradapter ESD rechts Set 1 1 1 1 (rechts) 1 MAT 3039 0,060 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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MAT 403_

MAT 4031 T

MAT 4033 T

(L)

Profiladapter

Anwendung MAT 4031
Verbindungsstlck zur Befestigung des

|
Profils mit den Gleitleisten g]:
!

Technische Daten

@45

Material:
Adapterplatte PA6 schwarz (ESD —

leitfahig) =it

=

40

Einsatze PA6 schwarz (ESD leitfahig)

Befestigungsmaterial: Stahl verzinkt

20

Oberflachenwiderstand pro Profiladapter

63

Ry <35 MQ

ESD Leitfahigkeit

MAT 4033

43

26

i

e
| =i
Zapfen fur Tw i
MAT 4035 Ii. die Profil- %[:S
montage MAT 4035
o bl']ndiggab- [ '/uwlgv\'
schneiden U & 375
S=>  TIN 4594 fir die
Herstellung der & :
ESD Leithahig- bl T ;&]QDS;
% keit
v
MAT 4037
o MAT 4037 T 44
T 30 ‘ 30
_ N
|
TF SR
‘% : MAT 4039
44
MAT 4039 T ‘—730 30
[
TF SR
|1 |95
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung Adapterplatte Einsatz SKS M04x012 BLS M004 TIN 4594 Gewicht
Profiladapter ESD Set 1 - 1 1 MAT 4031 0,027 kg
Profiladapter ESD Anschlag Set 1 1 (Anschlag) 1 1 1 MAT 4033 0,034 kg
Profiladapter ESD flach Set 1 1 (flach) 1 1 1 MAT 4035 0,032 kg
Profiladapter ESD links Set 1 1 (links) 1 1 1 MAT 4037 0,033 kg
Profiladapter ESD rechts Set 1 1 (rechts) 1 1 1 MAT 4039 0,033 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



MAT 903_

MAT 9031

¢

MAT 9033

MAT 9035

MAT 9037

MAT 9039

Bestellcode

Adapter

Anwendung
Verbindungsstiick zur Befestigung
der Gleitleisten bei auskragenden
Anwendungen bzw. bei Stlickelung der
Gleitleisten

Technische Daten

Adapterplatte PA6 schwarz (ESD

Einsatze PA6 schwarz (ESD leitfahig)
Befestigungsmaterial: Stahl verzinkt

Oberflachenwiderstand pro Adapter
R <35 MQ

Auskragung Round

@17

SSS 4x10 fur die Fixierung der Gleitleisten

Auskragung Square

Stliickelung

SSS 4x10 fir die Fixierung der Gleitleisten

SSS 4x10 fur die Fixierung der Gleitleisten

MAT 9031

SSS 4x10

MAT 9033 - 43 34

-
;N

T =g =
MAT 9035
oo 375
f
o
1
T =g =
MAT 9037

44

AW

MAT 9039 a
30 30

27

*Ji;w T =g -

Beschreibung

Adapter ESD Set

Adapter ESD Anschlag Set
Adapter ESD flach Set
Adapter ESD links Set
Adapter ESD rechts Set

Zeichnungen: Mal3e in mm

Lieferumfang Bestellcode
Adapterplatte Einsatz SSS 4x10 Gewicht
1 - 4 MAT 9031 0,017 kg
1 1 (Anschlag) 4 MAT 9033 0,024 kg
1 1 (flach) 4 MAT 9035 0,022 kg
1 1 (links) 4 MAT 9037 0,023 kg
1 1 (rechts) 4 MAT 9039 0,023 kg

ROBOTUNITS®
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PIL 3002 Rundrohr 30x2

Anwendung

Universell einsetzbar, z. B. fur
e Materialflusstechnologie
e Handarbeitsplatze
e Zu- und Abfuhreinrichtungen
e Schilder- und Regalbau
e Transportwagen
e Tischgestelle

Technische Daten

Material: Aluminium EN AW-6063-T66
seidenmatt eloxiert
Widerstandsmoment W = Wy: 1,16 cm?
Flachentragheitsmoment

gegen x +y =1 173cm*
gegenTorsion I 3,47 cm*
Querschnittsflache A: 175,9 mm?

Bestellcode

-
=

Beschreibung

Rundrohrstange 30x2, zugeschnitten

Rundrohrstange, Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm)
Rundrohrstangen, 175 Stk. Lange 6050 (verwendbare Lange 6000 mm)

Bestellcode’
Lange Gewicht/Meter

PIL 3002 SNN ____ 0,475 kg
PIL 3002 NNN 6050 0,475 kg
PIL 3002 PAC 0175 0,475 kg

CAP 3002 Abdeckung fiir Rundrohr 30x2

Anwendung
Abdeckung der Rundrohrenden
PIL 3002

Technische Daten
Material: PE schwarz

Bestellcode

@ 30

Beschreibung
Abdeckung fir Rundrohr 30x2

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das LangenmaR.
Zeichnungen: Maf3e in mm

ROBOTUNITS®

Bestellcode
Gewicht

CAP 3002 0,004 kg




MAT 3050
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Beschriftungstrager 50x100

Anwendung

Transparente Schiene zum Einschieben
beschrifteter Etiketten
Beschriftungsfeld wird direkt auf das
Rundrohr aufgeklipst / befestigt

Technische Daten
Material: PVC transparent

LabelgréRe max. 50x100 mm

100
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Beschriftungstrager 50x100 MAT 3050 0,023 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Jedes noch so kleine Detail hat groRe Auswirkungen auf das System. Vor allem dann, wenn
unzahlige Zubehorteile hunderte von Katalogseiten fiillen. Fiir jede neue Anwendung ein
neues Teil zu entwickeln, das widerspricht von Grund auf unseren Vorstellungen eines World-
Class-Sortiments.

So gehort es zum Robotunits Alltag, wenn ein Baukastensystem nicht nur ein oder zwei,
sondern gleich mehrere Funktionen iibernimmt. Wenn ein
Zubehorteil nicht nur zu einem, sondern ohne Ausnahme zu allen Baukastenmodulen passt.

m Abdecken oder Einfassen in einem

Alles ist moglich

2
I

Fixieren und Verstellen in einem

=

Klemmfix: Flachenelemente einfach dazuklemmen

I£

‘ Sicherheitsschalter: Schnell und sicher montiert

Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

@

ROBOTUNITS®
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Das multifunktionale ZUubehor

Fordertechnik Zubehor Seite 138
Stromversorgung Geschwindigkeits- Stromversorgung Verbindungsnabe Keilwelle Kombiplatte 80
400V regler Rollenbahn COP 4501 COL 8500 TIN 4561 /TIN 4571
CCL 00__. CCN 0004 SUL 2000 Y,

Sl B B--
e i '- ..
& o % : 797

S. 138 S. 139 S. 139 S. 140 S. 141 S. 150
Verbindungswelle Fixier und Schutzzaunful3 Ankerbolzen StellfulRe ) Rollen
mit Kupplungen Verstellteil BAP 205_ . BAP 2900 BAS CAS
coLs2o0 . TIN 4501 Wl

I

< -
W N
S. 173 s.176 S. 182 S. 182 S. 184 S. 186

Schutzzaun Zubehor Seite 142
Schweilgitter Flachenelement Schweilgitterklipp Gitterhalter Set Klemmfix Befestigungsprofil
PAN PAN SSP 4520 SSP 4515 PIN 452_ CAL 451_

F | 2 P
S. 142 S.142 } S. 143 S. 143 S. 144 S. 145
Eckteil 90° Eckteil 270° Schutzzaunverbinder Schutzzaunverbinder Bolzen Verliersicherung
CAN 4501 CAN 4503 TIN 4511 gebogen SSP 4900 Schraube
v TIN 4521 SSP 5500
e -
! ’*‘;ﬂ e
S. 146 S. 147 S. 148 S. 149 . S. 152 S. 152
Handgriff Magnethalter Turraste Tirschnapper Turanschlag SchlieBsperre
DOR 4501 DOR 4541 ‘I 1 DOR 4551 DOR 4553 DOR 4555 T T DOR 4557
= )
‘ - ‘ p ! 2
5 Ve s .
S. 153 S. 153 o S. 156 S. 156
Rasterscharnier Sicherheitsschalter Laufschiene Laufwerk Schienenpuffer Zentrierblech
DOR 4511 DOR 4580 ‘ﬁﬁ. DOL 4034 DOR 4031 DOR 4032 DOR 4571
- ‘ | @
e . 2 g .
. ’
S. 157 & S. 158 S. 159 S. 159 S. 160 S. 160
Gleiter Stitzrolle Tirriegel Schutzzaunfull Ankerbolzen
DOR 4573 - DOR 456_ =) DOR 4561 BAP 205_ BAP 2900 :
f i . ot
L i £
.h-; w L I
S. 161 u S. 162 S. 163 ’ S. 182 S. 182

ROBOTUNITS®
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Linearachsen Zubehor Seite 164
Zahnriemenum- Zahnriemen Zahnrimenspanner Laufschuhe Exzenterschliissel Flihrungsbahn
lenkung LIL 3008 LIN 3221 LIN 50__ LIN 9990 LIL 5000
LIN 5400 e “*ﬁ /

|
S. 164 S. 165 S. 165 S. 166 S. 167 S. 167
Wagenplatte Anschlagset Schalterhalter Naherungsschalter Winkelstecker mit Motorglocke
LIN 1501 / 2001 LIN 5191 LIN 8201 LIN 8310 Kabel LIN 5241
1B LIN 8312 4
| J i = xR
S
S. 168 S. 168 S. 169 S. 169 S. 169 S. 170
Kupplung Antriebswelle/ Spannkupplung Drehgeber Verbindungswelle
LIN 523_ Drehgeberwelle LIN 5246 LIN 7501 mit Kupplung
" LING2_ ( 0 coLs240
49 — & —
. - N o
S. 170 S. 171 S. 172 S. 172 - S. 173

Baukasten Zubehor Allgemein Seite 173
Verbindungswelle Abdeckprofil Abdeckkappe Kabelblock Kunststoffhaken Fixier und
mit Kupplungen fiir PIL 4012 CAP PIN 4530 PIN 4590 Verstellteil TIN 4501
coLs520 CAL 4012

I T ;
T
'
S.173 P 174" S.175 S.175 S.176 S.176 .
Linearfiihrung Abdeck-/Einfass- Fihrungsleiste Aluminium Antirutschprofil Abdichtprofil
LIN 404 _/LIN 505_ profil CAL 45__ CAL 4540 Abdeckprofil CAL 4560 CAL 4565
S. 177 S. 178 S. 179 S. 179 S. 180 S. 181
Schutzzaunfuf3 Ankerbolzen Stell- und Trans- StellftiRe Rollen
BAP 205_ ™ BAP 2900 portplatten BAS CAS —
e BAP
“l S - :-". -—
ot » -
S. 182 S. 182 S. 183 S. 184 S. 186

Winkelschlis- Bitsatz 1/4" "

sel fiir Innen- EQC 1005_
sechskant

EQC 1001_

S. 188 S. 189 N

ROBOTUNITS®
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CCL 00__

Bestellcode

Stromversorgung 400V

Anwendung
Stromversorgung mit Drehschalter zum
Ein- und Ausschalten des Forderers

Technische Daten
Anschlussspannung: 400 VAC
Netzfrequenz: 50/60 Hz
Anschlussleistung: 0,12 - 0,75 kW
Schutzart: IP55

Lieferumfang bestehend aus Gehause
mit Leistungsschalter inkl. CEE Stecker
inkl. Phasen wender, NetzanschluR3-
leitung und Verbindungsleitung zum
Forderer

Bei Bestellung mit Forderer komplett
verkabelt, ansonsten 3 m Verbindungs-
leitung mit offenem Ende

155

85 .6 0
o I <
® ®
el
o= | 3
N/
o C O e
1 — —fir-
4.5
45 J'L

19

18

( UU@>

128

Beschreibung

Stromversorgung 400V (Motorleistung 0,12 kW)
Stromversorgung 400V (Motorleistung 0,18 kW)
Stromversorgung 400V (Motorleistung 0,25 kW)
Stromversorgung 400V (Motorleistung 0,37 kW)
Stromversorgung 400V (Motorleistung 0,55 kW)
Stromversorgung 400V (Motorleistung 0,75 kW)

Bestellcode’
Lange
CCLO012 SNN ___
CCLOO18 SNN
CCL 0025 SNN __
CCL 0037 SNN ___
CCL 0055 SNN ___
CCL 0075 SNN

ROBOTUNITS®

Gewicht
0,8 kg + 0,2 kg/m NetzanschluBleitung
0,8 kg + 0,2 kg/m NetzanschluBleitung
0,9 kg + 0,2 kg/m Netzanschlu3leitung
0,9 kg + 0,2 kg/m Netzanschluf3leitung
0,9 kg + 0,2 kg/m NetzanschluBleitung
0,9 kg + 0,2 kg/m NetzanschluBleitung
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Geschwindigkeitsregler

148.5

Anwendung
Frequenzumrichter zur Regelung der
Geschwindigkeit des Forderers

232
189

Technische Daten

Anschlussspannung: 230 oder 400 VAC
Netzfrequenz: 50/60 Hz
Anschlussleistung: max. 0,75 kW _ 4
Schutzart: IP66

>

179

Lieferumfang Regler unverkabelt oder
Regler inkl. CEE oder SCHUKO Stecker, ] *
NetzanschluB3leitung und Verbindungs-
leitung zum Forderer

18.4 6.6

8
Detail A

Bei Bestellung mit Forderer komplett
verkabelt, ansonsten 3 m Verbindungs-
leitung mit offenem Ende

Bestellcode

Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht
Geschwindigkeitsregler (unverkabelt) CCN 0004 2,300 kg
Geschwindigkeitsregler mit SCHUKO-Stecker (verkabelt) CCL 0005 SNN ____ 2,4 kg + 0,2 kg/m NetzanschluBleitung
Geschwindigkeitsregler mit CEE-Stecker (verkabelt) CCL 0006 SNN _____ 2,5 kg + 0,2 kg/m NetzanschluBleitung

SUL 2000 Stromversorgung 24V

Anwendung
Stromversorgung mit Drehschalter zum (335) (217)
Ein- und Ausschalten des Forderers 35 ‘ 300 210 ’ 7

= | .
K~

An einer Stromversorgung kénnen
maximal 12 Motorrollen angeschlossen Jlﬂ
werden.

[
300
(328)
1

Technische Daten -
Anschlussspannung: 400 VAC @
Netzfrequenz: 50/60 Hz

Steuerspannung: 24 VDC

Nennstrom: 10 A <

Anschlussleistung: 6,9 kW — - +
Schutzart: IP54 s

Riickansicht

260
=5

Lieferumfang bestehend aus Schalt-
schrank inkl. CEE Stecker, Netzanschlu3- 4 n
leitung und Verbindungsleitung zum == ]

20

Forderer

20 260 20

Bei Bestellung mit Forderer komplett ver-
kabelt ansonsten 3 m Verbindungsleitung
mit offenem Ende

Bestellcode

Bestellcode'
Beschreibung Lange Gewicht
Stromversorgung 24V SUL 2000 SNN 10 kg + 0,2 kg/m NetzanschluRleitung

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmalR der NetzanschluBleitung.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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COP 4501 Verbindungsnabe

Anwendung
Zum Verbinden von verschiebbaren
Zahnriemenforderer

Technische Daten
Max. Drehmoment: 60 Nm

Lieferumfang

1 C8T Keilwellenklemmring
1 C8T Verbindungsnabe

1 Spannkupplung LIN 5246
3 Schrauben IBS M05x016

Abmessungen verschiebbarer Antrieb

@ 52

@ 50

16

35
48

Bmax. - 43

Keilwellenlange

L

Keilwelle 6 x 16 x 20

339
) [ J
232
49 ol _lo I
£ =
. £
00 > 8
< oo o B =
= ] T E
o0 -
63 e
& E
o 0
- ~
£
E
Keilwelle 6x16x20
Bestellcode

Beschreibung
Verbindungsnabe Set

ROBOTUNITS®

Bestellcode

COP 4501

Gewicht
0,550 kg
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COL 8500 Keilwelle

Anwendung
Zum Verbinden von verschiebbaren
Zahnriemenforderer

Technische Daten
Max. Drehmoment: 60 Nm

Keilwellenldnge
Bmax. - 43

L

Lieferumfang
1 Keilwelle DIN-ISO 14 - 6x16x20

Keilwelle 6x16x20

Bestellcode

Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht
Keilwelle COL 8500 SNN _ _ _ _ 1,930 kg/m

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Langenmal3.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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PAN Schweilgitter

Anwendung
Fiir Schutzeinrichtungen
""-... k
[ I~ Befestigung:
~ _m ¢ SchweilRgitterklipp SSP 4520
e e Schutzzaungitterhalter SSP 4515
'\ \\
=~ \ s Technische Daten L J
\ Material: Stahl, verzinkt E
a2 S Konstruktionstip: b
S Standardbreiten und -ldngen bieten ein &
‘\ K optimales Preis-Leistungs-Verhaltnis |
und schnelle Lieferzeiten. 038 |43 _||35=]
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Breite  Type Lange Gewicht
Schweil3gitter 40x40x4 mm Standard PAN 0461 S4N 1966 3,952 kg
Schweilgitter 40x40x4 mm Standard PAN 0719 S4N 1966 6,163 kg
Schweilgitter 40x40x4 mm Standard PAN 0977 S4N 1966 8,375 kg
SchweiRgitter 40x40x4 mm Standard PAN 1450 S4N 1966 12,429 kg
Schweilgitter 40x40x4 mm PAN S4N 4,360 kg/m?

PAN Flachenelemente
Anwendung
\5 Fur Schutzeinrichtungen

Befestigung:
¢ Befestigung mit Klemmfix PIN 4521
e Abdeck- / Einfassprofil
CAL 4500, CAL 4504, CAL 4510
e Befestigungsprofil CAL 4515, CAL 4517,
e Eckteil CAN 4501, CAN 4503

Technische Daten
Material: Polycarbonatglas oder
geschaumte PVC-Platten grau

Bestellcode
Bestellcode!

Beschreibung Starke Breite  Type Lange Gewicht/m?
Polycarbonatglas, klar 4 mm PAN . P4N . 4,800 kg
Polycarbonatglas, klar 5 mm PAN . P5N . 6,000 kg
Polycarbonatglas, klar 6 mm PAN . P6N . 7,200 kg
Polycarbonatglas, getont 4 mm PAN . Q4N . 4,800 kg
Polycarbonatglas, getont 5 mm PAN . Q5N . 6,000 kg
Polycarbonatglas, getont 6 mm PAN . Q6N . 7,200 kg
Geschaumte Platte, grau ahnlich RAL 7004 5 mm PAN - G5N o 3,250 kg

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Breiten- und LangenmaR!
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



SSP 4520
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Schweilgitterklipp

Anwendung 152 18
Formschliissige Einbindung der *{3—‘«
Schweil3gitterelemente in einen
Profilrahmen wl
e Gitterraster unabhangig s -
Technische Daten
Material: PA6 VO u
. 3.5
Farbe: RAL7004 (Signalgrau) -
Montagehinweis
[ )
0 O O
(S )
1.5-13.5
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
SchweiBgitterklipp SSP 4520 0,005 kg
SSP 4515 Gitterhalter
Anwendung 18 M8
Formschlissige Einbindung der — .
Schweilgitterelemente in einen = . H
Profilrahmen 0
e elektrisch leitende Verbindung o
Schweil3gitterelemente - Profilrahmen .
o Gitterraster unabhangig 7
Technische Daten
Material: Stahl
o
Lieferumfang
Ubergangswiderstand pro leitfahiger 1 Gitterhalter SSP 4514 7
Verbindung 0,4 mQ 1 Gewindestift GST M08x025 (gewachst) -
Montagehinweis

Bestellcode

——» F = max 2000N

@3.8-4mm

Gitteribermal 8 - 12 mm pro Seite

Beschreibung
Gitterhalter Set

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Breiten- und Langenmal3!
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Bestellcode

SSP 4515

Gewicht
0,025 kg
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Klemmfix

Anwendung

Befestigung von Flachenelementen,

passend fur Profile im Raster 40 und 50
e Standardmalig keine Bohrbearbeitung \

der Flachenelemente erforderlich -

!
¢ hohe Haltekraft _::u x

Technische Daten %

Material: PA6 schwarz, Stahl verzinkt
Belastung: bis 250 N, rechtwinklig zur Nut

Plattendicke: 1 - 10 mm VerlierSiCherung

Verschiebesicherung durch

40 12
@5 1-10mm _, |71

6.5_14.5

Vorspannen der Seitenlaschen

Haltekraft

ohne Stift: 200 N

mit Stift (SPS 5x20): 1500 N

(Polycarbonatglas) / "

Lieferumfang
1 PIN Klemmfix Grundteil

1 PIN Klemmfix Schiebeteil Vormontierte

1 Schraube IBS M04x25 Verliersicherung
1 Verliersicherung flir Schraube fiir Schraube
Zuschnitt

Lichte Weite minus 15 mm

Montagehinweis

Verstiftung optional fiir sehr Anzahl Klemmfix
hohe Haltekraft!

(max. 300)

F = max 1500 N
) 3
F=max 200 N i
L :
" %
- [}
£
&
o
‘9
L =]
Bohren max. 300 _| 100 |
@ 5,1 mm
Stift (SPS 5x20) setzen
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Klemmfix Set PIN 4521 0,021 kg
Stift SPS 5x20 0,002 kg

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das LangenmaR.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



CAL 451_ Befestigungsprofil

Anwendung
Befestigung von Flachenelementen
zwischen 1 -3 mm und 3.1 - 6 mm, auch
geeignet zum nachtraglichen Einbau

e guter Schutz gegen Staub, Spritzwasser
und akustische Einflisse

* ansprechendes Design

Technische Daten

Material: Schlagzéahes PVC mit Weichlippe,
RAL 7004 (Signalgrau), UV-bestandig,
silikonfrei,

Temperaturbereich: -10°C bis +60°C,
Stangenlange: 3000 mm

Montagehinweis

75

|

30

CAL4515/ﬂ n
3.1-6 mm ]
' (]
I
- 1-3mm S el I

® £

m =

CAL4517 -

o!
©
Grundeteil eindriicken Schiebeteil einklipsen befestigtes Flachenelement
Langenbestimmung
Detail C L L
L-53 mm L-47 mm T ]
= =|
e—x - ! = 4o
Detail B L
% Detail A: Detail B: L] Detail C:
e Eckteil 90° auf Eckteil 90° Eckteil 90° auf Eckteil 270° Eckteil 270° auf Eckteil 270°
etal
Bestellcode

Beschreibung

Befestigungsprofil 3.1 - 6 mm, zugeschnitten
Befestigungsprofil 3.1 - 6 mm, Stange, Lange 3000 mm
Befestigungsprofil 3.1 - 6 mm, 25 Stangen, Lange 3000 mm
Befestigungsprofil 1 - 3 mm, zugeschnitten
Befestigungsprofil 1 - 3 mm, Stange, Lange 3000 mm
Befestigungsprofil 1 - 3 mm, 25 Stangen, Lange 3000 mm

Bestellcode’
Lange
CAL 4515 SNN ____
CAL 4515 NNN 3000
CAL 4515 PAC 0025
CAL 4517 SNN ____
CAL 4517 NNN 3000
CAL 4517 PAC 0025

ROBOTUNITS®

Gewicht/Meter
0,280 kg
0,280 kg
0,280 kg
0,280 kg
0,280 kg
0,280 kg
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CAN 4501 Eckteil 90°

Anwendung 1-6mm
90° Eckabdeckung zu Befestigunsprofil T
CAL 4515 und CAL 4517
Technische Daten ‘ |I| 8 8
Material: POM, UV-bestandig, silikonfrei e
RAL 7004 (Signalgrau)
Temperaturbereich: -10°C bis +60°C = £
36 35
Lieferumfang
1 Eckgrundteil 90°
1 Eckoberteil 90°
Montagehinweis
Detail C _
— { 1 1.
Detail B
Detail A: Detail B:
- Eckteil 90° auf Eckteil 90° Eckteil 90° auf Eckteil 270°
Detail A
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Eckteil 90° Set CAN 4501 0,010 kg

Zeichnungen: Maf3e in mm

ROBOTUNITS®




CAN 4503

Eckteil 270°

Anwendung

270° Eckabdeckung zu Befestigunsprofil

CAL 4515 und CAL 4517

Technische Daten

Material: PA6, UV-besténdig, silikonfrei
RAL 7004 (Signalgrau)
Temperaturbereich: -10°C bis +60°C

Lieferumfang
1 Eckgrundteil 270°
1 Eckoberteil 270°

1-6mm

53
L

ngiv

23.4

53

Bei Anwendung von Eckteil 270° ist ein
Gehrungsschnitt 45° am Aluminiumprofil
erforderlich!

Montagehinweis
Detail C _ (T T T
— 1 . TIN 4545
= Gehrungsverbinder
o
1] |@ )
Detail B 00| ()
T /
Detail B: Detail C: | \
e Eckteil 90° auf Eckteil 270° Eckteil 270° auf Eckteil 270° Gehrungsschnitt 45°
I
Bestellcode

Beschreibung
Eckteil 270° Set

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Bestellcode

CAN 4503

Gewicht
0,012 kg

147
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TIN 4511 Schutzzaunverbinder

TIN 4510

TIN 4598

TIN 4598

Anwendung
Variable Verbindung der Schutzzaun-
elemente
e 90° Profilverbindung und Abdeckkappe
e stabile Steher-zu-Steher-Verbindung
der Elemente

t‘ Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

IBS M08x016

NIKO

IBS M08x016NIKO

Montagehinweis

40
8.2
[=]
N — —
LO|
o
€ > =)
/T
[=]
N
4
[=]
N
N _

Bestellcode

Stabile Langsverbindung der Module

o
1=

g
i
(€]

Beschreibung
Schutzzaunverbinder Set
Schutzzaunverbinder Set

1) Im Set verpackt

Lieferumfang
TIN4510  TIN 4598 IBS M08x016NIKO
1 2 2
1 2 2

Bestellcode

TIN 45117
TIN 4511CP?

2) Sortenrein verpackt, lieferbar ab einer Bestellmenge von 100 Stk.

Zeichnungen: Maf3e in mm

ROBOTUNITS®

Gewicht
0,150 kg
0,150 kg
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TIN 4521 Schutzzaunverbinder gebogen

Anwendung
Variable Verbindung der Schutzzaun- 40
IBS M08x016NIKO 8.2
: elemente
© 90° Profilverbindung und Abdeckkappe
e stabile Steher-zu-Steher-Verbindung 2
TIN 4520 der Elemente —
R  Winkelelemente von 0° bis 180° o 5
. [Te]
einstellbar m
ROBOTUNITS
Technische Daten :
Material: Stahl verzinkt
IBS M08x016 Montagehlnwels -]
NIKO - 1
* -
TIN 4598 8 5
N
&
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung TIN4520  TIN 4598 IBS M08x016NIKO Gewicht
Schutzzaunverbinder gebogen Set 1 2 2 TIN 4521° 0,150 kg
Schutzzaunverbinder gebogen Set 1 2 2 TIN 4521CP? 0,150 kg

1) Im Set verpackt
2) Sortenrein verpackt, lieferbar ab einer Bestellmenge von 100 Stk.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



150

IBS M08x016
NIKO
TIN 4508 = Q:I ~(#
— ¢
(7] BLS M008S02
TIN 4508 '

N IBS M08x016NIKO
TIN 4530

Anwendung

Anwendung
Variable Verbindung von Baukasten-
elementen

e Stabile Verbindung von Fordereinheit
und Unterbau

e Stufenlose Neigungseinstellung

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

80

TIN 4561 Kombiplatte 80

51.5

40

100

20

I
iy
\IJ

80

@ 8.5

139.4

R25.756

@85

8.5

Verbindung von Fordereinheit und Unterbau

Mogliche Neigungseinstellungen

40er Raster

80er Raster

&
i

%

Bestellcode
Beschreibung TIN 4530
Kombiplatte 80 Set 1

Lieferumfang
TIN 4508 IBS M08x016NIKO BLS M008S02
4 4 2

Bestellcode

TIN 4561

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Gewicht
0,370 kg
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TIN 4571 Kombiplatte 80 gebogen

Anwendung 80
TIN 4508 Variable Verbindung von Baukasten- 51.5
= elementen 40
% e Arbeitsplatzanwendungen z. B. bei 7 ]
e Ablagen T 11—
e Stufenlose Neigungseinstellung o & [l
(Winkel wie bei TIN 4531) o }
BLS M008S02 N q} © -6'} ©
f Technische Daten @ by
o & % Material: Stahl verzinkt
%3 ' R25.75 a5
IBS M08x016NIKO
TIN 4510
——07
3 5
g | 4
~ 0
[oo]
S
40
Anwendung
Arbeitsplatz
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung TIN4540  TIN4508 IBS M08x016NIKO BLS M008S02 Gewicht
Kombiplatte 80 gebogen Set 1 4 4 2 TIN 4571 0,370 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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SSP 4900 Bolzen
Anwendung
Zum Einhangen in Allroundbauweise NS
N| © o
[STIS S
Technische Daten L p
Material: Stahl nitriert ” L0 |

Funktionsbeschreibung

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Bolzen SSP 4900 0,010 kg
SSP 5500 Verliersicherung Schraube

Anwendung

Zur Sicherung von M8 Befestigungs- q,‘lf‘":l
schrauben

(z. B. beim Allround Element)
i
Technische Daten
Material: PVC und PA )m|
Y6
Anwendung . o
N 2
14
BE
i
RN\ |
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Verliersicherung Schraube SSP 5500 0,001 kg

Zeichnungen: MaB3e in mm

ROBOTUNITS®
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DOR 4501 Handgriff

Anwendung
Zum Offnen und SchlieRen von

IBS M06x020
a Schutztlren

Technische Daten
Material: PA-GF, Stahl verzinkt

DOR 4500

& Haltekraft

47

125
172
150

27

TIN 4506 2600 N |
[
3000N —=— (| R §
= ’
TIN 4506
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4500 TIN 4506  IBS M06x020 Gewicht
Handgriff Set 1 2 2 DOR 4501 0,100 kg
DOR 4541 Magnethalter
Anwendung

== |BS M06x020

Technische Daten

SchlieRBelement fir rahmenlose Tiiren

Material: POM schwarz, Stahl verzinkt

20

1?

L

o]

BLS M006 Anwendung 63
' | — |
Schwenktur M N o
N o
| — |
30
DOR 4540 ‘ o
inkl. \
~
Flachkopf- % : Nl T—TQ) 16
schraube
M5x6 TIN 4506 wF
Mﬂ
Haltekraft: vorne 20 N, hinten 8 N
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4540 TIN 4506 IBS M06x020 BLS M006 Gewicht
Magnethalter Set 1 2 2 DOR 4541 0,075 kg

ROBOTUNITS®
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DOR 4551 Turraste

Anwendung -2, 12
SchlieBelement flrTaren. Tir kann nur
durch Betatigen derTirraste geoffnet

werden. Passend fur Profile im Raster 1N
40 mm und 50 mm H

|\

©
49.5

24.5

Technische Daten
Material: PA6 30 GF schwarz, Stahl
verzinkt

125

Fiir mehr Sicherheit!

“» DOR 4550 o8

TIN 4506 | @ O)

68

31

26.5

min.2-4

Anwendung

. Sicherheit: zum Offnen derTiir Tiirraste Turraste kann gegen unbeabsichtigtes Turraste kann gegen unbeabsichtigtes
betatigen. Offnen mit einem Schloss gesichert SchlieBen mit einem Schloss gesichert
werden. Schlossbiligel @ 7 mm werden. Schlossbligel @ 7 mm
5 5

0 @QO O

LR 7 (0

RARA  ReofiRe ok
O
Aj;;/égf == L]

AL [ 022858
j—
Vorspannung einstellbar fiir optimale
Haltekraft. Gewindestift muss immer
Anwendung Tlrraste im 40er Raster Anwendung Tlrraste im 50er Raster min. 2 mm vorstehen!
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4550 TIN 4506 Gewicht
Tirraste Set 1 2 DOR 4551 0,100 kg

Zeichnungen: MaB3e in mm

ROBOTUNITS®
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DOR 4553 Tiarschnapper

Anwendung
SchlieBelement flrTuren. Tar kann
schon allein durch Zug gedffnet

12 12

werden. Passend flir Profile im Raster
40 mm und 50 mm
0 )
| g
Technische Daten
Material: PA6 30 GF schwarz, Stahl -
verzinkt o |
% DOR 4552
TIN 4506 [
o) p.@DE)NlTE;
g : O
T <
68 o
£
1S
Anwendung
Tire kann durch Zug geo6ffnet werden. .
5 5

Vorspannung einstellbar fiir optimale
Haltekraft. Gewindestift muss immer
min. 2 mm vorstehen!

Anwendung Tlirschnapper im 40er Raster Anwendung Tlrschnapper im 50er Raster
Bestellcode
Lieferumfang
Beschreibung DOR 4552 TIN 4506
Tirschnapper Set 1 2

Bestellcode
Gewicht
DOR 4553 0,100 kg

Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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DOR 4555 Tiranschlag

Anwendung
Wird als Anschlag fiir Tiiren verwendet =]
IBS M06x020 Technische Daten
Material: PA6 30 GK, Stahl verzinkt
- ROBETUNITS
- BLS MO006
a |
0
DOR 4554 7
0 N/ N\
- (=]
TIN 4506 & 6.6
23.4
38.6
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4554 TIN 4506 IBS M06x020 BLS M006 Gewicht
Tiranschlag Set 1 2 2 2 DOR 4555 0,020 kg

DOR 4557 SchlieRsperre

Anwendung

Verhindert unbeabsichtigtes SchlieRen
derTilr, passend fir Profile im

Raster 40 mm und 50 mm

17

GST M08x012SPI

i;
%TIN 4508

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt, Duroplast
Grundteil

75

SE

Anwendung

Tur wird geoffnet:
SchlieBsperre fallt
bis auf die Ein-
schwenkmutter
und verhindert das
unbeabsichtigte
SchlieRen derTure.

Tur ist geschlossen:
SchlieBsperre liegt
an derTlrraste auf.

Tiir wird

' * geschlossen:

Zum SchlieBen

~ derTure muss die
SchlieBsperre ma-
nuell angehoben
werden.

Bestellcode

Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung Grundteil TIN 4508  GST MO08x012SPI Gewicht
SchlieRsperre Set 1 1 1 DOR 4557 0,090 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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DOR 4511 Rasterscharnier

Anwendung
IBS M06x016NIKO Schwenkbare Konstruktionen, durch

. l Rastereinsatze im Raster 40 und 50 0° - 250°
einsetzbar, z.B. furTiren g‘

8
15

Technische Daten *J T T
Material: GD-Zn schwarz beschichtet, 1 ‘ o
Stahl verzinkt
81
DOR 4510 A Anziehdrehmoment
’ IBS M06x016NIKO =9 Nm T — T —
=z .2 ® I &
< W TIN 4506 . . o i o
H ™
Montagehinweis |
ERikE
Einsatz bei Einsatz bei |
Raster 50 nach Raster 40 zum 5 45 5
aul3en gerichtet ~ Drehpunkt gerichtet 55
275
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4510 TIN 4506 IBS M06x016NIKO Gewicht
Rasterscharnier Set 1 4 4 DOR 4511 0,222 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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DOR 458_

Sicherheitsschalter mit Bligel und
Kugelraste

|

Sicherheitsschalter mit Bligel

Befestigungssatz B: PIL 5010 und PIL 5050

Sicherheitsschalter

Anwendung

Zur Uberwachung von Schutztiiren

Technische Daten

Material: Aluminium eloxiert, Stahl
verzinkt, Gehause aus glasfaserver-
starktem Thermoplus (-30...+80°C)

Spannung:
230V/2 A
1 x Offner, 1 x SchlieRer

Vorschriften:
IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1

DIN VDE 0660-200, BG-GS-ET-15

Lieferumfang
DOR 4580:

1 Grundteil

1 Blgel

DOR 4582:

1 Grundteil
1 Blgel

1 Kugelraste

DOR 4581 (Befestigungssatz A):
1 Befestigungsplatte 1

1 Befestigungsplatte 2

4 Einschwenkmuttern TIN 4506
2 Beilagscheiben BLS M005

2 Schrauben IBS M05x014

2 Schrauben SKS M05x010

2 Schrauben SKS M06x016

2 Schrauben SKS M06x020

DOR 4583 (Befestigungssatz B):
1 Befestigungsplatte 3
1 Befestigungsplatte 4
1 Befestigungsplatte 5

Befestigungssatz A: PIL 4040 und PIL 4040
40 __6 40

10
-

40
30

©
o

Befestigungssatz A: PIL 5050 und PIL 4040
50

ol

0] [ Platte 1 [T

O

35
30
@l

920 |
115

Befestigungssatz A: PIL 5050 und PIL 5050
6,
I

iD 50 == 50 =
D%ﬁé@ D%@g[] |
Lo ] T Hmi——=

F1 P

\ 920 |
} 119

10

40

O

Befestigungssatz B: PIL 4080 und PIL 4040

4 EinschwenkmutternTIN 4506 40 6, 40
2 Beilagscheiben BLS M005 ! ‘
2 Beilagscheiben BLS M006 o
2 Schrauben SKS M05x010 ¥
S 2 Schrauben IBS M05x016 1
Platte 3 [Te)
4 Schrauben SKS M06x016 -
C 2 Schrauben IBS M06x020 @)
7D D M D Weitere Anbauvarianten fiir Platte 5 %
=) Platte 5 3 3 . = D__ o
= = Befestigungssatz B DOR 4583: >
PIL 40 x 40 mit PIL 50 x 100
u@ PIL 50 x 50 mit PIL 40 x 80 u@
)
65 | 30 | 6.5 30
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Sicherheitsschalter mit Bligel DOR 4580 0,125 kg
Sicherheitsschalter mit Bligel und Kugelraste DOR 4582 0,160 kg
Befestigungssatz A DOR 4581 0,155 kg
Befestigungssatz B DOR 4583 0,230 kg

ROBOTUNITS®




DOL 4034 Laufschiene

Anwendung 34
Schiebettir - Fiihrung T 28
o S 20.4
7 ‘_ 13
Technische Daten Hott — 1 <——‘
Material: Aluminium naturfarben T | !
eloxiert | o |
g il ® | B
N .
Lochabstand = 220 mm N | | A
max. Last = 80 kg pro Schiebetir i
e |
LI |
&Senkbohrung fiir M5-Schraube
Durchgangsbohrung fir M5-Schraube
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Léange Gewicht/Meter
Laufschiene DOL 4034 SNN _ _ _ _ 0,996 kg
Laufschiene mit maximaler Standardléange (ca. 6050 mm) DOL 4034 NNN 6050 0,996 kg

DOR 4031 Laufwerk Set

Anwendung 52
Schiebetlr
o)
. ] o] o
GST M10x050 Techm_sche Dat_er_r 4|—" | FJ g
Material: Aluminium naturfarben h
eloxiert, PA6 weiss, Stahl verzinkt ® c >
—
95.2
[ L7 4 1 ©
9 || T_T(o) 1| 3
DOR 4030 . ' = '
= SKM M10FLA
e
.~ BLSMo10
& TIN 6010
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4030 TIN 6010 SKM M10FLA GST M10x050 BLS M010 Gewicht
Laufwerk Set 1 1 1 1 1 DOR 4031 0,140 kg

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmaR.
Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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DOR 4032 Schienenpuffer

Anwendung
Schiebetiir, Anschlag und Zuhaltung

Technische Daten
Material: Aluminium,
Stahl verzinkt, Gummi

d

40
46
Anwendung _
S arWar Var W j
\\ZANZAR
Gummianschlag mit Haltefeder = T ‘
= ‘ 80.2
L
=l{e
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Schienenpuffer DOR 4032 0,126 kg
DOR 4571 Zentrierblech
Anwendung
TIN 4508 SchlieBhilfe flir Schiebetir [ |
———_ 3
(<2
@ Technische Daten 20 !
Material: Stahl pulverbeschichtet ]
. T ¢°
A Q’ c _.{}./_ ....... _
IBS M08x016NIKO
DOR 4570 —
‘ 76
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4570 TIN 4508 IBS M08x016NIKO Gewicht
Zentrierblech Set 1 1 1 DOR 4571 0,100 kg

ROBOTUNITS®
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DOR 4573

TIN 4506

Gleiter

Anwendung
Schiebetlr

Technische Daten
Material: POM schwarz

o
~
& 4—1de
DOR 4572 «“= BLS M006 o i =
IS '
!
30 132
IBS M06x025
r
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung DOR 4572 TIN 4506 IBS M06x025  BLS M006 Gewicht
Gleiter Set 1 1 1 1 DOR 4573 0,060 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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DOR 456 Stitzrolle

Stiitzrolle ohne Lenkung Set

Winkel fir

Stitzrolle TIN 4508
2o O '
‘ _J
- TIN 4508

BLS M008 ﬁ

IBS M08x016
NIKO

CAS 2082

Stutzrolle ohne Lenkung Set

Winkel fiir
Stitzrolle TIN 4508
pe
e U
‘ s
o TIN 4508

BLS M008 @
6’” 0 __IBS M10x030

IBS M08x016
NIKO

CAS 2080

Stitzrolle mit Lenkung Set

Bestellcode

Anwendung
Abstltzen vonTurfligeln

Technische Daten
Material: Aluminium naturfarben eloxiert,
Stahl verzinkt, Gummi

Lieferumfang

Stiitzrollen ohne Lenkung Set
DOR 4565:

1 Bockrolle mit Riickenloch CAS 2082
1 Winkel flr Stitzrolle

1 Schraube IBS M10x020

2 Beilagscheiben BLS M010

1 Sechskantmutter SKM M10

2 Schrauben IBS M08x016NIKO
2 Einschwenkmuttern TIN 4508
2 Beilagscheiben BLS M008

Stitzrollen mit Lenkung Set

DOR 4567:

1 Lenkrolle mit Riickenloch CAS 2080
1 Winkel fiir Stitzrolle

1 Schraube IBS M10x030

2 Beilagscheiben BLS M010

1 Sechskantmutter SKM M10

2 Schrauben IBS M08x016NIKO

2 Einschwenkmuttern TIN 4508

2 Beilagscheiben BLS M008

228

e
14

80

Stiitzrolle mit Lenkung Set

228

80

===
14

Beschreibung
Stiitzrolle ohne Lenkung Set
Stiitzrolle mit Lenkung Set

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Bestellcode

DOR 4565
DOR 4567

Gewicht
0,510 kg
0,680 kg
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DOR 4561 Tarriegel

Anwendung 59.2
Doppeltiir E]
Technische Daten
Material: Stahl verzinkt, PA-GF
Lieferumfang
1Turriegel Grundteil
1 Handgriff DOR 4500 MEIC)
2 Schrauben M06x020 g
4 Beilagscheiben BLS M006
1 Federndes Druckstiick mit Kugel
und Innensechskant GST M06x015FED
| ] u)
I
Y |
4{ ‘ 13.8 o |
Anwendung
Verriegelung
durch
Ausnehmung
im Boden.
Bohrung
@ 14 mm
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Tirriegel Set DOR 4561 0,545 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Anwendung

Zahnriemenumlenkung

Anwendung

Antriebs- und Umlenkteil fir
zahnriemengetriebene Linearachsen
im Raster 50.

Technische Daten

Material: Aluminium schwarz eloxiert,
Stahl

Antriebsmoment max.: 60 Nm

Weg pro Umdrehung: 200 mm
Wirkdurchmesser: 63,66 mm

Flanschplatten zur Motoranbindung
sind auf Anfrage erhaltlich.

118

35.7, 367
23} 23
S W
7=
' —
NN i
H
18]18
416

®

-

©31.99 H7
@70 H6 (1.5 tief)

alle Gewinde M6

sz:nz%g{

(-]

)“_""'nD:]rH =0
Ne—r/o fonan S

200

118 15

Anbauvariante LIN 5451
Zum Befestigen am Profil:
50x50, 50x100-flach, 50x200-flach

Lieferumfang

1 Umlenkung LIN 5400

1 Verbinder 50x50 FAS 5050

2 Zentriereinsatze FAS 5052

2 Einschwenkmuttern TIN 4508
2 Schrauben IBS M08x020

1 Schraube SKS M10x035

Bestellcode

(=]
118 15

Anbauvariante LIN 5421
Zum Befestigen am Profil:
50x200-hoch

Lieferumfang

1 Umlenkung LIN 5400

1 Verbinder 50x50 FAS 5050

1 Verbinder 50x50 FAS 5050 bearbeitet

1 Zentriereinsatz FAS 5052

1 Einschwenkmutter TIN 4508

1 Schraube IBS M08x020

1 Schraube SKS M10x035

1 TIN Platte fiir Bohrverbinder 50 mit
0O-Ring und Schraube LKS M10x040

00

1

% 1 =1 -
u t:I r H @

(e [l[::I T =0
118 15

Anbauvariante LIN 5411

Zum Befestigen am Profil:
50x100-hoch, 100x100

Lieferumfang

1 Umlenkung LIN 5400

1 Verbinder 50x50 FAS 5050

1 Verbinder 50x50 FAS 5050 bearbeitet
2 Zentriereinsatze FAS 5052

2 Einschwenkmuttern TIN 4508

2 Schrauben IBS M08x020

2 Schrauben SKS M10x035

Beschreibung
Zahnriemenumlenkung

Zahnriemenumlenkung mit Befestigungssatz 50
Zahnriemenumlenkung mit Befestigungssatz 100
Zahnriemenumlenkung mit Befestigungssatz 200

Bestellcode
Gewicht
LIN 5400 1,660 kg
LIN 5451 1,950 kg
LIN 5411 2,000 kg
LIN 5421 2,050 kg

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das LangenmaR.
Zeichnungen: Maf3e in mm

ROBOTUNITS®



LIL 3008 Zahnriemen

Anwendung
Dient zur Kraftiibertragung vom L\,\/_\,\/_\M/Ji =
Antrieb zum Flhrungsschlitten.
9 8 o
Technische Daten/Lieferumfang
Material: PU-Zahnriemen weil3 mit
zahnseitiger PAZ Beschichtung
max. Zugbelastung: 2000 N 2
Zahnriemen Langenberechnung empfohlene Vorspannung des
GL (Gesamtlange), HL (Hublénge), Riemens: 0.1 % = ca. 500 N Vorspannung
ZL (Zahnriemenlange): Riemenbezeichnung: RPU-8M-30-PAZ
ZL=2x GL-136 oder ZL =2 x HL + 944
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Léange Gewicht/Meter
Zahnriemen RPU-8M-30-PAZ, zugeschnitten LIL 3008 SNN 0,155 kg

LIN 3221

TIN 4508

-

Spannsockel Zahnrimenspanner

U4 & 1BS M06x060

Zahnriemenspanner

Anwendung

Fiir das Befestigen und Spannen
des Zahnriemens.

Anbaubar z.B.: an die Wagenplatte

Technische Daten

Material: Aluminium schwarz eloxiert,
Edelstahl, Stahl verzinkt

max. Zugbelastung: 2000 N

11.5

59.5
Lieferumfang 70
Anschlagbolzen 1 Spannsockel B
1 Zahnriemenspanner 1T T~
1 Anschlagbolzen
4 Zahnriemenstifte o
2 Schrauben IBS M06x060 ~
1 Einschwenkmutter TIN 4508
] [
| 58 |
Anwendung
5-12
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Zahnriemenspanner Set LIN 3221 0,205 kg

ROBOTUNITS®
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LIN 500_

Laufschuh einfach

Anwendung

Gestaltung von leichtlaufenden
Linearfiihrungen, beidseitig integrierte
Abstreif- und Schmiereinheit

Technische Daten

Material: Aluminium naturfarben
eloxiert bzw. schwarz eloxiert, Stahl
gehartet, schwarz bzw. verzinkt, PA6
schwarz, Industriefilz

Lagerbelastung pro Laufschuh einfach

Radial: max. 1500 N 8 ([0 A |©=|
Axial: max. 750 N @Eg@ < Ou|
1 " ©

Der Laufwagen wird liber den 50 43.5

exzentrischen Laufschuh mittels 5 86 5

Exzenterschlissel LIN 9990 eingestellt. ‘

Montagehinweis: Seite 181
Bestellcode

Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung LIN 5000 LIN 5002 Passkerbstift SKS M08x055 Gewicht
Laufschuh einfach zentrisch Set 1 2 2 LIN 5001 0,375 kg
Laufschuh einfach exzentrisch Set 1 2 2 LIN 5003 0,375 kg
LIN 501_ Laufschuh doppelt

Anwendung

Gestaltung von leichtlaufenden

Linearfiihrungen, beidseitig integrierte

Abstreif- und Schmiereinheit

90°

Technische Daten 2165

Material: Aluminium naturfarben @6.1 29

eloxiert bzw. schwarz eloxiert, Stahl I |

gehartet, schwarz bzw. verzinkt, PA6 -

schwarz, Industriefilz

Lagerbelastung pro Laufschuh doppelt | ‘ ‘

Radial: max. 3000 N Sl %f'f\§ jf[\f T o @==

Axial: max. 1500 N FILY IS A2 ©

Der Laufwagen wird tber den 50 80 0 42

exzentrischen Laufschuh mittels 5 186

Exzenterschlissel LIN 9990 eingestellt.

Montagehinweis: Seite 181
Bestellcode

Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung LIN 5010  LIN 5012 Passkerbstift SKS M08x055 Gewicht
Laufschuh doppelt zentrisch Set 1 4 4 LIN 5011 0,755 kg
Laufschuh doppelt exzentrisch Set 1 4 4 LIN 5013 0,755 kg

ROBOTUNITS®



LIN 9990 Exzenterschliissel

Bestellcode

Anwendung

Einstellen und Festziehen des exzentri-

schen Bolzens der Laufschuhe.

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

Beschreibung
Exzenterschlissel

LIL 5000 Fihrungsbahn

Bestellcode

LIN 9990

Gewicht

0,177 kg

Anwendung 38
Fiihrung der Laufrolle an alle Profile |
im Raster 50 nachtréaglich anbaubar 347% 0
>
Technische Daten )
= Material: Stahl gehéartet geblirstet
) HRC 58 +3, Aluminium naturfarben
ol eloxiert
Lieferumfang
Flihrungsbahn Stahl und ‘@
Aluminiumschiene zusammengewalzt \1‘%
Schraube IBS M06x012NIKO
Anziehdrehmoment
IBS M06x012NIKO = 12 Nm
Montagehinweis 2
25.4
126 ‘%
%O bﬁlg ©
QA R e
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Léange Gewicht/Meter
Flihrungsbahn LIL 5000 SNN 1,105 kg
Flihrungsbahn, Lange 6050 mm (verwendbare Lange 6000 mm) LIL 5000 NNN 6050 1,105 kg

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmaR.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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LIN 1501 / 2001 Wagenplatte

Anwendung

Wagenplatte zum Aufspannen

von Anbauteilen

Bau von Flihrungsschlitten in Kombi-
nation mit den doppelten Laufschuhen

B

S

ii ; ‘ )
45 ||
15.7 |

25 50 50 50
Technische Daten o
. . ‘ L 2?61 M8 S
Material: Aluminium naturfarben | H ; ; ; N
eloxiert, PA6 schwarz o P19 @
-~ —sj— ?e \
Lieferumfang °
1 Wagenplatte g B Y N DO N IS A G
2 Abdeckkappen CAP 2521 -
Wagenplatte 50 (Lange 150) = LIL 5010 S db L4 .
Wagenplatte 100 (Lange 200) = LIL 1010 -
Montagehinweis: Seite 181 H9 = 38 62
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Lange Gewicht
Wagenplatte 50 Set 150 mm LIN 1501 1,150 kg
Wagenplatte 100 Set 200 mm LIN 2001 1,530 kg

LIN 5191 Anschlagset

GST M08x012SPI

i

TIN 4508

Bestellcode

Anwendung
Puffer flr Laufwagen

Technische Daten/Lieferumfang
Material: Stahl verzinkt, Gummi

Einsatz in Kombination mit dem Zahn-
riemenspanner LIN 3221 (Anschlagbol-
zen fahrt auf Einschwenkmutter auf).

@15

Sz

45
72

Beschreibung
Anschlagset

Zeichnungen: Mal3e in mm

Lieferumfang
LIN5190  TIN 4508 GST MO08x012SPI
1 2 1

Bestellcode

LIN 5191

ROBOTUNITS®

Gewicht
0,036 kg



LIN 8201 Schalterhalter

Anwendung

Zur Befestigung von einem Naherungs-
schalter, als Schaltflache dient der
Laufschuh.

Technische Daten
Material: Aluminium schwarz eloxiert,

\ L

BLS MO008

‘ 48.5

169

TIN 4508 Stahl verzinkt
Anwendung
LIN 8200 HKS M08x018
Schalterhalterung und _4| ]
Naherungsschalter - m,l B /a 0
™| o 4 o
| J
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung LIN 8200 TIN 4508 HKS M08x018 BLS M008 Gewicht
Schalterhalter Set 1 1 1 1 LIN 8201 0,175 kg
LIN 8310 Naherungsschalter

Anwendung

Induktiver Naherungsschalter zur ——

Uberwachung der Endbegrenzung ——— - —— — — -

Befestigung mit Schalterhalterung LIN 8201 —

a 18

Technische Daten s

Schaltabstand 4 mm, 24V DC, &

PNP-SchlieRer, Aussengewinde M12x1

Material: Stahl verzinkt
Bestellcode

Bestellcode

Beschreibung Gewicht
Naherungsschalter M12x1 LIN 8310 0,185 kg

LIN 8312 Winkelstecker mit Kabel

Anwendung
Zur Uberwachung der Endbegrenzung.

Technische Daten

Kabellange: 5 m

Anschlussart Kopf A: Dose, M12 4-polig,
gewinkelt mit LED

Anschlussart Kopf B: Loses Leitungsende

Bestellcode

26.8

Beschreibung
Winkelstecker mit Kabel 5 m

ROBOTUNITS®

Bestellcode

LIN 8312

Gewicht
0,020 kg
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LIN 5241 Motorglocke

Anwendung
Motorglocke zum Befestigen des @100
Motors an der Umlenkung @75
LIN 5240 3 70%005
BLS M006 0 2
Technische Daten
Material: Aluminium naturfarben L4 — 2
eloxiert, Stahl verzinkt
,3
Montagehinweis vl s
I_M_I =
74
_.I ”
__ 0|
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung LIN 5240 IBS M06x20 BLS M006 Gewicht
Motorglocke Set 1 8 8 LIN 5241 0,390 kg

LIN 523_ Kupplung

Anwendung
Element zur Verbindung von Motor
und Antriebswelle

Technische Daten
Material: Aluminium Guss

Ubertragbares Drehmoment: 60 Nm
Anzugsmoment Klemmschraube: 15 Nm

Lieferumfang

LIN 5236:

2 Kupplungshalften mit @ 20
1 Kupplungsstern

LIN 5237:

1 Kupplungshélfte vorgebohrt @ 10
1 Kupplungshélfte mit @ 20

1 Kupplungsstern

Bestellcode

di1=0 20 H7,

20

©
S
W7

d2 = @ 20 H7 oder
d2 =@ 10 H7
(vorgebohrt, max. @ 32)

58

Beschreibung
Kupplung d1 =d2 =20 mm
Kupplung d1 =20 mm d2 = 10 mm vorgebohrt

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Bestellcode
Gewicht
LIN 5236 0,360 kg
LIN 5237 0,360 kg




LIN 52__ Antriebswelle/Drehgeberwelle

LIN 5253 Anwendung LIN 5253
— — Welle zur Anbindung von Motoren o 371 384 ©
oder Kupplungen s 339 ] =
N - ~N
Q __ S}
Technische Daten e I ]
Material: rostfreier Stahl s a9 ]
1.3 |
Andere Durchmesser und Langen auf 99
/‘ : Anfrage moglich.
LIN 5255 o LIN 5255
o 371 (75.4)
S 339 _ 384 37
N
s | |
Slet &
[SIRSTH IR
€ 2
13 | S 5]
LIN 5248 S Q
/_ 136
LIN 5248
o 20 61.5 <
& 43 5
QS| |=my g Q
& [ L
Q gl
Abmessungen
LIN 5253 LIN 5255 LIN 5248
18
[_3_3_‘ 33 33
_J
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung LIN 5252 LIN 5254 LIN 5248 BLS M020 SIR 020x1.2 Gewicht
Antriebswelle einfach Set 1 - - 1 1 LIN 5253 0,300 kg
Antriebswelle doppelt Set - 1 - 1 1 LIN 5255 0,400 kg
Drehgeberwelle - - 1 - - LIN 5248 0,190 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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LIN 5246 Spannkupplung

Anwendung
Element zur Verbindung von Motor (@) O
und Umlenkung bzw. Antriebswelle
und Umlenkung

i

i

i

|
®o

Technische Daten
Material: Stahl gehartet

Ubertragbares Drehmoment: 60 Nm
Anzugsmoment pro Mo
Spannschraube: 2 Nm
Wellenpassung k6 I e

LHO0Z @

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Spannkupplung LIN 5246 0,070 kg

LIN 750_ Drehgeber

Anwendung

Zur Befestigung an @58 h9
C8T Zahnriemenumlenkung oder @ 50 h7
LIN Zahnriemenumlenkung @15

Technische Daten

Material: Aluminium Gehéause
Drehzahl: max 4000 U/min — ‘
. Strichzahl: 2000 Striche/lUmdrehung |
Stromaufnahme: 60 mA (10 VDC) ‘
|
Ry |

[44

30 mA (24VDC)
Versorgungsspannung: 10...30 VDC
Schutzart: IP64
Ausgangsvariante: Gegentakt

Montagehinweis

Lieferumfang

Drehgeber Set LIN 7501 2

1 Drehgeber LIN 7500 \a /W o)
inkl. Rundsteckverbinder / ! \

1 Drehgeberwelle LIN 5248 CF \

1 Spannkupplung LIN 5246

I \ 1 Drehmomentstiitze \ ‘ /
! .

2 Schrauben IBS M06x016NIKO O
1 Spannstift SPS 4x12 i

—
I
H Drehgeber LIN 7500

- 1 Drehgeber LIN 7500
inkl. Rundsteckverbinder

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Drehgeber fiir Lineareinheit Set LIN 7501 0,660 kg
Drehgeber inkl. Rundsteckverbinder LIN 7500 0,335 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



(0] Y0 Verbindungswelle mit Kupplungen

Anwendung
Element zur Ve

rbindung zweier

Forderer oder Linearachsen

COL 5220
M nenn
M max.

Technische Daten
Material: Aluminium, Elastomer-Stern

12 Nm
25 Nm

Schraubenanzugsmoment: 4 Nm

T
o

L max. auf Anfrage

L min. = 99 (COL 5220)
L min. = 177 (COL 5240)

COL 5240 ‘”L 5
M nenn 60 Nm
M max. 120 Nm C](r vh <
Schraubenanzugsmoment: 15 Nm
@D2
Abmessungen
] R A S W
S}
D1 D2 D3 D4 A B ©
COL 5220 12 12 32 30 15 1,5 34
COL 5240 20 20 56 60 30 2 63
COL 5220 (C4T) COL 5240 (C8T) COL 5240 (LIL)
Mittenabstand MA C8T Mittenabstand MA LIL
Mittenabstand MA C4T
385 ‘ L-MACAT-77 _. 385 475_, L = MA C8T - 95 475 38r L=MALIL-76 38
@) ©) 0 0 0 0
79§ Er T [ = -
LL_L—LO 75 10 70 |_3
4500
4000
3500
€
E 3000 ~
‘© 2500 ™~
= \\
© 2000 ™
g \\\ \\\\\
g 1500 Swai =T
1000 e || —T———| COL5240
T T —| COL 5220
500
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Betriebsdrehzahl in U/min
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange
Verbindungswelle mit Kupplungen VWZ-30/d =12 mm COL 5220 SNN
Verbindungswelle mit Kupplungen VWZ-60/d = 20 mm COL 5240 SNN

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Langenmal3.
Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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CAL 4012 Abdeckprofil fur PIL 4012

Anwendung
Kabelkanalabdeckung fiir das Profil
PIL 4012

Technische Daten

Material: ABS, grau RAL 7004
Stangenlange: 3000 mm
Temperaturbereich:

-30° bis 95° © o <
8 8 X
0.85
_I_ 1.7
76
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Abdeckprofil fir PIL4012 zugeschnitten CAL 4012 SNN 0,145 kg
Abdeckprofilstange fiir PIL 4012 Lange 3050 mm (verwendbare Lange 3000 mm) CAL 4012 NNN 3050 0,145 kg
64 Abdeckprofilstangen fiir PIL 4012 Lange 3050 mm (verwendbare Lange 3000 mm) CAL 4012 PAC 0064 0,145 kg

ROBOTUNITS®
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Abdeckkappe

Anwendung
Abdeckung der Profilenden T

il
e selbstzentrierend U_J % y
e Klemmung mit Spreizdiibel
B

e mehrfach verwendbar
| |

Technische Daten

Material: ABS VO schwarz
ROBOTUNITS

1 ©

v

BKS 4x13
CAP
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode

Beschreibung L B H CAP  BKS 4x13 Gewicht
Abdeckkappe 16x40 Set 16 40 5 1 2 CAP 1641 0,002 kg
Abdeckkappe 40x40 Set 40 40 4 1 1 CAP 4041 0,005 kg
Abdeckkappe 40x80 Set 40 80 4 1 2 CAP 4081 0,009 kg
Abdeckkappe 40x120 Set 40 120 4 1 B3 CAP 4013 0,019 kg
Abdeckkappe 80x80 (2 x CAP 4081) Set 80 80 4 2 4 CAP 8081 0,018 kg
Abdeckkappe 50x50 Set 50 50 5 1 1 CAP 5051 0,010 kg
Abdeckkappe 50x100 Set 50 100 b 1 2 CAP 5011 0,019 kg
Abdeckkappe 50x200 (2 x CAP 5011) Set 50 200 5 2 4 CAP 5021 0,038 kg
Abdeckkappe 100x100 (2 x CAP 5011) Set 100 100 5 2 4 CAP 101 0,038 kg
Abdeckkappe 100x200 (4 x CAP 5011) Set 100 200 5 4 8 CAP 1021 0,076 kg
Abdeckkappe 25x200 Set 25 200 b 1 4 CAP 2521 0,022 kg

PIN 4530 Kabelblock

Anwendung

Zum befestigen von Kabeln, Schlau-
chen und Leitungen mittels Kabelbin- 10
der langs und quer zur Profilnut

] {
Technische Daten ©| I ! N M

Material: PA Kunststoff
glasfaserverstarkt schwarz

8.3
‘43

Montagehinweis
( : ) Kabelblock Kabel oder
- einfach an Leitungen

gewlinschter mit einem

Position, werk- Kabelbinder

zeuglos, ins Profil befestigen

eindrehen
Bestellcode

Bestellcode

Beschreibung Gewicht
Kabelblock PIN 4530 0,005 kg
Kabelblock 50 Stk. PIN 4530 PAC 0050 0,240 kg

ROBOTUNITS®
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PIN 4590 Kunststoffhaken

Anwendung
Zum Aufhéngen von Gegenstanden
und Objekten entlang der Profilnut

Technische Daten
Material: PA Kunststoff

glasfaserverstarkt schwarz

Tragkraft: max. 10 kg

8.3

4.3

G L
Funktionsbeschreibung 105
20
Kunststoffhaken werkzeuglos Gegenstand in den
an gewlnschter Position in Kunststoffhaken
das Profil eindrehen einhangen
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Kunststoffhaken PIN 4590 0,010 kg
TIN 4501 Fixier- und Verstellteil
Anwendung ©135
Zum nachtraglichen Einsetzen in die
. Grundteil mit Profilnut im Raster 40 und 50.
GST M08x021SPI GST M08x040 Dient zum Fixieren und Verstellen von @} ~
Anbauteilen, wie z.B. - Tl
* Forderbander !
* Regale !
e (iberall, wo eine Feineinstellung
vorteilhaft ist
227
Technische Daten —
Material: Stahl verzinkt !
TIN 4501 kann auch als Erdungsklemme g
eingesetzt werden. /_ -
(el
M8
Bestellcode
Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung Grundteil Feder  GST M08x012SPI GST M08x040 Gewicht
Fixier- und Verstellteil Set 1 1 1 1 TIN 4501 0,029 kg

ROBOTUNITS®



LIN 404_/505_ Linearfiihrung

Linearfiihrung 40

Linearfihrung 40 mit Klemmhebel

Anwendung
Handische Vorrichtung zum Klemmen /
Einstellen eines Schlittens auf dem Profil

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, POM-C schwarz, ABS VO
schwarz, Stahl verzinkt

Lieferumfang

Fertig vormontiert, bestehend aus:
e 1 Profil 25 x 200 PIL 2520
e 2 Gleitflihrungsblocke 40 bzw. 50
e 2 Abdeckkappen CAP 2521

¢ 4 Zylinderschrauben mit Innensechskant

IBSM08X035 bzw. 040
e 4 Einschwenkmuttern TIN 4508

* 4 Gewindestifte mit Innensechskant und

Spitz GSTM10X020SPI
e 1 Klemmhebel (bei LIN 4041/5051)

¢ 1 Scheibe BLS M008 (bei LIN 4041/5051)

e 1 T-Mutter TIN 6008 (bei LIN 4041/5051)

Die Linearflihrung ist nicht fiir aus-
kragende Lasten geeignet und KEIN
Ersatz fur eine Linearachse!

h ‘25

200

43

Montagehinweis
Einstellen des Fihrungsspieles X
> A-A mittels Gewindestift
® [ @
Aﬂ .
( /
X
(@) O @
i ) <«—f 8
—
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung b B h H K Gewicht
Linearflihrung 40 80 90 BlES 56.5 21 LIN 4040 1,170 kg
Linearfihrung 40 mit Klemmhebel 80 90 315 56.5 21 LIN 4041 1,245 kg
Linearfliihrung 50 90 100 36.5 61.5 26 LIN 5050 1,225 kg
Linearfihrung 50 mit Klemmhebel 90 100 36.5 61.5 26 LIN 5051 1,400 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Abdeck- / Einfassprofil

Anwendung
Abdeckung von Profilnuten und
Befestigung von Flachenelementen
zwischen 4 mm und 8 mm

e Schutz gegen Staub

e Spritzwasserschutz

e zur Kabelflihrung in der Nut

e Abdeckprofil bei LED Beleuchtung mit
CAL 4508

Technische Daten

Material: schlagzéahes PVC mit
Weichlippe

Stangenlange: 2000 mm

LED-Beleuchtung mit CAL4508*
max. Leistung der LED: 20 W/m
Lichtstarke 1 m unter dem Profil bei
einem Lichtstrom von 2000 Im/m:
850 Lux

Anwendung

12

€
4- m E
IT] «
B
E 3;
Weichlippe é =
TN\ o
N g
=
[=}
0 4

S

.

Anwendung als
Einfassprofil

Anwendung als
Abdeckprofil

Anwendung als
Abdeckprofil zur
Kabelfiihrung

Bestellcode

Anwendung als
Abdeckprofil mit
LED-Beleutung*

Beschreibung

Abdeck- / Einfassprofil, schwarz, zugeschnitten

Abdeck- / Einfassprofil, schwarz, Stange, Lange 2000 mm

Abdeck- / Einfassprofil, schwarz, 160 Stangen, Lange 2000 mm
Abdeck- / Einfassprofil, gelb RAL 1021, zugeschnitten

Abdeck- / Einfassprofil, gelb RAL 1021, Stange Lange 2000 mm
Abdeck- / Einfassprofil, gelb RAL 1021, 160 Stangen, Lange 2000 mm
Abdeck- / Einfassprofil, weild transparent, zugeschnitten

Abdeck- / Einfassprofil, weil3 transparent, Stange, Lange 2000 mm
Abdeck- / Einfassprofil, weild transparent, 160 Stangen, Lange 2000 mm
Abdeck- / Einfassprofil, grau RAL 7004, zugeschnitten

Abdeck- / Einfassprofil, grau RAL 7004, Stange, Lange 2000 mm
Abdeck- / Einfassprofil, grau RAL 7004, 160 Stangen, Laénge 2000 mm

Bestellcode’
Lange
CAL 4500 SNN ___
CAL 4500 NNN 2000
CAL 4500 PAC 0160
CAL 4504 SNN ___
CAL 4504 NNN 2000
CAL 4504 PAC 0160
CAL 4508 SNN ___
CAL 4508 NNN 2000
CAL 4508 PAC 0160
CAL 4510 SNN ___
CAL 4510 NNN 2000
CAL 4510 PAC 0160

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um das Langenmal.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Gewicht/Meter
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg
0,050 kg



CAL 4540 Flihrungsleiste

Anwendung
Einfache Fiihrung in der Profilnut

37
1.5x45°

Technische Daten -
o 10|
Material: PAS-PE3 schwarz
Stangenlange: 2000 mm
Temperaturbereich: 18.5
-10° bis 70° dauernd
90° bis 100° kurzzeitig
—
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Fiihrungsleiste, zugeschnitten CAL 4540 SNN _ _ _ _ 0,222 kg
Fuhrungsleiste, Stange, Lange 2000 mm CAL 4540 NNN 2000 0,222 kg

CAL 4545

Aluminium Abdeckprofil

Anwendung
Abdeckung von Profilnuten:
e Schutz gegen Staub

~
e Spritzwasserschutz E\g g)
e zur Kabelfiihrung in der Nut 14
Technische Daten 14.4
Material: Aluminium naturfarben
eloxiert I
AR AR
AVAVAVAVAV
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Léange Gewicht/Meter
Aluminium Abdeckprofil, zugeschnitten CAL 4545 SNN 0,043 kg
Aluminium Abdeckprofil, Stange, Ladnge 2050 mm (verwendbare Laénge 2000 mm) CAL 4545 NNN 2050 0,043 kg

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmaR3.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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CAL 4560 Antirutschprofil

Anwendung
Zum einfachen Eindricken in die
Profilnut.

e Rutschsicherung beiTritten
(Leiter, Stiegen usw.)

Technische Daten
Material: NBR 80 Shore A
Temperaturbereich:

-30° bis 100° dauernd
-50° bis 120° kurzzeitig

Anwendung Nacharbeit

Funktion Antirutschprofil DiesenTeil des Profils wegschneiden Kann multifunktional verwendet

werden!
PO TII

Das Antirutschprofil kann durch Ab-
schneiden der seitlichen Gummilippen
auch als Abdichtprofil oder Pufferprofil
verwendet werden.

Nacharbeit flir Funktionen
Abdichtprofil / Pufferprofil

Bestellcode

Bestellcode’
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Antirutschprofil, zugeschnitten CAL 4560 SNN _ _ 0,213 kg
Antirutschprofil, Rollenlange 20 m CAL 4560 PAC 20000 0,213 kg

1) Bitte ergdnzen Sie den Bestellcode um das Langenmal.

. Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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CAL 4565 Abdichtprofil

Anwendung
Zum einfachen Eindriicken in die
Profilnut
e Tiirdichtung
e Anschlag/Puffer (Schubladen, Tliren)
e Anfahrschutz

15

Technische Daten
Material: NBR 80 Shore A
Temperaturbereich:

-30° bis 100° dauernd
-50° bis 120° kurzzeitig

Funktionsbeschreibung

|
Aluminium Abdeckprofil CAL 4545 eS¢ E 1
B !
® e
oo i
=== .
s i .
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Lange Gewicht/Meter
Abdichtprofil, zugeschnitten CAL 4565 SNN _ _ _ _ _ 0,160 kg

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmaR.
Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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BAP 205_

Schutzzaunful®

IBS M08x016NIKO

TIN 4508

HKS
M08x040

)

BLS M008

BAP 2050

Montagehinweis

Anwendung
Zur Befestigung vom Robotunits
Schutzzaunsystem am Boden

Technische Daten
Material: Stahl grau pulverbeschichtet
Hohenverstellung - 20/ + 5 mm

138

158

395 4

Ful3 BAP 2051

2 x Ful3 BAP 2051

Bestellcode

Lieferumfang Bestellcode
Beschreibung BAP 2050 TIN 4508 IBS M08x016NIKO HKS M08x040 BLS M008 Gewicht
Schutzzaunfull 1 = = = = BAP 2050 0,568 kg
Schutzzaunfuld Set 1 2 2 1 2 BAP 2051 0,638 kg
BAP 2900 Ankerbolzen

Anwendung *MJY*

Zur Befestigung des Schutzzaunfulles !

am Boden

9 G%J
Technische Daten
Material: Stahl verzinkt
3

Zulassige Zuglast: 6,7 kN

(Beton Festigkeitsklasse C20/25) —

Minimale Verankerungstiefe: 60 mm SL

Fe=
Bestellcode
Bestellcode

Beschreibung Gewicht
Ankerbolzen BAP 2900 0,055 kg

ROBOTUNITS®
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BAP 4080
BAP 5010

|
’.

i
!

BAP 4078
BAP 5008
BAP 8080
BAP 1010
. -
g > =
> «»
> -
; BAP 8078
BAP 1008
Bestellcode

Stell- und Transportplatte

Anwendung
Anbau von StellfiBen oder zur
Befestigung einer Transportmaoglichkeit

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt

Anwendung

==
]
y .

Anwendung als Stellful3

Anwendung als Transportplatte

(N ()

@

M 20

N\

« D)

@)
&)

"%

M 20

15
L
|
i
L
;

Beschreibung

Stell- und Transportplatte 40x80 ohne Gewinde
Stell- und Transportplatte 40x80 M20 Gewinde
Stell- und Transportplatte 80x80 ohne Gewinde
Stell- und Transportplatte 80x80 M20 Gewinde
Stell- und Transportplatte 50x100 ohne Gewinde
Stell- und Transportplatte 50x100 M20 Gewinde
Stell- und Transportplatte 100x100 ohne Gewinde 100 100 50
Stell- und Transportplatte 100x100 M20 Gewinde 100 100 50

1) Nicht im Lieferumfang enthalten
Zeichnungen: Mal3e in mm

L B X z

80 40 40 IBS M08x020
80 40 40 IBS M08x020
80 80 40 IBS M08x020
80 80 40 IBS M08x020
100 50 50 IBS M10x030
100 50 50 IBS M10x030

IBS M10x030

IBS M10x030

ROBOTUNITS®

Bestellcode

BAP 4078
BAP 4080
BAP 8078
BAP 8080
BAP 5008
BAP 5010
BAP 1008
BAP 1010

Gewicht
0,343 kg
0,312 kg
0,682 kg
0,655 kg
0,533 kg
0,503 kg
1,049 kg
1,018 kg
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BAS _ 08 Stellful3 M8

BAS 4008 Anwendung BAS 4008 Ms
E 2 Schwenkbarer, nivellierbarer Stellfuld NN
fur Unterbauten, Gestelle und
Umhausungen < H
¢ stufenlose Hohenverstellung (+/- 15 mm) 9 sw13 |
¢ Vibrationsdampfung ER @
e Kugelgelenk I I — SW14
(o)
Technische Daten
BAS 4008 @ 39 ‘
Material: Stahl verzinkt, PA 6, Gummi
BAS 5108 = max. Belastung 350 kg BAS 5108 Q’M&
BAS 5108
Material: Stahl verzinkt, Gummi
max. Belastung 800 kg 9 - 1 swis a
EE 45
% E SwW17
El 8] ©
o| ™ | 0|
Sz
@50 ‘ ‘ @13
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Stellful’s M8x40 BAS 4008 0,062 kg
Stellfu mit Befestigungslasche M8x50 BAS 5108 0,140 kg
BAS _ 10 StellfuR M10
BAS 5010 Anwendung BAS 5010 M10
Schwenkbarer, nivellierbarer Stellfuld B
fur Unterbauten, Gestelle und
Umhausungen C )
e stufenlose Hohenverstellung (+/- 15 mm) o
e Vibrationsdampfung = i e &
¢ Kugelgelenk % IR SW14
€ § 8
Technische Daten
BAS 5010 @ 50
Material: Stahl verzinkt, PA 6, Gummi
BAS 5110 max. Belastung 470 kg BAS 5110 M10
-
BAS 5110
Material: Stahl verzinkt, Gummi
max. Belastung 800 kg ? e [  swis o
g ; 45
3| E Croswi7
€lgg s
i
@ 50 ‘ ‘ @13
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Stellful? M10x50 BAS 5010 0,087 kg
Stellfuld mit Befestigungslasche M10x50 BAS 5110 0,180 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm
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Stellful3 M20

BAS 1020 Anwendung BAS 1020 ,Mhzo*
Schwenkbarer, nivellierbarer Stellful3 fur
Unterbauten, Gestelle und T )
Umhausungen ° =
e stufenlose Hohenverstellung (+/- 30 mm) < LTI SW30 - o
e Vibrationsddmpfung E 3 @125 -
¢ Kugelgelenk é g ;F‘F T swa4
8 g q
Technische Daten ] N
BAS 1020 70
Material: Stahl verzinkt, PA 6, Gummi @ 100
max. Belastung 1000 kg
BAS 1120 BAS 1120 M20
BAS 1120 T
Material: Stahl verzinkt, PA 6, Gummi
max. Belastung 1000 kg 5 [ }
K [T1]])swsao o
EE :
-5 .g 80 )
= *g_ o o) swi1s ‘ jk
‘ 2 100 ‘ ‘ @13
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Stellful M20x100 BAS 1020 0,496 kg
Stellful® mit Befestigungslasche M20x100 BAS 1120 0,690 kg

ROBOTUNITS®




186

CAS 08 _ Rolle mit Platte

CAS 0080 Anwendung CAS 0080 20
a—
Transportwagen aller Art |

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt, Gummi

111

Tragfahigkeit: 100 kg

66
4

45
51

CAS 0082 CAS 0082

71

11

.
42
45
5

|
de |

CAS 1080 CAS 1080 o

32

R
8 — {Dr— 9% 5
> | 4
\{ 50 ‘
Ea 61
75
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Lenkrolle 80 mm mit Platte CAS 0080 0,604 kg
Bockrolle 80 mm mit Platte CAS 0082 0,462 kg
Lenkrolle 80 mm mit Platte und Feststeller CAS 1080 0,716 kg

ROBOTUNITS®
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Rolle mit Riickenloch

CAS 2080 Anwendung CAS 2080
- Transportwagen aller Art

Technische Daten
Material: Stahl verzinkt, Gummi

108

Tragfahigkeit: 100 kg

Befestigungsmaterial zur stirnseitigen
Montage am Profil (nicht im Lieferum-
fang enthalten);

PIL 4040: BLSM008S04, IBSM08x035
PIL 5050: BLSMO010, IBSM10x040

CAS 2082 CAS 2082

108

47x32

CAS 3080 CAS 3080

68

108

@42

a1
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Lenkrolle 80 mm mit Riickenloch CAS 2080 0,489 kg
Bockrolle 80 mm mit Riickenloch CAS 2082 0,317 kg
Lenkrolle 80 mm mit Riickenloch und Feststeller CAS 3080 0,597 kg

ROBOTUNITS®
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EQC 1001 _ Winkelschliissel fiir Innensechskant

Anwendung L2
Winkelschlissel mit Kugelkopf fiir das

manuelle Festziehen der Innensechs- ﬁE >
kant-Schrauben der Verbinder 40x40 »
und 50x50.

Durch den zylindrischenTeil des
Werkzeugs, welcher zusatzlich mit
einem Kunststoffschutz versehen ist,
werden die Kanten der Profilnut nicht

L1

beschadigt.
D
Technische Daten
Material: hochwertiger, kunststoffum-
mantelter Werkzeugstahl
SW

Anwendung

Winkelschlissel fur Innensechskant
SW 5 fiir Verbinder 40x40 (FAS4041)

Winkelschlissel fiir Innensechskant
SW 6 fur Verbinder 50x50 (FAS5051)

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung SW d D L1 L2 Gewicht
Winkelschlissel fiir Innensechskant 5 mm 5 6 75 160 35 EQC10016 0,040 kg
Winkelschlissel flir Innensechskant 6 mm 6 7 8,5 180 40 EQC10017 0,060 kg

Zeichnungen: Maf3e in mm
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EQC 1005 Biteinsatz 1/4"”

Anwendung 1/4"
Biteinsatz fur das maschinelle Fest- )
ziehen der Schrauben der Verbinder m

40x40 und 50x50.
Durch den zylindrischenTeil des Werk-
zeugs werden die Kanten der Profilnut
nicht beschadigt.

Technische Daten
Material: hochwertiger Werkzeugstahl

160

SW

Anwendung

Biteinsatz SW 6
fiir Verbinder 50x50 (FAS5051)

Biteinsatz SW 5
fr Verbinder 40x40 (FAS4041)

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung SW D Gewicht
Biteinsatz 1/4" SW 5x160 5 6 EQC10051 0,040 kg
Biteinsatz 1/4'" SW 6x160 6 6,7 EQC10052 0,060 kg

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Linearsystem Bezeichnungsschlussel

F iyt ut. [N] zulassige, von aulRen wirkende statische Belastung

F(x’y’z) [N] tatsachlich auftretende, von aulBen wirkende statische Belastung
Fq [N] zulassige Belastung / Laufrolle - radial (max. 1500 N)

F. [N] zulassige Belastung / Laufrolle - axial (max. 750 N)

LY/ [Nm]  zulassige statische Momentbelastung

a, [m/s?]  zuldssige Beschleunigung

X [m] Laufrollenabstand in Fahrtrichtung

Y [m] Laufrollenabstand quer zur Fahrtrichtung

A [m] Profilbreite zwischen den Laufrollen

g [m/s?]  Erdbeschleunigung (9,81 m/s?)

m, [kgl Masse des Schlittens und Hebels

m, [kg] Masse der Zubauteile

Flo [N] erforderliche Antriebskraft

Y/ [Nm] erforderliches Antriebsmoment in horizontaler Richtung

M, vor ort. [Nm] erforderliches Antriebsmoment in vertikaler Richtung

L, [m] Schwerpunktabstand des Schlittens und Hebels

L, [m] Schwerpunktabstand der Zubauteile bzw. Abstand der Krafte F

(x,y.2)

Linearsystem Abmessungen

19 25 25
|
[ 9
3 | <
8 L PP
oA 50 | X=100 , 50
G50

E;;;;g,_
i L bo
e
12.5
62.5
IEI LIN 1501 LIN 2001
Y 0,1 0,15

Linearsystem Beispiele Schlittenkombinationen

PIL 2520 PIL 2520 PIL 2520 PIL 5020

PIL 5010 s ; PIL 1010 e PIL 5020 PIL 5010
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Linearsystem Belastung
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F. <1500 N
F,< 750 N

L = Kraftangriffhebel
A = Profilbreite zwischen
den Laufrollen

Linearsystem Montagehinweis

Technische Daten

Beschleunigung: a, < 15m/s?

max. Antriebsmoment: 60 Nm

Kréfte: F, [N] zulassige Belastung / Laufrolle - radial (max. 1500 N)
F, [N] zuléssige Belastung / Laufrolle - axial (max. 750 N)

Wartung:

Schmierung: Nur eine ausreichende Schmierung der
Flihrungsschiene ermdglicht eine hohe Lebensdauer.

Daher sind die Abstreif- und Schmiereinheiten regelmaRig zu
tberprufen und gegebenenfalls nachzudlen.

Belastung: Die Belastungsdaten gelten jeweils fur eine
Belastungsart und -richtung.

“Auslegung statisch” bezieht sich auf die Gewichts- und
Bearbeitungskrafte. “Auslegung dynamisch” bezieht sich auf die
Gewichts- und Beschleunigungskrafte.

Laufschuh zentrisch LIN 5001 / LIN 5011

Schrauben SKS M08x055

Montage der Fiihrungsbahn

Wagenplatte /

LIN 1501 / LIN 2001

Passkerbstifte PKS 006x050

Laufschuh exzentrisch LIN 5003 / LIN 5013

LIL 5000 SNN (Der Laufwagen wir tiber den exzentrischen Laufschuh mittels Exzenterschliissel LIN 9990 eingestellt.)

Einschwenken Nach rechts driicken
und festziehen

ROBOTUNITS®



194

Linearsystem Berechnung

Einsatzfall A (horizontal)

Einsatzfall B (horizontal)

Einsatzfall C (vertikal)

[N

X
k§

Auslegung statisch:

M,,,-g(m - L+m,- L)
xat =2 Fy oA Fro= re : : : ’
L2
MZzul
M, =2-F, -X Friai= '
. ! L,
Auslegung dynamisch:
o - F.-X _ g-X
2 (m,-L,+m,-L)-4 9-Y

F..i=(m+m)-a  +10N M

aerf.

F._.-0035m-18

dhorerf. — ' aerf.

Auslegung statisch:

M =2-F,-A _ MquI.
Xzul. = A Yazul. =™ L
2
(M, +m,)- M
MquI.: (FR_ %zg) : (m - 0'036) wa|,= %

Auslegung dynamisch:

(m,+m,)-g

(FR—f) - (Vx?+y?-0,036)
azul =
i (m,-L+m,-L,)-2
Fa erf. = (m1 + mz) : azuI. + 10N Md hor erf. — Fa erf. 0’035 m - 1’8

Auslegung statisch:

M_,-9g-(m -L+m,-L)

x zul.
My =2F- X F = L
2
Mzzul.
M, u=2-F-Y Frau = L

Auslegung dynamisch:

2-F,-X
a = -
wl (m,-L+m,-L,)-2 9

M =
10N d ver erf.
+g)+ ) 18

F .
F = (m1 + mz) : (a aerf. 0’035 m

aerf. zul.
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Linearsystem Berechnung

Einsatzfall D (vertikal)

{)

Einsatzfall E (horizontal)

Einsatzfall F (vertikal)

NN

Auslegung statisch:

M, =FR - (/x%y?-0,036)

Auslegung dynamisch:

Fr - (/x?*+y*-0,036)

A= -9

(m,-L,+m,-L,)-2

F,or=(m+m,)-(a

zul.

Auslegung statisch:

M, =8-F,-(y-0,15)

Xzul.

Auslegung dynamisch:

4.F,-X

+g) + 10N

zul.

F oo =(m+m,) -a  +40N

Auslegung statisch:

Auslegung dynamisch:

4-F,-X

(m, - L+m,-L)-2

M

zul.

(m,-L,+m,-L)-2

F ..=(m+m,) - (a

zul.

ROBOTUNITS®

+g) + 40N

Zaul. =

Zaul. =

-9

M

Xaul.

dvererf. —

F,.. 0035m-18

g(m -L+m,-L)

dhorerf. =

x zul.

F o

aerf.

g-(m,-L+m,-L,)

0,035m-1,8

2

dvererf.

F _.-003m-1,8

aerf.
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Profil Toleranzen

Geradheit

max. 0,3 mm

Messplatte

4\

=2000 m
max. 1,5 mm

bei L

Verwindung

Messplatte

Technische Daten - Profile:
Werkstoffbezeichnung:

Mindestzugfestigkeit R,
(in Pressrichtung):

Elastizitatsmodul E:
Schubmodul G:
Langenausdehnungskoeffizient:
Brinellharte:

Bruchdehnung Ab:
Materialdichte:

Schnittdaten:

Langentoleranz (bis 6000 mm):
Rechtwinkeligkeit:

Toleranzen fur Prazisionsprofile:

S E Nuttoleranz:
K
I~
=%
F:
Parallelitat
Messplatte
E [N/mm?] Elastizitatsmodul
F [N] Belastung
e [N] Eigengewicht
f [mm] Durchbiegung
L [mm] Lange
| [cm?] Tragheitsmoment (siehe Profildatenblatter)
W [cm?] Widerstandsmoment (siehe Profildatenblatter)
@ L [N/mm?] Zulassige Spannung (Empfehlung 70 N/mm?)
Mt [Nmm] Drehmoment
It [cm?] Torsionsflachenmoment
G [26000 N/mm?] Schubmodul
® [°] Drehwinkel

ROBOTUNITS®

Streckgrenze Rp (in Pressrichtung):

EN AW-6063 -T66

245 N/mm?

200 N/mm?

70000 N/mm?

26000 N/mm?
a=23-10-°1/g

ca. 70 HB

12%

2.7 kg/dm?

+0.2 mm

bis 50 mm +0.05 mm
bis 100 mm +0.1 mm
bis 200 mm 0.2 mm

DIN EN 12020-2

14 +0.25/-0 mm



Durchbiegung Berechnungsschema

Belastungsfall 1 Belastungsfall 2

Biegung durch Kraft F Biegung durch Kraft F
F-L3 F-L3
f= —— [mm] f= —— [mml]
3-E-I-10¢ 48 -E-1-10%
Eigenbiegung Eigenbiegung
Fe o ILF 5o [Fg o L9
f= ——— [mm] f= —— [mm]
8-E-I-10* 384-E-1-10*
Biegungsspannung o max. Biegungsspannung o max.
F.-L F-L
o=————[N/mm?] o=———— [N/mm?]
W - 10° 4-W-103

Torsion Berechnungsschema

Belastungsfall 3

Biegung durch Kraft F

FoL®
f= ————— [mm]
192 -E -1 - 10¢

Eigenbiegung

F, - L3
f= —C°——— [mm]
384 -E- |- 10°

Biegungsspannung o max.

FoL
o=——— [N/mm?]
8-W- 103

Belastungsfall 1 Belastungsfall 2
— ]
M M
(] e - M. []
(] A [] \(p’ (]
180°- M¢ - L 180°- M¢ - L
¢= —————[mm] ¢= ———[mm]
n-G-lg-10° n-4-G-l-10

Norm Schrauben Bezeichnung

Kontrolle der Schubspannung

Das Versagenskriterium eines Profils
unter Torsionsbelastung ist in der
Praxis weniger die Uberschreitung
der zulassigen Schubspannungen als
viel mehr eine zu groRRe Verformung
im elastischen Bereich (Verdrehwin-
kel). Durch diese Verformung wird
die Funktion der Bauteile stark be-
eintrachtigt, so dass bereits weit vor
Erreichen der zuldassigen Spannungs-
werte ein torsionssteiferes Profil
auszuwahlen ist.

Code Schraubenbezeichnung

IBSM__x____ Zylinderschraube mit Innensechskant

IBS M__x___ NIKO Zylinderschraube mit Innensechskant und niedrigem Kopf
SKSM_ x____ Senkschraube mit Innensechskant

LKSM_x___ Linsenschraube mit Innensechskant

HKS M__x____ Sechskantschraube

SKM M___ Sechskantmutter

SKM M___FLA Sechskantmutter niedrige Form

BLSM___ Scheibe

BLSM__ S Scheibe

GSTM_ x___ Gewindestift mit Innensechskant und Kegelkuppe
GSTM_x____SPI Gewindestift mit Innensechskant und Spitz
GSTM__x____FED Federndes Druckstiick mit Kugel und Innensechskant
BKS _x__ Senkblechschraube

PAF x_x___ Passfeder

PKS__ x_ Passkerbstift

SIR _ x__ Sicherungsring

SPS x_ Spannstift leichte Ausfiihrung

ROBOTUNITS®

ISO Norm DIN Norm
ISO 4762 DIN 912
DIN 6912
1ISO 10642 DIN 7991
ISO 7380
ISO 4017 DIN 933
ISO 4032 DIN 934
ISO 4035 DIN 936
ISO 7089 DIN 125
DIN 7349
ISO 4026 DIN 913
ISO 4027 DIN 914
ISO 7050 DIN 7982
ISO 773 DIN 6885
ISO 8745 DIN 1472
DIN 471
ISO 13337 DIN 7346
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Verbinder mit

Verbinder mit 4 Einschwenkmuttern Verbinder mit 2 Einschwenkmuttern Verbinder mit

Verbinder mit 8
Einschwenkmuttern

2 Einschwenk-
muttern und

4 Einschwenk-
muttern und

und Schrauben

und Schrauben

und Schrauben

Schrauben

Schrauben

S —

s

PIL 4040
PIL 4080
(hoch)

PIL 4080
(flach)

PIL 8080

PIL 5050

PIL 5010
(hoch)

PIL 5020
(hoch)

PIL 5010
(flach)

PIL 1010

PIL 1020
(hoch)

PIL 5020
(flach)

EPIL 1020

(flach)

Maximalkraft
(Bruchkraft)

21 kN

43 kN

40 kN

76 kN

64 kN

150 kN

110 kN

ROBOTUNITS®
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Maximalkraft
(Verschiebekraft)

12 kN

21 kN

10 kN

19 kN

12 kN

35 kN

Verschiebekraft
beis=1mm

5,5 kN

11,5 kN

6 kN

9,5 kN

8 kN

15 kN
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Sicherheitsabstande flir Schutzeinrichtungen

Sicherheitsabstande Allgemein

Bei der Sicherung von Gefahrenstellen missen die auf den
Menschen bezogenen Sicherheitsabstéande berticksichtigt sein.
Diese Sicherheitsabstande ergeben sich aus der in Richtung
Gefahrenstelle gemessenen Reichweite einer Person (14 Jahre
und alter) mit ihren Korperteilen ohne Zuhilfenahme von
Gegenstanden einschliel3lich eines Sicherheitszuschlages.

Offnungsweite Sicherheitsabstand
e _
e<4d 22 22 22
4<e<b =10 25 25
6<e<8 220 215 =5
8<e<10 >80 225 220
10<e<12 2100 >80 >80
12<e<20 2120 2120 2120
20<e <30 > 850* 2120 =120
30<e<40 > 850 =200 2120
40<e<120 = 850 > 850 = 850
* ist die Lange der schlitzformigen Offnung < 65 mm, wirkt der
Daumen als Begrenzung und der Sicherheitsabstand kann auf
200 mm reduziert werden.

Herumreichen um Kanten

Beim Herumreichen um beliebig gelegene Kanten betragt der
Sicherheitsabstand:

fur die Hand von der Fingerwurzel bis zur Fingerspitze
mindestens 130 mm

Hinlberreichen liber Kanten an Arbeitsmitteln oder
Schutzeinrichtungen

Beim Hinuberreichen liber Kanten an Arbeitsmitteln oder
Schutzeinrichtungen wird der erforderliche Sicherheitsabstand
erreicht, wenn die H6he der Gefahrenstelle in mm (A) und die
Hohe der schiitzenden Konstruktion in mm (B) den entsprechen-
den Wert horizontaler Abstand zu der Gefahrenstelle in mm (C)
gemald nachstehenderTabelle nicht unterschreitet. Vorausge-
setzt die schiitzende Konstruktion weist eine Hohe von mehr
als 1000 mm auf. Der Bereich zwischen Schutzeinrichtung und
Gefahrenstelle darf nicht betretbar sein.

Gefahren-
stelle

fir die Hand von der Handwurzel bis zur Fingerspitze
mindestens 230 mm Héhe der] Hohe der schiitzenden Konstruktion in mm (B)
fir den Arm von der Ellenbeuge bis zur Fingerspitze Gefah-
mindestens 550 mm renstelle| 2400 [2200 | 2000 | 1800 | 1600 | 1400 | 1200 | 1000
fiir den Arm von der Achsel bis zur Fingerspitze 'n(?)m
mindestens 850 mm Horizontaler Abstand zu der Gefahrenstelle in mm (C)
Erreichen von Gefahrenstellen mit den unteren 2400 300 400 600 700 800 900 1000 1100
GliedmaRen 100 100 100 100 100 100 100 100
GemaiR DIN EN ISO 13857 ergibt sich bei einer 2200 200 400 600 800 900 | 1000 | 1200 | 1300
Bodenfreiheit von < 200 mm der dargestellte Sicher- 250 350 400 500 500 600 600
heitsabstand von = 665 mm im FuRbereich. Wobei der 2000 - 400 600 800 900 1100 1300 1400
Zugang aus der Standposition ohne jegliche zusitzli- - - 350 500 600 700 900 1100
che Hilfe vorausgesetzt wird. 1800 - - 600 800 900 1100 | 1400 | 1500
Schlitzférmige Offnungen mit > 180 mm und quadra- - - - 600 900 900 1000 | 1100
tische oder runde Offnungen mit > 240 mm erlauben 1600 - - 500 800 900 1100 1400 1500
gemaR DIN EN ISO 13857 den Zugang fiir den ganzen - - - 500 900 900 1000 1300
Korper. 1400 = = = 800 900 1100 1400 1500
Wo ein Risiko durch Ausrutschen oder Missbrauch - - - 100 800 900 1000 | 1300
besteht, kann 1200 o o = 700 900 1100 1400 1500
der angegebene - - S = 500 900 1000 1400
Wert ungeeignet | 1000 =2 - - - [ 800 | 1000 | 1200 | 1500
sein. Zusétzliche - - - - 300 900 1000 1400
Vorsichtsmalf3- 800 - o o = 600 900 1300 1500
nahmen kénnen - - - g = 600 900 1300
erforderlich sein, 600 - - - o = 800 1300 1400
um den Zugang - - - - - S 500 1200
Gefahren- einzuschranken. 400 - - - - g 400 1200 | 1400
stelle - - - o o - 300 1200
Werte bei hohem Risiko Werte bei geringem Risiko
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