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RakuRobo®

Ilhre flexible Handlinglosung fir kleine Teile




RakuRobo®

Warum RakuRobo®?

RakuRobo® bewegt, sortiert, bearbeitet oder montiert kleine Teile.

Seine innovative Kinematik ermoglicht eine hohe Reichweite bei kleiner Bauform

und geringem Energieverbrauch. Dabei erreicht der Roboterarm auch enge Prozessbereiche
und macht dadurch den Einsatz aufwandiger Vorrichtungen tberflissig.

Die einfache mechanische und elektrische Schnittstelle und eine intuitive

Programmierung von RakuRobo® lassen Sie lhre Automatisierungsideen effizient umsetzen.

Einsatzgebiete:

e Materialtransport

e Teilebearbeitung

® Pick & Place — Punkt zu Punkt

e Pick & Place flir Werkstiicktrager (Trays)
e Tray handling

e Desktopmontage

Vorteile:

¢ Einfache Handhabung und geringer Engineeringaufwand ermoglichen
Automatisierungslosungen auch fiir mittlere Stiickzahlen.

¢ Durch seine innovative Antriebslésung und klare Konstruktion erzielt
RakuRobo® die doppelte Reichweite im Vergleich zur entsprechenden
Scara-Ldsung.

¢ Der kompakte Roboterarm kann vollstandig aus dem Prozessbereich
verfahren werden und reduziert damit die Komplexitdt von Prozess und
Handling.

¢ Geringer Energiebedarf und kleiner Footprint erlauben wirtschaftliches
Handling von kleinen Teilen, damit ist RakuRobo® die ideale
Automatisierungslosung in der umweltbewussten Fertigung.

¢ Kleine Montage- oder Pick/Place — Aufgaben kénnen direkt auf der

Arbeitsflache des Roboters realisiert werden.




Ausstattung:

e Multifunktionsarm fiir mechanisches und
pneumatisches Greifen

® Pneumatikarm fir leichte Teile

e Zwei Roboterarmlangen

e Mechanische Greifer bis 22mm Durchmesser

e Vakuumpads bis 15mm Durchmesser

e Werkzeughalter

e Handbedienfeld

Software und Programmierung:

¢ RakuEditor, die windowsbasierende Programmieroberflache von RakuRobo®

erlaubt eine intuitive und einfache Programmierung lhrer Automatisierungsaufgabe.

* Vorbereitete Standardfunktionen wie z.B. das Befiillen einer Palette unterstiitzen Sie

dabei, auch komplexere Aufgaben schnell umzusetzen.

¢ Sie bendtigen dazu keine speziellen Programmierkenntnisse, da die Funktionsbldcke im

Dialog in Klartext parametriert werden.

Technische Daten:

Arbeitsbereich: X - Achse:
y - Achse:
z - Achse:

650 mm oder 696 mm
300 mm oder 346 mm
100 mm

Roboterarm: Drehwinkel:
Armlange:
Nom. Tragkraft:
Max. Geschwindigkeit:

Positioniergenauigkeit:

>360 °

150 mm oder 173 mm
300 g (bis 800 g)
700mm/s

+ 100 pm

Masse (L x B x H):
Gewicht:

Stromversorgung:

Bedienung: Programmier SW RakuEditor

Handbediengerat

485 x 153 x 225 mm
11 kg
24V (100 W)

Kommunikation: USB-Schnittstelle

Parallel:

241/0-24V /50 W

Pneumatik: Max. Luftdruck:

Schnellverschluss:

0,6 Mpa
6 mm




Wir haben die noficontrol europe GmbH mit dem Ziel gegriindet, High-Tech-
Produkte im Bereich Robotik und Motion Control in Europa zu vertreiben.
Zusammen mit unseren Produktpartnern bieten wir unseren Kunden im
Investitionsgiiterbereich innovative und zuverldssige Robotik- und Motion-
Losungen mit dem Ziel, deren Prozesse effizienter, schneller und damit
kostenglinstiger zu gestalten.
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